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AGENDA

1. ProfiSafe on Profinet
2. FAQ’s ProfiSafe On Profinet. (in Vorbereitung)

" Hinweis allgemein Profinet am IndraDrive: N

- Die FKM Engineering IP Adresse muss ungleich der Profinet
IP Adresse (wird von der Steuerung vergeben) sein!

= )
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DE-S7Profinet IndraDrive
1. ProfiSafe on Profinet ab Firmware MPx20:

a) GSDML Datei

b) ProfiSafe Adresse, F-Modul Konfiguration

c) Checksumme F_iPar_ CRC

d) Reinitialisieren, Hinweis Doku

e) Ansteuerung Safety von S7

f) Vorzugskonfiguration, Belegung Safety Steuer/Statuswort
g) Hinweis Doppelachsregler

DC-AE/STS5 | 02.04.2019 rex roth
© Bosch Rexroth AG 2019. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

A Bosch Company




DE-S7Profinet IndraDrive

- Fur PROFIsafe on PROFINET ist die GSDML Datei ,GSDML-V2.1-Bosch Rexroth AG-011F-
Indradrive_02V01-20170123.xml“ oder aktueller zu verwenden

= Ablageort im IndraWorks Installationsverzeichnis:

= c:\ProgramFiles\Rexroth\IndraWorks_xxxx\DeviceDataSheets\IndraDrive
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DE-S7Profinet IndraDrive

- PROFIsafe Adresse im IndraWorks ist
F_Dest_Add in Siemens Konfiguration

- SMO ,,Vorzugskonfiguration
Profilauswahl* IndraDrive muss mit F-
Modul Konfiguration Siemens
ubereinstimmen.

~ Hinweis : Sobald F-Modul in S7
Konfiguration aktiv ist, muss auch
Safemotion im IndraDrive in Betrieb
genommen werden, SCM
(Konfigurationsmodus) muss
beendet sein.
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Hinweis, Screenshot
Doppelachsmodul
IndraDrive!
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Sonst ,,F4012 Falsche E/A Lange“!
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< [ ‘Scven Bakommankaion
e »
~ : Detailansicht ¥ Venphoromee
P Schobtsione od Schszinhobies
Name

F_WD_Time
F_iPar_CRC:

F_Par_CRC:

F-Feripherie-DE-Nummer.

F-Feripherie-DE-Name

[&) manuelle vergabe der F-Uberwachungszeit

150 ms
70205703
16663

[ ] F-Feripherie-DB manuelle Mummernvergabe

30012

FO0016_F-Modul2BBESMMSHSCA7EE
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DE-S7Profinet IndraDrive
1b. ProfiSafe Adresse, F-Modul Konfiguration

- PROFIsafe Adresse im IndraWorks ist F_Dest_Add in Siemens Konfiguration
I“

- SMO ,,Vorzugskonfiguration Profilauswah
ubereinstimmen.

IndraDrive muss mit F-Modul Konfiguration Siemens
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DE-S7Profinet IndraDrive
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. ProfiSafe Reinitialisierung

- Hinweis aus Siemens Doku

AC

X

ACK_REI

F-Peripherie-DBs erforderlich:

» nach Kommunikaticnsfehlern immer

» nach F-Peripherie- /Kanalfehlern nur bei Paramertrierung "Kanalfehler Quittierung = Manuell” bzw. ACK_NEC = 1
Bei einer Wiedereingliederung nach Kanalfehlern werden alle Kanile, deren Fehler beseitigt wurden, wiedereingegliedert.

Eine Quittierung ist erst moglich, wenn die Variable ACK_REQ = 1 ist.

In Ihrem Sicherheitsprogramm miissen Sie fiir jede F-Peripherie eine Anwenderquittierung iiber die Variable ACK_RE| vorsehen.

/I\ WARNUNG

Fiir die Anwenderqguittierung miissen Sie die Variable ACK_REl des F-Peripherie-DBs mit einem durch eine Bedienung generierten Signal verschalten. Eine Versch
generierten Signal ist nicht zuldssig. (S077)

Hinweis

Alternativ kdnnen Sie nach Koemmunikations- 'F-Peripherie- oder Kanalfehlern die Wiedereingliederung der F-Peripherie ilber die Anweisung "ACK_GL" durcl

Wenn vom F-System fiir eine F-Peripherie ein Kommunikationsfehler oder ein F-Peripheriefehler erkannt wird, erfolgt eine Passivierung der betroffenen F-Peripherie. Wenn Kanalfehler erkannt werden,
erfolgt bei projektierter kanalgranularer Passivierung eine Passivierung der betroffenen Kanile, bei Passivierung der gesamten F-Peripherie eine Passivierung aller Kanile der betroffenen F-Peripherie.
Fiir eine Wiedereingliederung der F-Peripherie/Kanéle der F-Peripherie nach Behebung der Fehler ist eine Anwenderquittierung mit positiver Flanke an der Variablen ACK_REl des

=7 ﬁ PLC_2 [CPU 1515F-2 PN]
[lf Gerdtekonfiguration
%] online & biagnose

@ Safety Administration

r;:; Programmbausteine

B Neuen Baustein hinzufiigen

20 FOB_RTG1 [0B123]

2 Main [0B1]

4B DCIA_TIA_PN_DCF [FB105]

S FE_RD_INDRADRWE_EIDM [FE107]
@ DolA_TiA_PM_DCP_DB [DE3]

@ FB_Read_Exponent_DB [DE1]

@ ReadvalueDE [DE2]

= =Hinzufiigens

Quittierung aller F-Peripherie einer F-Ablaufgruppe (STEP 7 Safety V14)).

40+ Main_Safery RTG1 [FEO]
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@ Main_Safety_RTG1_DE [DB4]

> o+ Systembausteine

b i Frogrammressourcen
¥ | STEF 7 Safety
o8 F_Systerninfo_DB [DB30003]
o RTG1Sysinfo [DE30002]
| F-Peripherie-DEs
A8l FOODOO_UEA740In/Out_1 [DE30000]
¥ | CompilerBausteine
n“: F_IL_CORR [FC32768]
28 FOB_GLOBAL_1 [FC32767]
20 SPLMT_FOB_1_1 [FC32769]
n“: F_8BOOL_INPUT_MC [FB32770]

© Bosch Rexroth AG 2019. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Netzwerk 1:
Kommentar
2.0
"Tag 5"
%1020
"Tag 4" —] L

Netzwerk 2: 1=Acknowledgment for reintegration

Fsgnmentar

"FOogoo_
LUE4740In/Out_
1".ACK_REI
hA122.0
"Tag 5" — =
Netzwerk 3:
Eormmentar
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. ProfiSafe Reinitialisierun
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. ProfiSafe Reinitialisierung
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- b Power supply
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{21 Motor, dive mechanics, measuring systems
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Encoder
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Cenfiguration type

Safety bus commurication

Consumer connection €

| SafeMotion with PROFIsafe safety bus

Producer connection €

Cenfiguration type

2byte SMO cortrol ward,
bitcoded SMM (780

2byte SMO status word,
bitcoded SMM (784)

—

Connection status

[Active

Safety bus control word

Safety bus status word

| [

Specific PROFlsafe diagnostic
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. Ansteuerung Safety von S7

Hinweis:

Die Nutzdaten des
ProfiSafe sind die ersten
2Byte der Prozessdaten
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in_Safety_RTG1 [FB1]

|E Topology view

”ﬁ%b Network view ”m

Wi s e L, =E0E o 8
Main_Safety RTG1
Marme Data type

v AR D Gl G

H

Retain Accessible . Writa wisib.
A

%A14.0
"ModeSelectionsi
gnal”

“%hd114.0
"biodeSelection” — —

AN
"EmergencyStops
ignal®

Hbd114.1

"bEmergencyStop
Mode” — —

Network 2: Status der SMO, states of Safemation

Comment

115.0

%E14.0
"SMESStatus” — —

1151
"bSMSTAckive"

“wE14.1
"SMSTState" — -

~

Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Device overview

Module

© o Safetyused|0 ‘'sonly
FaramCh not used_1 [he Iirsl Wn"l! |

F-Modul 2B Bit-SMM 780/78
Input 3 Wards_1
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Rack
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Slot
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14
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20
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. Ansteuerung Safety von S7

ProfisafeOQnPro

tSTS5_V0Z » PLC_1 [CPU 1515F-2 PN] » Program blocks » M:

Safety_RTG1 [FB1]

WS L ERE O @S CeBaT i ad &[T = P —
Main_Safety_RTG1 = : : by
| Name | Datatype |Defaultvalue  Retain |Accessible .. Writa.. Visible in.. Setpoint  Supemisi.. Comment
[ Tt
o candition defined %] IndraWorks Ds - SafeMation: Profisae - Safety bus communication = EEEo B g PG 2D 6 Gl @ &
“A14.0 .
"hodeselectionsi Parameterization  Commissioning  Disgnostics  Sewice  Tooks  Help SVIES AcTive Main_Safety RTG1
miEh O @ | @Back ~ -] 4 - % | i i | i B 7] 9 ol bb || As20 mMERGE @ ) B Name Data fype Defaultvalus | Retain Acoessible .. Writa.. Wisiblein .. | Setpoint  Supensi.. | Comment
WP P P
= -8 IndraDrive [1] Scale =T T
b Overview Safety bus communication SafeMotion with P N condition defined. - | ) . . — [
e N e euicaion i ‘8] IndraWorks Ds - SafelMotion: ProfiSafe - Safety bus communication o X
- b P by . 3 5 i
BGHESETE it - 2 e 1] S ® TESEIESE A Parameterization Commissioning  Diagnostics  Sewvice  Tools  Help IO NACTIVE #-| \
{2 Master commurication - axis Consumer connection ) TR - - -
‘35 Metor,cnve meshancs nessuang astems O & | QBack @~ 4~ ~| i i | 1 W 7] G ][00 | stamastinl ac @ @R~ |H o @ | HE| 9
L EAtad ) Umit valves Cortiguration type 5[ v 1502
EmergencyStops & Drve control Doyte SO cortra word, IndraDrive [1] Scale -
ignal &) Operation modes . Drive Halt bit-coded SMM (780) EALSE P Overview Safety bus communication ‘SBfeMulmn with PROFlsafe safety bus communication ‘
= {2 Eror reaction BM114.0 ~ P Master communication
P Parameter set switching Connection status - -~ b Power supply
FALSE %5 SefeMotion (Locked). ProfiSafe [active ] “biadeSelection” — & s [1] Soal
WM1141 [i1-() Gommissioning = L1} scae o i Consumer connection € Producer connection €
"bEmergencyStop (12 Diagnostics ‘Safety bus control word -3 Master communication - axis
Made” L- b Saichlotion [ | {2 Motor, drive mechanics, measuring systems
I L arad 53 Limt values Configuration type C type
") SR Em"—'rlg Eﬂ';?(“°"5 22 Drve cortrol 2 byte SMO control word, 2 byte SMO status word,
> Metwork 2: Status der SMO, states of Safemotion P Inputs and outputs g ) Operation modes / Drive Halt bit-coded SMM (720) bit-coded SMM (784)
Inputsignal, Drive Safemotion state P 10 mapper inputs _ {2 Emor reaction
4 Sjméﬂe B Parameter set switching Connection status Connection status
w115, o iy TRUE SafeMotion (Locked): ProfiSafe [Active | [Active |
"bSMESState" p Probe Whd114.1 {2 Commissioning
- 3 Optimization / commiasioring 132 Diagnostics Safely bus control word Safety bus status word
f :je:;“""ﬂ :”C:m' | SafeMotion | 360000.0000.0000.0010 | [mb1100. 0010 |
TRUE b Posiion swi
®E14.0 2 Local /0s [ Encoder
"SMESStatus' — — +{(3 Remote 1O Safe brake control
Safety bus communication
- Metwork 2:  Status der SMO, states of Safernotion Inputs and outputs
115,10 .
" " 10 mapper inputs
bEMIST Active Inputsignal, Drive Safemation state Safety 20me Specific PROFIsafe disgnostics
= Safe CAM
FALSE {3 Service
BE14.1
SMSTState” == = £3) Optimization / commissioning
IndraDrive (192.168.0.101, S/IF) @ Weasuring encoder
FALSE P Position switch
HE14.0 - Local 140s
"SMESStatus’ —- D Remote 110
1151
"bSMSTActve"
TRUE
%HE14.1
"SMSTState” — f—
IndraDrive (192.168.0.101, 5/IP) B

DC-AE/STS5 | 02.04.2019 rex roth
© Bosch Rexroth AG 2019. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

A Bosch Company




DE-S7Profinet IndraDrive
1d. Ansteuerung Safety von S7

feOnProfinetSTS5_V02 » PLC 1 [CPU 1515F-2 PN] » Program blocks » M

afety_RTG1 [FB1]
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. .
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M ¢ = -2 Emor reaction
D ra t ru C S I C e P Parameter set switching Connection status Connection status
) ° %8 SafeMotion {Locked): ProfiSafe Active Adtive
TRUE
o1 £ Commasenng Safety bus cortrol word Safety bus status word
"bEmergencyStop =] @ Diagnostics ety bus control wor ety bus status wor
ode” | = P SafeMation [060000.0000.0000.001 1 060100.0000.0000.0000 |

b Encoder
B Safe brake control
b Safety bus communication
- Metwork 2:  Status der 3MQ, states of Safemotion b Inputs and outputs
b |10 mapper inputs
b Safety zone
b Safe CAM
Habd115.0 {3 Service
"bSMESState” - b Probe
---------- {5 Optimization / commissioning
- Measuring encoder
P Postion switch
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1{C Remate 110
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DE-S7Profinet IndraDrive
le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

14

Hinweis zur IndraWorks Hilfe

et |ingex | Suchen | Favorten |

= @ Hilfe zur e
= @ wichtigs Gebrauchshinwsise
= @ Sicherheitshinweise fir elekirische Antriebe und

= (0 Firmware
& @ Funktionsbeschreibungen

& @ Version Notes

& @ parameterbeschreibung

(Hinweise zur

Typ-Nummer 780: "2-Byte-SMO-Control word, Bit-coded SMM (780)"

Zielzuweisung

Name DN, Bit-Nummer

Signalname

@

= @ IndraMation MLD
= ierte Sicherheitstechnik
E @ 5afe Torque OF

ModeSelectionSignal

P-0-3261, Bit 0

Betriebsartenanwahi-Signal (MS)

(2 PROFIsafe-Zustandsmaschine

£l % Verkniipfungslogik Eingange

Bit
0
1 |emergencystopsignal p=0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES)
£ (0 safe Motion . 5
5 tniatng 2 |enablingControl p-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC)
= @ Systemibersicht 3 |SMM1Signal P-0-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1)
® @ Funktionsweise
= @ Sicherhsttsfunktionen L 4 | smmzsignal B-0-3761, Bit 4 SMM2-Signal (A_SMM2)
S (0 Anwahliquittierung 5 | smM3signal P-0-3261, Bit 5 SMM3-Signal (A_SMM3)
7] Allgemein
= @ Diskret Anwahl und Quittisrung 6 |SMmasignal P-0-3261, Bit 6 SMM4-Signal (A_SMM4)
= ([ sithere Buskommunikation —
7] Kursbeschreibung 7 [sMmssignal P-0-3261, Bit 7 SMMs-Signal (A_SMMS)
2] Funktionsweise 1 0 | SmMesignal P-0-3261, Bit B SMM6-Signal (&_SMMS)
& (O vorzugskonfigurationan
2] Einleitung 1 [smMrsignal P-0-3261, Bit 9 SMM7-Signal (A_SMM7)
"' 2 [smmssignal P-0-3261, Bit 10 SMMB-Signal (A_SMM8)
[ profile 3 |smmesignal P-0-3261, Bit 11 SMm9-signal (A_SMM3)
= @ CIP Safety on Sercos (CS05) - - 5
& @ FailSafe over EtherCAT (FSoE) 4 |sMmiosignal P-0-3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10)
= (( PROFIsaf= 5 P .
5 |sMmiisignal P-0-3261, Bit 13 SMM11-Signal (A_SMML1
[l Kurzbeschreibung g = fanal (& StL)
[2] konfiguration 6 |sMMi2Signal P-0-3261, Bit 14 SMM12-Signal (A_SMM12)
7

Safedutput_local

P-0-3323, Bit 0

Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle

Doku Vorzugskonfiguration

Uber die Vorzugskonfiguration wird die Belegung des Safety Steuer bzw. Statuswort festgelegt.
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Statuswort

Steuerwort

hd [i Safety modules

[. F-Modul 2B Bin-SMM 781/785

m F-Modul 2B Bin-SMM SH Func 787/790
u F-todul 2B Bin-SMM SH SCA 787788
u F-Modul 2B Bit-SMi 780/754

[. F-todul 2B Bit-5MM SH 786/784

[. F-Modul 2B Bit-ShM SH SCA 786/789
.F—Modul not used
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DE-S7Profinet IndraDrive
le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 780

Statuswort 784

Typ-Nummer 780: "2-Byte-SMO-Control word, Bit-coded SMM (780)"
Konfiguration Zielzuweisung VP y word, Bit-coded SMM (784)"
Byte | Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname Konfiguration Quellzuweisung
0 L] ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-signal (Ms) Byte Bit Name IDN, Bit-Nummer signalname
1 EmergencyStopSignal P-0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES) [N 0 SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
2 |EnablingControl p-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC) 1 |SMsTstatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
3 SMM1Signal P-0-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1) 2 SMM1Status P-0-3231, Bit 3 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
" SMM2Signal 5-0-3261, Bit 4 SMM2-Signal (A_SMM2) 3 SMM2Status P-0-3231, Bit 4 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 2 (SMMZ)
- 4 SMM3Statt P-0-3231, Bit 5 Sonderbetrieb Sichs B 3 (SMM3’
5 |smm3signal P-0-3261, Bit 5 SMM3-Signal (A_SMM3) atus ! onderbetrieb Sichere Bewegung 3 ( )
5 [sMm4status £-0-3231, Bit 6 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 4 (SMM4)
6 |SMMasignal p-0-3261, Bit 6 SMM4-Signal (A_SMM4)
6 SMMS5Status P-0-3231, Bit 7 Sonderbetricb Sichere Bewegung 5 (SMMS)
7 |smmssignal p-0-3261, Bit 7 SMM5-Signal (A_SMM5)
7 |sMmestatus p-0-3231, Bit 8 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 6 (SMM6)
1 0 |sMMssignal p-0-3261, Bit 8 SMM8-Signal (A_SMM6)
1 0 SMM7Status P-0-3231, Bit 9 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 7 (SMM7)
1 |smm7signal p-0-3261, Bit 9 SMM7-Signal (A_SMM7)
1 |SMM8Status £-0-3231, Bit 10 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 8 (SMM8)
2 |sMMmssignal £-0-3261, Bit 10 SMMs-Signal (A_SMM8
'gna o O ignal (A ) 2 |sMMostatus P-0-3231, Bit 11 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 9 (SMMS)
3 |smmesignal £-0-3261, Bit 11 SMM9-Signal (A_SMM9) 3 |smmiostatus P-0-3231, Bit 12 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 10 (SMM10)
4 |SwM10Signal P-0-3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10) 4 |sMm1iistatus P-0-3231, Bit 13 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 11 (SMM11)
5 SsMm11signal P-0-3261, Bit 12 SMML11-Signal (A_SMM11) 5 SMM12Status P-0-3231, Bit 14 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 12 (SMM12)
6 SMM12Signal P-0-3261, Bit 14 SMM12-Signal (A_SMM12) 6 |EncoderStandstil P-0-3256, Bit 6 Geber-Stillstand
7 Safeoutput_local P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 7 SafetyStatus P 3237, Bit 0 Sicherheitsstatus

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 786

Statuswort 789

Typ-Nummer 786: "2-Byte-SMO-Control word, Bit-coded sMM (786)" LTVP*NIIMMBI' 789: "2-Byte-SMO-Status word, Bit-coded SMM (789)"
i Zielzuweisung Konfiguration Quellzuweisung
Byte Bit Name 1IDN, Bit-Nummer signalname Byte Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname

0 0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS) 0 0 SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
1 |Emergencystopsignal p-0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES) 1 |SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
2 EnablingControl P-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC) 2 SMM1Status P-0-3231, Bit 3 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
3 |swMisignal p-0-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1) 3 |smm2status P-0-3231, Bit 4 Sonderbetrieb Sichere Bawegung 2 (SMM2)
4 | sMm2signal p-0-3261, Bit 4 SMM2-Signal (A_SMM2) 4 |SMM3Status P-0-3231, Bit 5 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 3 (SMM3)
5 SMM3signal P-0-3261, Bit & SMM3-Signal (A_SMM3) 5t) HomingStatus P-0-3256, Bit 5 Status Sichere Referenz
6  SMM4signal P-0-3261, Bit 6 SMM4-Signal (A_SMM4) st |SCA1Status P-0-3273.0.1, Bit 0 Status Nocken 1
7 SMMSSignal P-0-3261, Bit 7 SMMS-Signal (A_SMMS) 74)  |SCA2Status P-0-3273.0.1, Bit 1 Status Nocken 2

1 0 |SMMesignal P-0-3261, Bit 8 SMM6-Signal (A_SMM6) 1 o) |scA3status P-0-3273.0.1, Bit 2 Status Nocken 3
1 SMM7Signal P-0-3261, Bit 9 SMM7-Signal (A_SMM7) 1t)  |Scadstatus P-0-3273.0.1, Bit 3 Status Nocken 4
2 |sMMssignal P-0-3261, Bit 10 SMM8-Signal (A_SMM8) 21)  |SCASStatus P-0-3273.0.1, Bit 4 Status Nocken 5
3 |sMMgsignal P-0-3261, Bit 11 SMM9-Signal (A_SMM3) 3t |SCA6Status P-0-3273.0.1, Bit 5 Status Nocken 6
4 SMM10Signal P-0-3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10) 4 BrakeStatus P-0-3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse
5!)  |SafeHomingProcedure P-0-3253, Bit 0 SMO-Referenzsignal 5 SafetyError P-0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler
6 reserviert - - 6 EncodersS tandstill P-0-3256, Bit 6 Geber-stillstand
7 | safeoutput_local P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 7 |safetyStatus P-0-3237, Bit 0 Sicherheitsstatus

DC-AE/STS5 | 02.04.2019

© Bosch Rexroth AG 2019. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

rexroth

A Bosch Company



DE-S7Profinet IndraDrive

le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

Statuswort 785

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 781

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 787

Statuswort 790

Typ 4: "2-Byte-SMO-Control word, Binary-coded SMM (781)" Typ 4: "2-Byte-SMO-Status word, Binary-coded SMM (785)"
KonfiguEtion Zielzuweisung Konfiguration Quellzuweisung
Bit Name IDN, Bit-Nummer H Signalname Bit Name DN, Bit-Nummer Signalname

0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS) 0 SMESStatus £:0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)

f EmergencyStopSignal P-0-3261 Bit1 NOT-HALT-Signal (SMES) 1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)

B EnablingControl 509261 Bit2 Zustimmsigral (£C) 2 SMM1Status_coded?! P-0-3231, Bit 3..18 ?f.mderbetn'eh Sichere Bewegung 1 (SMM1)

3 SHM1Signal_coded®) P-0-3261, Bit 3..18 SMM1-Signal (A_SMM1) ’ SHH2Status coded Sonderbetrich Sichere Bewegung 16 (SMMLG)
4 SMM3Status_coded")

4 SMM2Signal_coded?) SMM16-Signal (A_SMM16) 5 SMM4Status_coded)

5 SMM3Signal_coded?) 6.11 reserviert - _

6 SMM4Signal_coded” 12 BrakeStatus p-0-3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse

7.13 reserviert - - 13 SafetyError P-0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler

14 ReleaseBrake P-0-3265.0.2, Bit 0 Haltebremse offnen 14 EncoderStandstill P-0-3256, Bit 6 Geber-Stillstand

15 SafeOutput_local P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 1 SafetyStatus T Sicherheitsstatus
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Typ 6: "2-Byte-SMO-Control word, Binary-coded SMM (787)" Typ 7: "2-Byte-SMO-Status word, Binary-coded SMM (790)"
- - Quellzuweisung
Konfiguration Zielzuweisung - - - =
Bit Name (SDDML) 1DN, Bit-Nummer Signalname
Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname o SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
0 ModeSelectionSignal -0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS) 1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
- — - 2 SMM1Signal_coded®) P-0-3231, Bit 3..10 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
1 EmergencyStopSignal P-0-3261, Bit1 NOT-HALT-Signal (SMES) = m -
3 SMM2Signal_coded Sonderbetrieb Sichere Bewegung 8 (SMME)
2 EnablingControl P-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC) a SMM3Signal_coded?)
3 SMM1Signal_coded? P-0-3261, Bit 3..18 SMM1-Signal (A_SMM1) 52 HomingStatus P-0-3256, Bit 5 Status Sichere Referenz
n n m . s Functionallnputl P-0-3329, Bit 0 Funktionale Eingangssignale 1 Antrieb
SMM2Signal_coded SMM16-Signal (A_SMM16) 7 Functionallnput2 P-0-3329, Bit 1 Funktionale Eingangssignale 2 Antrieb
5 SMM3Signal_coded! B Functionallnput3 P-0-3329, Bit 2 Funktionale Eingangssignale 3 Antrieb
9 FunctionalInput4 P-0-3329, Bit 3 Funktionale Eingangssignale 4 Antrieb
6 SMM4Signal_coded!
10 reserviert - -
72 SafeHomingProcedure P-0-3261.0.1, Bit 1 SMO-Referenzsignal 142 Parkinghxis P-0-3231, Bit 27 Parkende Achse
5.13 reserviert N 12 BrakeStatus 3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse
P — 13 SafetyError -0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler
1 ReleaseBrake 20326502 Bit0 Haltebremse dffnen 14 EncoderStandstill P-0-1256, Bit 6 Geber-Stillstand
15 ||SafeOutput,Incal k P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 15 SafetyStatus P-0-3237, Bit 0 Sicherheitsstatus
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le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 787

Typ 6: "2-Byte-SMO-Control word, Binary-coded SMM (787)"

Zielzuweisung

Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname
0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS)
1 EmergencyStopSignal P-0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES)
2 EnablingControl P-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC)
3 SMM1Signal_coded?) P-0-3261, Bit 3..18 SMM1-Signal (A_SMM1)
4 SHM2Signal_coded”) SHM16-Signal (A_SHM16)
5 SMM3Signal_coded?)
6 SMM4Signal_coded?)
72 SafeHomingProcedure P-0-3261.0.1, Bit 1 SMO-Referenzsignal
8.13 reserviert - -
14 ReleaseBrake P-0-3265.0.2, Bit 0 Haltebremse &ffnen
15 "SafeOutput,Inral 13 P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 786

Statuswort 788

Typ 5: "2-Byte-SMO-Status word, Binary-coded SMM (788)"
Quellzuweisung
Bit IDN, Bit-Nummer Signalname
o SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
2 SMM1Status_coded®) P-0-3231, Bit 3..18 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
3 SMM2Status_coded*) Sonderbetrieb Sichere Bewegung 16 (SMM16)
4 SMM3Status_coded")
5 SMM4Status_coded®)
67 HomingStatus P-0-3256, Bit 0 Status Sichere Referenz
72) SCA1Status_coded P-0-3273, Bit 0..4 Status Nocken 1
87 SCAZStatus_coded Status Nocken 32
9% SCA3Status_coded
102 SCA4Status_coded
119 SCASStatus_coded
12 |BrakeStatus P-0-3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse
13 SafetyError P-0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler
14 EncoderStandstill |P-0-3256. Bit 6 Geber-Stillstand
15 SafetyStatus [p-0-3237, Bito Sicherheitsstatus

Statuswort 784

Typ 5: "2-Byte -SMO-Control word, Bit-coded SMM (786)" Typ 3: "2-Byte-SMO-Status word, Bit-coded SMM (784)"
Konfigurati Zielzuweisung
Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname Bit IDN, Bit-Nummer
0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 triebsartenanwahl-Signal (MS) 0 SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
1 EmergencyStopSignal P-03261, Dit 1 NOT-HALT-Signal (SMES) 1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
2 EnablingControl P-0_3261, Bit2 Zustimmsignal (EC) 2 SMM1Status P-0-3231, Bit 3 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
3 SMM1Signal P-§-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1) 3 SMM2Status P-0-3231, Bit4 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 2 (SMM2)
n SMM2Signal P-0-3261 Bit4 SMM2-Signal (A_SMM2) 4 SMM3Status P-0-3231, Bit5 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 3 (SMM3)
5 SMM3Signal P-0-3261 Bit S SMM3-Signal (A_SMM3) 5 SMMAStatus B0 3231, Bit6 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 4 (SMM4)
3 SMMasignal P0-3261 Bite M4 Signal (A_SHIN) B SMM5Status P-0-3231, Bit 7 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 5 (SMMS)
7 SMMSSignal TN SMM5-Signal (A_SMNS) 7 SMM6Status P-0-3231, Bit8 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 6 (SMM6)
5 SMMBSignal P-0-3261, Bit8 SMMG-Signal (A_SMMG) 3 SMM7Status P-0-3231, Bit 9 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 7 (SMM7)
B SHM7Signal S0 6l bra SHI7 -Signal (A_SHIT) 2 SMMBStatus P-0-3231, Bit 10 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 8 (SMMS)
o SMMBSigral S0 Brio SHMD-Signal [A_SHNT) 10 SMMIStatus P-0-3331, Bit 11 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 9 (SMM9)
11 SMM9Signal P-0-3261, Bit 11 SMMO-Signal (A_SMMA) 11 SMM10Status P-0-3231, Bit 12 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 10 (SMM10)
12 SMM10Signal P 3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10) 12 SMM11Status P-0-3231, Bit 13 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 11 (SMM11)
130 SafeHomingProcedure P-0-3253, Bit0 SMO-Referenzsignal 13 SMM12Status P-0-3231, Bit 14 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 12 (SMM12)
14 reserviert 14 EncoderStandstill P-0-3256, Bit 6 Geber-Stillstand
15 SafeOutput_local £-0-3323 Bit0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 15 SafetyStatus E0:1257 Bit 0 Sicherheitsstatus
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DE-S7Profinet IndraDrive

1g. Hinweis Doppelachsantriebsregler an Profinet

= PROFIsafe on PROFINET ab
MPM20VRS

= Masterseitige Konfiguration:

= Furjede Achse gibt es ein F-, Input und
Output Modul.

= Somit hat jede Achse einen eigenen
Adressbereich.
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