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AGENDA

1. ProfiSafe on Profinet
2. Beispielprojekt, Datentypen

" Hinweis allgemein Profinet am IndraDrive: N

- Die FKM Engineering IP Adresse muss ungleich der Profinet
IP Adresse (wird von der Steuerung vergeben) sein!

= )
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DE-S7Profinet IndraDrive

a) GSDML Datei

b) ProfiSafe Adresse, F-Modul Konfiguration

c) Checksumme F_iPar_ CRC

d) Reinitialisieren, Hinweis Doku

e) Ansteuerung Safety von S7

f) Vorzugskonfiguration, Belegung Safety Steuer/Statuswort

g) Hinweis Doppelachsregler

h) Hinweis CCD Systemmodus Tunneln des Safety Telegramms (ab Firmware MPx21V12) Neu
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DE-S7Profinet IndraDrive
1a. ProfiSafe GSDML Datei

- Fir PROFlIsafe on PROFINET ist die GSDML Datei ,,GSDML-V2.1-Bosch Rexroth AG-011F-
Indradrive_02V02-20180110.xml* oder aktueller zu verwenden

Parametrierung  Inbetricbnahrme  Diagnose  Service  Extras
O & | QZuiick ) ~| 4+ % ~| i oy | i B [7) | @ Hife

= Ablageort im IndraWorks Installationsverzeichnis: = g iaomemsix Hilfe Antieb .

----- b Ubersicht
----- b FOhrungskommunikation

Rexroth Homepage

Fehlerbericht erstellen...

Fehlerdiagnose (Logs) »
-3 Motor, Antriebsmecharik, Messsysteme Gerdtebeschreibungsdateien
@ Grenzwerte Info
[H+{5) Antriebsregelung
= c:\ProgramFiles\Rexroth\IndraWorks_xxxx\DeviceDataSheets\IndraDrive
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DE-S7Profinet IndraDrive

- PROFIsafe Adresse im IndraWorks ist
F_Dest_Add in Siemens Konfiguration

- SMO ,,Vorzugskonfiguration
Profilauswahl* IndraDrive muss mit F-
Modul Konfiguration Siemens
ubereinstimmen.

~ Hinweis : Sobald F-Modul in S7
Konfiguration aktiv ist, muss auch
Safemotion im IndraDrive in Betrieb
genommen werden, SCM
(Konfigurationsmodus) muss
beendet sein.

Gerite & Topologiesicht _[gf, Netzsicht [[IY Geratesicht ||
% # [sxis1 [IndraDrive 02v02 Gspf»| ] B £ = Gerateiibersicht
~
- ¥ .. Baugruppe Baugr... | Steck... E-Adres.. | AAdres
il JIGic] =k = = ~ st 0 0 1.
I Neues Gerdt hinwufigen D FED A T
&
oy Serste & Hetze & Paramch not used_1 o 1
Tm :’LU (LR T2 A F-Modul 28 Bit-3hM SH SCA T86I769_1 0 3 10.15  10..15
JIY Gerstekonfiguration Input 1 Word_1 3 5 5.0 e
aloninelsiDiaghose — Output 1 Word_1 0 4 8.9
_ Setbprdififiei a 1 L F-Modul 25 Bit-SMM SH SCA T86/769_2 [ 5 1621 18 21
~ [ Programmbausteine =
B Neuen Baustein hinzufugen - DP-NORM I prPe T Ho-S . : 2.8 .
- utpuc 1 Word_2 o 7 22.25
A Main [081] o 5
35 FOB_RTG1 [08123] . Sofebloton (verieget): SHO0Z ) @ 5
Msin_safery_RTG1 [FE1 £ betiebnatee
K Main_saf Wﬁmm [DB []DE'\] 4 Sl . -
sin_Safe
8 Moin_Safen RGT. b Sesennbosebnstere. 28yto Certrol/-Satus, BLSMM, SefeHoming, B SCA7BE789) | n
Systembausteine 2 Kerbguraton 3 c
™ g STEP7 Safery 50 Wertung O Bnzeivebindngsauswahl 0 13
48 F_Systeminfo_DB [DB30001] ‘; - Vorugekorfiy Consumer Vetbndung 0 14
¢, Sl [PEERO) 3 Schere Buskammuniaton 200 Cortr, 8. SMW, Safe Homing Prozedues (786 A =
- [ . Ty und Adessenng
F-Peripherie-DBs : Vf'.;‘g*” Vormsgekontig ProducerVerbndung o 16
S FO0002_F-Modul2BBit SMMSHSCA786 (DB3I0009] b - (oS, B BESCATEY A =
S8 FODO1 0_F-Modul2BBit-SMMSHSCA78S [DB30011] N - Al 4
4§ FOOD16_F-Modul2BBit SMMSHSCA786 (DB3001 2] S AL —_— < - >
S8l FODD26_F-Modul2BBIt-SMMSHSCA786 [DES0015] |’ Eigenschaften  [*Info )| % Diagnose
~ [ CompilerBausteine I o I =1
28 F_IL_CORR [FC32766]
~ Allgemein
2 FOB_GLOBAL_1 [FC32767) e PROFIsafe
&0 SPLT_FOB_1_1 [FC32769] ST
28 F_8BOOL_INFUT_NC[FE32776] UGS
28 F_8BOOL_OLTPUT_NC [FB32779] Eingénge
o8 F_CTRL 1 [FE32767] Elfchdressen F_Block_iD: [1
28 F_CTRL 2 [FB32770] GBI 3
S0 F_CTRL D [FB32769] | & 3 st Arearacrane Messaro Sehan Busommriaton
. 3 Goraretn Saattonnt e Bt PO F_Source_Add: [1
o F_CTRL_RT [FE32772] 3 Firebeegetng
- ey SN
Seeursm | (ST ——— & F DAl [3
28 F_PS_INQUTR 200 e e SO F_Par_CRC_WithoutAddresses: |0

Projekt2 b Nicht gruppierte Ge

Hinweis, Screenshot
Doppelachsmodul
IndraDrive!

28 F_PSv2_13_Rov [FB3Z O rerormen
28 F_PSv2_13_SEND [FB

Sonst ,,F4012 Falsche E/A Lange“!
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< [ ‘Scven Bakommankaion
e »
~ : Detailansicht ¥ Venphoromee
P Schobtsione od Schszinhobies
Name

F_WD_Time
F_iPar_CRC:

F_Par_CRC:

F-Feripherie-DE-Nummer.

F-Feripherie-DE-Name

[&) manuelle vergabe der F-Uberwachungszeit

150 ms
70205703
16663

[ ] F-Feripherie-DB manuelle Mummernvergabe

30012

FO0016_F-Modul2BBESMMSHSCA7EE
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DE-S7Profinet IndraDrive
1b. ProfiSafe Adresse, F-Modul Konfiguration

- PROFIsafe Adresse im IndraWorks ist F_Dest_Add in Siemens Konfiguration
I“

- SMO ,,Vorzugskonfiguration Profilauswah
ubereinstimmen.

IndraDrive muss mit F-Modul Konfiguration Siemens

S-S Axis [1] Scale
[+ Master communication - axis
[+ Motar, dive mechanics, measuring systems PROFlsafe configuration data
[y Limit values PROFIsafe F-Device address 4
[+ Drive contral
Ejﬁi Opera.tion deeS / Drive Hah Profisafe » Ungrouped devices » axis [IndraDrive 02V02 GSD¥L V2.1]
= T Opti
[+ Emor reaction = _ SMI|] 0ptions
’ Parameter sat switchin d¢ [ IndraDrive 02v02 Gsom[=| 5] -Aj @ = D—|evice overview =
st L a ' .. [module Rack |Slot  ||address Qaddr. Type | ¥ iCatalog
[l 2 SafeMation (Unlocked): ProfiSafe B S o g a wmered | it
= issioni Profile: selection D D 0 |0 I fle: il
5 @ Cnmlmlss:nnlng @ Faramch not used_1 0 1 Para g»%[lsdm:r:u: S =] ]
----- nitial commissioning... ; s . .
4 g | 2byte control / status, bit SMM (780/784) 4 I L T B
..... 1 i@ mri b r=
’ Seral commissioning... — [ Cutput & Wards_1 0 4 100115 Outps :;ZE:;I:?JE;
=) Configuration - £ E z » [ Parameter channel modules
B3y Encoder (0 Single connection selection - T ~ [ Sefety mogules
" [lF-Mudu\ 2B Bin-SMM 781/785
[]14’3 Scallng I echi fi i E 2 [ F-htodul 28 Bin-SMM SH Func 787/790
B Standstil moritoring onsumer connection configuration type 0 S EE’S”S“iEZZ‘”;-.SMMMM,S:J;‘;”””E
. v Modul 26 Bic
’ Safe thing pl‘DCEdUI‘E |2—byle control, bit SMM {754]) <[] [loce 7] —y— @ [<] o 1l [l F-vodul 28 Bit-ShM SH 786/784
’ Safe brake control 3 Pr [ F-Modul 28 Bit-SMM SH ScA TB6ITaS
. . Il F-tviodul notused
-5 Safety bus commurication Producer connection corfiguration type [ General [ 10tags | system constants | Texts |
. . - G 1]
b Type and addressing |2—byle status, bit SMM (784) e PROFlsafe
"} Carfiguration FROFIsafe |
) . Inputs F_sIL: |SIL3
P Masking of consumer connection 0 addresses otk 0t
- Safety zone and door locking Hardware identifier -
- Safety zone module F_Source_add:
(-5 10 mapper inputs R Dest Adi:
F_Par_CRC Withouraddresses: o |
[¥] manusl assignment af F-monitaring time
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DE-S7Profinet IndraDrive

|& Topologiesicht [ Metzsicht Y Geratesicht
[ = Geriteiibersicht
.
- P R I f P R P & ¥¢| .. Baugruppe Baugr.. | Steck.. E-Adres.. Adres
Flsafe F_iPar aus Parameter | .- [ s e
— — B Neues Gerat hinzufugen b PMHO 0 0%
.o . g&h Geratclaiene Faramch not use [ 1
.0.15 Gbernehmen, wird aktue bt b R
Faloglnelblannosd Qutput 1 ord_1 0 a 0.1
. R . . @ Safety Administration 0 5
» lgl Frogrammbausteine [ T 5
nicht im IndraWorks Dialog angezeigt. ‘ I :
b g} Externe Quellen [ 0 g
b [ PLCvarisblen I o g
° ° [XJ ° ° » [ FLCDatengypen 5 m
- Hinweis : Checksumme andert sich bei | = P
° » [ Onlinesicherungen 0 12
e b [Z Traces o 13
° » i, Gerite-FroxyDaten T 7
eder Anderun er EomT T O
PLC-Uberwachungen &-ieldungen 0 16
=] PLC-Meldetexlisten o 17
M » [ Loksle Module 5 G
arametrierung ! e et - ] |
b [ Nicht gruppierte Gerate n 21 5
e 5 b [§f Gemeinsarme Daten | < Eigenschaften  [%}Info &)] %l Diagnose |
} Overview Safety bus communication [SafeMotion with PROFIsafe safety bus communication » &) Dokumencationseinstellungen || Algemein | 10-vari [ [ Texte |
. . » [ sprachen & Ressourcen - T
b Master commurication PROFlsafe F_Par_CRC D49EB1204 = pltgeiacia PROFlsaf
b Power supply Ky OnlineZugznge Kataloginfarmation safe
= i » [ card ReadenUsE-Speicher
& Auis [1] Scale ‘ L P PROFIsafe
{2 Master communication - axis Einginge Fsi: B3 =]
£ (0 Motor. dive mechanics, measung system on @ on @ ElsAdressen
6 it vaes B e O e F sk
£0) Drve control 3 R FvasiEE
fi1-{) Operation modes / Drive Halt Configuration typs Configuration typs Parametereditor [« | F_source_add:
i-{Z5) Enmor reaction 2byte SMO control word, 2byte SMO status word, % . - 1 1 o
b Parameter set switching bit-coded SMM (780) bit-coded SMM (784) DN 5-0-1800.0.15 -QeBR2E2EA F _Dest add: |nwels,
£ 5K SafeMotion (Locked): ProfiSafe [Ais_1 [2] default F_Fer_ORG Withouréddresses: o |
) Commissioning Connection status Connection status Ol & 6 2 R
2 S ngrostien [fame | [ ‘ Name  550-Safety-Kenfiguraticnskennung ~ [ Manuelle Vergabe der F-dberachungszeit

b SafeMotion Status  OK .o
Encoder Safety bus control ward Safety bus status word Hin / Max .-/ SRSy 150 s 5 Wert 0 fur IBN

»

b_Safe brake corntrol [£60000.0000.0000.0000 [261100.0000.0000.0001 | TR Elemente Akt 10 Mac 10 a FiPar_CRC:

: I o o / F_Par_CRG: © __[o

b e nd e 1 m e e ———— Phase mog“ch!
b Saf

Il

~

b SodoCAM Name 3 At F-Petipherie-DB-Hurnmer:
- Service g 0x00 v F-Peripherie-DE-Name: |FO0D02_F-Modul28Bit-SMMSHSCA786
b Probe

{5 Optimization / commissioning

@ Measuring encoder

P Postion switch

£ Locd 1/0s
71 Remote /0
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. ProfiSafe Reinitialisierung

- Hinweis aus Siemens Doku

AC

X

ACK_REI

F-Peripherie-DBs erforderlich:

» nach Kommunikaticnsfehlern immer

» nach F-Peripherie- /Kanalfehlern nur bei Paramertrierung "Kanalfehler Quittierung = Manuell” bzw. ACK_NEC = 1
Bei einer Wiedereingliederung nach Kanalfehlern werden alle Kanile, deren Fehler beseitigt wurden, wiedereingegliedert.

Eine Quittierung ist erst moglich, wenn die Variable ACK_REQ = 1 ist.

In Ihrem Sicherheitsprogramm miissen Sie fiir jede F-Peripherie eine Anwenderquittierung iiber die Variable ACK_RE| vorsehen.

/I\ WARNUNG

Fiir die Anwenderqguittierung miissen Sie die Variable ACK_REl des F-Peripherie-DBs mit einem durch eine Bedienung generierten Signal verschalten. Eine Versch
generierten Signal ist nicht zuldssig. (S077)

Hinweis

Alternativ kdnnen Sie nach Koemmunikations- 'F-Peripherie- oder Kanalfehlern die Wiedereingliederung der F-Peripherie ilber die Anweisung "ACK_GL" durcl

Wenn vom F-System fiir eine F-Peripherie ein Kommunikationsfehler oder ein F-Peripheriefehler erkannt wird, erfolgt eine Passivierung der betroffenen F-Peripherie. Wenn Kanalfehler erkannt werden,
erfolgt bei projektierter kanalgranularer Passivierung eine Passivierung der betroffenen Kanile, bei Passivierung der gesamten F-Peripherie eine Passivierung aller Kanile der betroffenen F-Peripherie.
Fiir eine Wiedereingliederung der F-Peripherie/Kanéle der F-Peripherie nach Behebung der Fehler ist eine Anwenderquittierung mit positiver Flanke an der Variablen ACK_REl des

=7 ﬁ PLC_2 [CPU 1515F-2 PN]
[lf Gerdtekonfiguration
%] online & biagnose

@ Safety Administration

r;:; Programmbausteine

B Neuen Baustein hinzufiigen

20 FOB_RTG1 [0B123]

2 Main [0B1]

4B DCIA_TIA_PN_DCF [FB105]

S FE_RD_INDRADRWE_EIDM [FE107]
@ DolA_TiA_PM_DCP_DB [DE3]

@ FB_Read_Exponent_DB [DE1]

@ ReadvalueDE [DE2]

= =Hinzufiigens

Quittierung aller F-Peripherie einer F-Ablaufgruppe (STEP 7 Safety V14)).

40+ Main_Safery RTG1 [FEO]
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@ Main_Safety_RTG1_DE [DB4]

> o+ Systembausteine

b i Frogrammressourcen
¥ | STEF 7 Safety
o8 F_Systerninfo_DB [DB30003]
o RTG1Sysinfo [DE30002]
| F-Peripherie-DEs
A8l FOODOO_UEA740In/Out_1 [DE30000]
¥ | CompilerBausteine
n“: F_IL_CORR [FC32768]
28 FOB_GLOBAL_1 [FC32767]
20 SPLMT_FOB_1_1 [FC32769]
n“: F_8BOOL_INPUT_MC [FB32770]

© Bosch Rexroth AG 2019. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfiigung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Netzwerk 1:
Kommentar
2.0
"Tag 5"
%1020
"Tag 4" —] L

Netzwerk 2: 1=Acknowledgment for reintegration

Fsgnmentar

"FOogoo_
LUE4740In/Out_
1".ACK_REI
hA122.0
"Tag 5" — =
Netzwerk 3:
Eormmentar
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. ProfiSafe Reinitialisierun

Project tree a4
|E'? Topology view @ Network view ||—|]f Device view | Options
d# [ exis [Indrabrive 02v02 GsoM[~ | L rview
.. module Rack |Slot |laddress |Qaddr | Type v Catalog
il lEotizateonRrotine S TS5 lad v s 0 0 IndraDrive 02.. [<Search>
dadihieniencs P OFNIO 0 ox1 axis
iy Devices & networks [ Filer Frofile:
L ' Paramch not used_1 [ 1 Paramch nat .. » i T
- g ead module
G [ERTEE A F-Modul 26 Bit-3MM 780i784_1 0 2 14.19  14.19  Fhlodul 28 Bit.. [ Mosul
5 « [ig Module
IY Device configuration Input & Wards_1 o 3 100..115 Input 8 Wards s [ et modul
; nput modules
& Online & diagnostics — Output & Wards_1 o 4 100,115 Ourput & Words o
@ safety Administration = - o 5 » L@l Qutput modules
+ [.5. Frogram blacks o . » (8 Farsmeter channel modules
. " T
B Add new block - ! - Ll Safety modules
o 7
& Main [0B1] - p . [ Fvodul 28 Bin-SMM 7811785
4 Call_indraDriveBasicDCP [FC205] 8 p . EPMudulzs Bin-SMM SH Func 787/790
|- F-Modul 2B Bin-SMM SH SCA 787/786
4 DClA_TIA_PN_DCP_only [FB205] L o 10 [l F-Madul 2B Bit-ShM 780/784
-Madul 2B Bit-
@ DCIA_TIA_PN_DCF_only_DE [DES] o " W F-Modul 2B Bit-SMM SH 766784
& FOB_RTGT [08123] A 7 -Modul 26 it
£ Wain_Salery_TaT [FB1] 5 = [ F-Modul 2B Bit-SMM SH SCA 786789
@ Main_safety_RTG1_DE [DE1] o 14 [l Fmodul nat used
w [ system blocks o P
v [ Pragram resources o 5
v [ STEP 7 Safery 3 =
4§ F_systeminfo_DB [DB30001] 3 =
ol RTG1 ‘Syilnlu [DB30000]
—5— i
» Lt F(0 date blacks <] — 5 [<] ]
8 FOO001a_FuodulZBEit3nn7 80/784, [De30002] | |2 Properties ||‘_i.‘.|nfn y"ﬂ Diagnostics ‘
. DL CRmIEAIGE S J General H 10 tags H System constants H Texts |
» [ Technalogy objects -
= v General
> External source files 0 q PROFlIsafe
» [ PLCrags Catal 'ng infarmation
PROFI
» [l PLC dara types sate
I t: .
b [ watch and force ables nputs Fsi: [sis
e x| oadiresss Fsioc o
~  Details view Hardware identifier B -
F_Sourss ade
Data type Accessible .. Wri.
o I — R
o Ack_nec Bool True True [¥ Manual assignment of F-monitoring time o
m  ACK_REI Bool True True L 1
@ PanEn el o T Fl F_WD_Time: [150 ms Device:
lam  Pass_ouT Boal True True i FiParchc: [0 ]
b
lem  gBAD Boal True True H F_Par_CRC: |51210
o0 ACK_RE Bool True True - .
L1 ["] F/0 DB manusl number assignment
@ PAR_OK Bool True True
DIAG B T T
b Ve e CL Ff0 DE-number: 30002
F-i0 DB-name: | FO0O14_F-Modul2BBit-SMM7E0I784_
Article o
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. ProfiSafe Reinitialisierung
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(=) Diagnostics
SafeMation
Encoder

Safe brake cortrol

vv

Inputs and outputs
10 mapperinpis
Safety zane

YWY W Y

Gafe CAM

Safety bus control word
050000.0000.0000.0000

FALSE
"FOO014_F-
Wodul 2BBit-

SMM7E0/784_"

ACK_REQ __|

- Network 4:

camment

“FO0D014_F-
Madul 2BBit-
SMM7B0I7E4_"
ACK_RE

bb  STOP active

CIE)
5
[r. g 4 = L, ERE o F: B dalD = 4 | =F 2F W, B = 77 Kecpacwalvelues g Snapshor @ ™, copysnapshotsto stertvalues g & =
Main_Safety RTG1 F00014_F-Modul2BBit-SMM780/784_ ;
Hame Data type Defaultvalue Accessible .. Wi Name Data type Startvalue Monitor value Retain Accessible .. Wirita £l
1 4@ ¥ Input <@ v Input &
2 = cadd neve [=) W= PASS_ON Bool false FALSE
3 @~ outpur 0= ACK_NEC Bool true TRUE 8
[<] [T | 4= ACK_REI Eoal false FALSE z
a
dition defined ms IPAREN Bool false FALSE £
No condition define: @~ oupu =)
¥ Block title: @@= PASS_OUT Boal tue TRUE
Comment . QEAD ool true TRUE =
=
(NP Arwahi der SMO, Selection Safemotion ° an 2
10 <@ = IPAROK Bool false FALSE =
»  Network 2: Status der SMO, states of Safemotion 11 lqg = DIAG Byte 1680 .
s » Main_Safety RTG1 [FB1]
¥  Network 3: 1=Quirticrung filr Wiedereinglizderung 12 40 InOut b
omment 13 <@ Static EE}
IndraWorks Ds - SafeMotion: ProfiSafe - Safety bus communication L = W eEme = | = B, B E= 77 kespacwalvalues | Snapshor "% ™| copysnapshotsitostartvalues - @ " =
Main_Safety RTG1 F00014_F-Modul2BBit-SMM780/784_
Parameterization ~ Commissioning ~ Diagnostics  Service  Tools  Help Narne Data type Defaultvalue Retain Accessible .. Wil Marne Datatype Startwalue Menitor value Retain Accessible ... | Writa.
(] Back v () v| & v % v| o i | | bb  STOP active 4@ = Input 4@ = Input
%M:?EE ‘G ‘ 1L e [ S oll @ 2 = <Add nEws =] = PASS_ON Bool false FALSE L
"bRestartSef C =+ IndraDave [1] Scale @ 4 > output - ACK_MNEC Bool e TRUE 2
estartSal etyme b Overview Safety bus =] = ] @ = ACK_REI Bool false FALSE z
"FOO014_F i ’ Waster comminication I’ = IPAR_EN Baool false FALSE -
H F b Power supply Ho condition defined -~ o 2
H Iodul 2BBit- & A [1] Scale - o @ utput
TRUE 1 SMM7E0I784_" X Consumer connectior ~ Block title: = PASS_OUT Bool true FALSE
"FO00T4_F- 1 ACK_REI = mag‘a:""‘”‘“:;a“""'a"s Carmrrent @@=  oBAD Boal true FALSE E
Madul2BBIE | § = umm \m’em e mesamg e Configurat »  MNetwork1: Anwahl der SMO, Selection SafeMation ol REREW Bool false FALSE )
SMM780/784_" 1 5 Limi values onfiguration type = = 10 4@ = IPAR_OK Bool false FALSE -3
ACK_REQ 3. “L Drive control 2tyte SMO comtrolword, b Network 2:  Status der SMO, states of Safemotion M@ DG Byte T6m0 16800
L& {5 Operation modes / Drive Halt bit-coded SMM (730) LN
-{) Ermor reaction >  Network 3: 1=Quittierung fur wiedereingliederung 12 @ Inout 0
P Parameter set swiching Camment — dagen . stetic ) [ [ =
~  Network4: =" SafeMotion (Locked): ProfiSafe \riimized BJ IndraWorks Ds - SafeMotion: ProfiSafe - Safety bus communication - o x
Comment {5 Commissioning Parameterization  Commissioning  Diagnostics  Service Tools  Help -

COR-| B | mon =@ EE e

O & [@Back ~ @ ~| 4 =% |t o | i M ] 9 )
E

IndraDrive [1] Scale
P Overview
P Master communication
- b Power supply
& Ads (1] Seale
{23 Master communication - axis
{21 Motor, dive mechanics, measuring systems
1 Limit values
123 Diive control
1) Operation modes / Drive Hatt
13 Emor reaction
~ P Parameter set switching
T SafeMotion (Locked): ProfiSafe
{2 Commissioning
[21-{Z2) Diagnostics
TP SafeMotion
Encoder
Safe brake control
y bus communication
Inputs and outputs:
10 mapperinputs
Safety zone

BAAAASAd
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Cenfiguration type

Safety bus commurication

Consumer connection €

| SafeMotion with PROFIsafe safety bus

Producer connection €

Cenfiguration type

2byte SMO cortrol ward,
bitcoded SMM (780

2byte SMO status word,
bitcoded SMM (784)

—

Connection status

[Active

Safety bus control word

Safety bus status word

| [

Specific PROFlsafe diagnostic
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. Ansteuerung Safety von S7

Hinweis:

Die Nutzdaten des
ProfiSafe sind die ersten
2Byte der Prozessdaten!
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in_Safety_RTG1 [FB1]

|E Topology view

”ﬁ%b Network view ”m

Wi s e L, =E0E o 8
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. Ansteuerung Safety von S7
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Safety_RTG1 [FB1]
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DE-S7Profinet IndraDrive
1d. Ansteuerung Safety von S7
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DE-S7Profinet IndraDrive
le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

14

Hinweis zur IndraWorks Hilfe

et |ingex | Suchen | Favorten |

= @ Hilfe zur e
= @ wichtigs Gebrauchshinwsise
= @ Sicherheitshinweise fir elekirische Antriebe und

= (0 Firmware
& @ Funktionsbeschreibungen

& @ Version Notes

& @ parameterbeschreibung

(Hinweise zur

Typ-Nummer 780: "2-Byte-SMO-Control word, Bit-coded SMM (780)"

Zielzuweisung

Name DN, Bit-Nummer

Signalname

@

= @ IndraMation MLD
= ierte Sicherheitstechnik
E @ 5afe Torque OF

ModeSelectionSignal

P-0-3261, Bit 0

Betriebsartenanwahi-Signal (MS)

(2 PROFIsafe-Zustandsmaschine

£l % Verkniipfungslogik Eingange

Bit
0
1 |emergencystopsignal p=0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES)
£ (0 safe Motion . 5
5 tniatng 2 |enablingControl p-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC)
= @ Systemibersicht 3 |SMM1Signal P-0-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1)
® @ Funktionsweise
= @ Sicherhsttsfunktionen L 4 | smmzsignal B-0-3761, Bit 4 SMM2-Signal (A_SMM2)
S (0 Anwahliquittierung 5 | smM3signal P-0-3261, Bit 5 SMM3-Signal (A_SMM3)
7] Allgemein
= @ Diskret Anwahl und Quittisrung 6 |SMmasignal P-0-3261, Bit 6 SMM4-Signal (A_SMM4)
= ([ sithere Buskommunikation —
7] Kursbeschreibung 7 [sMmssignal P-0-3261, Bit 7 SMMs-Signal (A_SMMS)
2] Funktionsweise 1 0 | SmMesignal P-0-3261, Bit B SMM6-Signal (&_SMMS)
& (O vorzugskonfigurationan
2] Einleitung 1 [smMrsignal P-0-3261, Bit 9 SMM7-Signal (A_SMM7)
"' 2 [smmssignal P-0-3261, Bit 10 SMMB-Signal (A_SMM8)
[ profile 3 |smmesignal P-0-3261, Bit 11 SMm9-signal (A_SMM3)
= @ CIP Safety on Sercos (CS05) - - 5
& @ FailSafe over EtherCAT (FSoE) 4 |sMmiosignal P-0-3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10)
= (( PROFIsaf= 5 P .
5 |sMmiisignal P-0-3261, Bit 13 SMM11-Signal (A_SMML1
[l Kurzbeschreibung g = fanal (& StL)
[2] konfiguration 6 |sMMi2Signal P-0-3261, Bit 14 SMM12-Signal (A_SMM12)
7

Safedutput_local

P-0-3323, Bit 0

Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle

Doku Vorzugskonfiguration

Uber die Vorzugskonfiguration wird die Belegung des Safety Steuer bzw. Statuswort festgelegt.
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Statuswort

Steuerwort

hd [i Safety modules

[. F-Modul 2B Bin-SMM 781/785

m F-Modul 2B Bin-SMM SH Func 787/790
u F-todul 2B Bin-SMM SH SCA 787788
u F-Modul 2B Bit-SMi 780/754

[. F-todul 2B Bit-5MM SH 786/784

[. F-Modul 2B Bit-ShM SH SCA 786/789
.F—Modul not used
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DE-S7Profinet IndraDrive
le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 780

Statuswort 784

Typ-Nummer 780: "2-Byte-SMO-Control word, Bit-coded SMM (780)"
Konfiguration Zielzuweisung VP y word, Bit-coded SMM (784)"
Byte | Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname Konfiguration Quellzuweisung
0 L] ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-signal (Ms) Byte Bit Name IDN, Bit-Nummer signalname
1 EmergencyStopSignal P-0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES) [N 0 SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
2 |EnablingControl p-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC) 1 |SMsTstatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
3 SMM1Signal P-0-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1) 2 SMM1Status P-0-3231, Bit 3 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
" SMM2Signal 5-0-3261, Bit 4 SMM2-Signal (A_SMM2) 3 SMM2Status P-0-3231, Bit 4 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 2 (SMMZ)
- 4 SMM3Statt P-0-3231, Bit 5 Sonderbetrieb Sichs B 3 (SMM3’
5 |smm3signal P-0-3261, Bit 5 SMM3-Signal (A_SMM3) atus ! onderbetrieb Sichere Bewegung 3 ( )
5 [sMm4status £-0-3231, Bit 6 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 4 (SMM4)
6 |SMMasignal p-0-3261, Bit 6 SMM4-Signal (A_SMM4)
6 SMMS5Status P-0-3231, Bit 7 Sonderbetricb Sichere Bewegung 5 (SMMS)
7 |smmssignal p-0-3261, Bit 7 SMM5-Signal (A_SMM5)
7 |sMmestatus p-0-3231, Bit 8 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 6 (SMM6)
1 0 |sMMssignal p-0-3261, Bit 8 SMM8-Signal (A_SMM6)
1 0 SMM7Status P-0-3231, Bit 9 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 7 (SMM7)
1 |smm7signal p-0-3261, Bit 9 SMM7-Signal (A_SMM7)
1 |SMM8Status £-0-3231, Bit 10 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 8 (SMM8)
2 |sMMmssignal £-0-3261, Bit 10 SMMs-Signal (A_SMM8
'gna o O ignal (A ) 2 |sMMostatus P-0-3231, Bit 11 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 9 (SMMS)
3 |smmesignal £-0-3261, Bit 11 SMM9-Signal (A_SMM9) 3 |smmiostatus P-0-3231, Bit 12 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 10 (SMM10)
4 |SwM10Signal P-0-3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10) 4 |sMm1iistatus P-0-3231, Bit 13 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 11 (SMM11)
5 SsMm11signal P-0-3261, Bit 12 SMML11-Signal (A_SMM11) 5 SMM12Status P-0-3231, Bit 14 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 12 (SMM12)
6 SMM12Signal P-0-3261, Bit 14 SMM12-Signal (A_SMM12) 6 |EncoderStandstil P-0-3256, Bit 6 Geber-Stillstand
7 Safeoutput_local P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 7 SafetyStatus P 3237, Bit 0 Sicherheitsstatus

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 786

Statuswort 789

Typ-Nummer 786: "2-Byte-SMO-Control word, Bit-coded sMM (786)" LTVP*NIIMMBI' 789: "2-Byte-SMO-Status word, Bit-coded SMM (789)"
i Zielzuweisung Konfiguration Quellzuweisung
Byte Bit Name 1IDN, Bit-Nummer signalname Byte Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname

0 0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS) 0 0 SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
1 |Emergencystopsignal p-0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES) 1 |SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
2 EnablingControl P-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC) 2 SMM1Status P-0-3231, Bit 3 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
3 |swMisignal p-0-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1) 3 |smm2status P-0-3231, Bit 4 Sonderbetrieb Sichere Bawegung 2 (SMM2)
4 | sMm2signal p-0-3261, Bit 4 SMM2-Signal (A_SMM2) 4 |SMM3Status P-0-3231, Bit 5 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 3 (SMM3)
5 SMM3signal P-0-3261, Bit & SMM3-Signal (A_SMM3) 5t) HomingStatus P-0-3256, Bit 5 Status Sichere Referenz
6  SMM4signal P-0-3261, Bit 6 SMM4-Signal (A_SMM4) st |SCA1Status P-0-3273.0.1, Bit 0 Status Nocken 1
7 SMMSSignal P-0-3261, Bit 7 SMMS-Signal (A_SMMS) 74)  |SCA2Status P-0-3273.0.1, Bit 1 Status Nocken 2

1 0 |SMMesignal P-0-3261, Bit 8 SMM6-Signal (A_SMM6) 1 o) |scA3status P-0-3273.0.1, Bit 2 Status Nocken 3
1 SMM7Signal P-0-3261, Bit 9 SMM7-Signal (A_SMM7) 1t)  |Scadstatus P-0-3273.0.1, Bit 3 Status Nocken 4
2 |sMMssignal P-0-3261, Bit 10 SMM8-Signal (A_SMM8) 21)  |SCASStatus P-0-3273.0.1, Bit 4 Status Nocken 5
3 |sMMgsignal P-0-3261, Bit 11 SMM9-Signal (A_SMM3) 3t |SCA6Status P-0-3273.0.1, Bit 5 Status Nocken 6
4 SMM10Signal P-0-3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10) 4 BrakeStatus P-0-3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse
5!)  |SafeHomingProcedure P-0-3253, Bit 0 SMO-Referenzsignal 5 SafetyError P-0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler
6 reserviert - - 6 EncodersS tandstill P-0-3256, Bit 6 Geber-stillstand
7 | safeoutput_local P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 7 |safetyStatus P-0-3237, Bit 0 Sicherheitsstatus
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DE-S7Profinet IndraDrive

le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

Statuswort 785

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 781

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 787

Statuswort 790

Typ 4: "2-Byte-SMO-Control word, Binary-coded SMM (781)" Typ 4: "2-Byte-SMO-Status word, Binary-coded SMM (785)"
KonfiguEtion Zielzuweisung Konfiguration Quellzuweisung
Bit Name IDN, Bit-Nummer H Signalname Bit Name DN, Bit-Nummer Signalname

0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS) 0 SMESStatus £:0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)

f EmergencyStopSignal P-0-3261 Bit1 NOT-HALT-Signal (SMES) 1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)

B EnablingControl 509261 Bit2 Zustimmsigral (£C) 2 SMM1Status_coded?! P-0-3231, Bit 3..18 ?f.mderbetn'eh Sichere Bewegung 1 (SMM1)

3 SHM1Signal_coded®) P-0-3261, Bit 3..18 SMM1-Signal (A_SMM1) ’ SHH2Status coded Sonderbetrich Sichere Bewegung 16 (SMMLG)
4 SMM3Status_coded")

4 SMM2Signal_coded?) SMM16-Signal (A_SMM16) 5 SMM4Status_coded)

5 SMM3Signal_coded?) 6.11 reserviert - _

6 SMM4Signal_coded” 12 BrakeStatus p-0-3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse

7.13 reserviert - - 13 SafetyError P-0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler

14 ReleaseBrake P-0-3265.0.2, Bit 0 Haltebremse offnen 14 EncoderStandstill P-0-3256, Bit 6 Geber-Stillstand

15 SafeOutput_local P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 1 SafetyStatus T Sicherheitsstatus

DC-AE/STS5 | 02.04.2019
© Bosch Rexroth AG 2019. Alle Rechte vorbehalten, auch bzgl. jeder Verfligung, Verwertung, Reproduktion, Bearbeitung, Weitergabe sowie fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Typ 6: "2-Byte-SMO-Control word, Binary-coded SMM (787)" Typ 7: "2-Byte-SMO-Status word, Binary-coded SMM (790)"
- - Quellzuweisung
Konfiguration Zielzuweisung - - - =
Bit Name (SDDML) 1DN, Bit-Nummer Signalname
Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname o SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
0 ModeSelectionSignal -0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS) 1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
- — - 2 SMM1Signal_coded®) P-0-3231, Bit 3..10 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
1 EmergencyStopSignal P-0-3261, Bit1 NOT-HALT-Signal (SMES) = m -
3 SMM2Signal_coded Sonderbetrieb Sichere Bewegung 8 (SMME)
2 EnablingControl P-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC) a SMM3Signal_coded?)
3 SMM1Signal_coded? P-0-3261, Bit 3..18 SMM1-Signal (A_SMM1) 52 HomingStatus P-0-3256, Bit 5 Status Sichere Referenz
n n m . s Functionallnputl P-0-3329, Bit 0 Funktionale Eingangssignale 1 Antrieb
SMM2Signal_coded SMM16-Signal (A_SMM16) 7 Functionallnput2 P-0-3329, Bit 1 Funktionale Eingangssignale 2 Antrieb
5 SMM3Signal_coded! B Functionallnput3 P-0-3329, Bit 2 Funktionale Eingangssignale 3 Antrieb
9 FunctionalInput4 P-0-3329, Bit 3 Funktionale Eingangssignale 4 Antrieb
6 SMM4Signal_coded!
10 reserviert - -
72 SafeHomingProcedure P-0-3261.0.1, Bit 1 SMO-Referenzsignal 142 Parkinghxis P-0-3231, Bit 27 Parkende Achse
5.13 reserviert N 12 BrakeStatus 3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse
P — 13 SafetyError -0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler
1 ReleaseBrake 20326502 Bit0 Haltebremse dffnen 14 EncoderStandstill P-0-1256, Bit 6 Geber-Stillstand
15 ||SafeOutput,Incal k P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 15 SafetyStatus P-0-3237, Bit 0 Sicherheitsstatus
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le. ProfiSafe Vorzugskonfiguration

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 787

Typ 6: "2-Byte-SMO-Control word, Binary-coded SMM (787)"

Zielzuweisung

Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname
0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 Betriebsartenanwahl-Signal (MS)
1 EmergencyStopSignal P-0-3261, Bit 1 NOT-HALT-Signal (SMES)
2 EnablingControl P-0-3261, Bit 2 Zustimmsignal (EC)
3 SMM1Signal_coded?) P-0-3261, Bit 3..18 SMM1-Signal (A_SMM1)
4 SHM2Signal_coded”) SHM16-Signal (A_SHM16)
5 SMM3Signal_coded?)
6 SMM4Signal_coded?)
72 SafeHomingProcedure P-0-3261.0.1, Bit 1 SMO-Referenzsignal
8.13 reserviert - -
14 ReleaseBrake P-0-3265.0.2, Bit 0 Haltebremse &ffnen
15 "SafeOutput,Inral 13 P-0-3323, Bit 0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle

- Doku Vorzugskonfiguration Steuerwort 786

Statuswort 788

Typ 5: "2-Byte-SMO-Status word, Binary-coded SMM (788)"
Quellzuweisung
Bit IDN, Bit-Nummer Signalname
o SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
2 SMM1Status_coded®) P-0-3231, Bit 3..18 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
3 SMM2Status_coded*) Sonderbetrieb Sichere Bewegung 16 (SMM16)
4 SMM3Status_coded")
5 SMM4Status_coded®)
67 HomingStatus P-0-3256, Bit 0 Status Sichere Referenz
72) SCA1Status_coded P-0-3273, Bit 0..4 Status Nocken 1
87 SCAZStatus_coded Status Nocken 32
9% SCA3Status_coded
102 SCA4Status_coded
119 SCASStatus_coded
12 |BrakeStatus P-0-3265, Bit 0 Ansteuerquittierung Haltebremse
13 SafetyError P-0-3231, Bit 25 Sicherheitstechnik-Fehler
14 EncoderStandstill |P-0-3256. Bit 6 Geber-Stillstand
15 SafetyStatus [p-0-3237, Bito Sicherheitsstatus

Statuswort 784

Typ 5: "2-Byte -SMO-Control word, Bit-coded SMM (786)" Typ 3: "2-Byte-SMO-Status word, Bit-coded SMM (784)"
Konfigurati Zielzuweisung
Bit Name IDN, Bit-Nummer Signalname Bit IDN, Bit-Nummer
0 ModeSelectionSignal P-0-3261, Bit 0 triebsartenanwahl-Signal (MS) 0 SMESStatus P-0-3231, Bit 1 NOT-HALT (SMES)
1 EmergencyStopSignal P-03261, Dit 1 NOT-HALT-Signal (SMES) 1 SMSTStatus P-0-3231, Bit 2 Sonderbetrieb Sicherer Stillstand (SMST)
2 EnablingControl P-0_3261, Bit2 Zustimmsignal (EC) 2 SMM1Status P-0-3231, Bit 3 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 1 (SMM1)
3 SMM1Signal P-§-3261, Bit 3 SMM1-Signal (A_SMM1) 3 SMM2Status P-0-3231, Bit4 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 2 (SMM2)
n SMM2Signal P-0-3261 Bit4 SMM2-Signal (A_SMM2) 4 SMM3Status P-0-3231, Bit5 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 3 (SMM3)
5 SMM3Signal P-0-3261 Bit S SMM3-Signal (A_SMM3) 5 SMMAStatus B0 3231, Bit6 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 4 (SMM4)
3 SMMasignal P0-3261 Bite M4 Signal (A_SHIN) B SMM5Status P-0-3231, Bit 7 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 5 (SMMS)
7 SMMSSignal TN SMM5-Signal (A_SMNS) 7 SMM6Status P-0-3231, Bit8 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 6 (SMM6)
5 SMMBSignal P-0-3261, Bit8 SMMG-Signal (A_SMMG) 3 SMM7Status P-0-3231, Bit 9 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 7 (SMM7)
B SHM7Signal S0 6l bra SHI7 -Signal (A_SHIT) 2 SMMBStatus P-0-3231, Bit 10 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 8 (SMMS)
o SMMBSigral S0 Brio SHMD-Signal [A_SHNT) 10 SMMIStatus P-0-3331, Bit 11 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 9 (SMM9)
11 SMM9Signal P-0-3261, Bit 11 SMMO-Signal (A_SMMA) 11 SMM10Status P-0-3231, Bit 12 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 10 (SMM10)
12 SMM10Signal P 3261, Bit 12 SMM10-Signal (A_SMM10) 12 SMM11Status P-0-3231, Bit 13 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 11 (SMM11)
130 SafeHomingProcedure P-0-3253, Bit0 SMO-Referenzsignal 13 SMM12Status P-0-3231, Bit 14 Sonderbetrieb Sichere Bewegung 12 (SMM12)
14 reserviert 14 EncoderStandstill P-0-3256, Bit 6 Geber-Stillstand
15 SafeOutput_local £-0-3323 Bit0 Sicherer Ausgang an lokaler Schnittstelle 15 SafetyStatus E0:1257 Bit 0 Sicherheitsstatus
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DE-S7Profinet IndraDrive

1g. Hinweis Doppelachsantriebsregler an Profinet

= PROFIsafe on PROFINET ab
MPM20VRS

= Masterseitige Konfiguration:

= Furjede Achse gibt es ein F-, Input und
Output Modul.

= Somit hat jede Achse einen eigenen
Adressbereich.
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Fartverschaltung
For-Cptiohen
Hi-Kennung
b Port2-RJ45 [x1 P2]
Hw-Kennung
Hw-Kennung

Ethernet-Adressen

‘[._5 Topologiesicht ||5E,, Metzsicht |m'f Geratesicht |_
d#  [axist [IndraDrive 02voz 630~ ) B° =4 | | Geratedibersicht |
(73 Baugruppe Baugr.. Steck.. E-Adres.. A-Adres
= - sl 0 D I
Doppelachsmodul 1 o :
& MPM20"12 [ — ParamCh not used_1 ] 1
nﬁhsell F-Modul 2B Bit-SMM SH SCA 736/789_1 i 2 10..15  10.15
Input 1 Word_1 0 3 g.9 |
I Output 1 Waord_1 0 4 8.9
L ﬂ[:llsez [ F-Madul 2B Bit-SMM SH SCA 786/769_2 0 5 16,21 1621
= | Input 1 word_2 il H 22 23 |
: E Qutput 1 Word_2 0 7 22..25
+ 0 8
I 0 9
0 10
0 11
0 12
0 13
0 14
0 15
i 16
0 17
<] flooe 7 e & <] i ]
|9', Eigenschaften ”‘_i.llnfo y"ﬂ Diagnose |
J Allgemein ” 10-Variablen ” Systemkonstanten " Texte |
Al [l -
& g:a '::I:gimma[ion PROFINET-Schnittstelle [X1] E
w FROFIMET-Schnittstelle [X1] .
n Allgermein
Allgemein
Etherner-Adressen
~ Erweiterte Optionen Mame: |FN-IO
Schnittstellen-Optionen VBRI RS =
w Echtzeit-Einstellungen
10-Zyklus
~ Port1-RJ45 X1 F1] v
Allgemein

Schnittstelle vernetzt mit
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DE-S7Profinet IndraDrive
1h. Hinweis Tunneling ProfiSafe, Nur CCD Systemmodus!

i
NuCED)Systemmodus; keiniMLD:M}!!/ Good to know!

= Tunneling of PROFlsafe telegramms via Sercos |l

Input 8 Words_3
Output 8 Words_3

to CCD Saves .
rDevice overview |
§\\\\ ¥/ .. Module
N ab Firmware MPC 21Vv12 !! v s
$ » PN-HO
s ParamcCh not used_1
s _ F-Modul 2B Bit-SMM 780/78...
% Input 8 Words_1
S5 s Output 8 Words_1
SENCOS | et S § — F-Modul 2B Bit-SMM 780/78...
the automation bus RN N NOW‘ Input 8 Words_2
& Output 8 Words_2
,.:. j F-Modul 2B Bit-SMM 780/78...
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DE-S7Profinet IndraDrive
1h. Hinweis Tunneling ProfiSafe, Nur CCD Systemmodus!

Im CCD-Master sind folgende Einstellungen notwendig:

« Damit der Profinet-Master Zugriff auf die unterlagerten CCD-Slaves hat muss im CCD-
Master der CCD-Systemmodus eingestellt sein.

Zur Aktivierung der Funktion ProfiSafe-Tunnel muss im Parameter P-0-1800.0.1 das Bitl
auf ,1“ gesetzt werden.

EA parametereditor

IDN P-0-1800.0.1 - & al
! & [Ais 1 [1] default L 3=
Name CCD: Konfiguration

Status 0K

Min

Max -

i Wert | 0b0000.0000.0100.001
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DE-S7Profinet IndraDrive
2. Beispielprojekt, Datentypen ab Firmware MPx20:

a) Beispielprojekt
b) Datentypen im Projekt
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DE-S7Profinet IndraDrive
a. Beispielprojekt

28 FOB_RTG1 [OB123]

4 IndraDrive 1 [FC1]

I+ Main_Safety RTG1 [FB1]
@ Main_safety RTG1_DB [DB1]
b |8 System blocks
v [ Technology objects
] External source files
v & PLC tags
~ [ PLC data types
#Add new data type
b [tz] IndraDrive
~ [£z] IndraDriveSafety
ﬂ wControl780
ﬂ wControl781
j wControl786
wControl787
| wStatus784
w5tatus785
w5tatus788
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Network 1:  Anwahl der SMO, Selection SafelMotion

Das Beispielprojekt zeigt Konfiguration des ProfiSafe on Profinet
Umschaltung in den Automatikbetrieb
Globales Ackknowledge zum reinitialisieren des ProfiSafe

2 FOB_RTG1 [0B123]
4 IndraDrivel [FC1]

L Main_Safety RTG1 [FE1]

w Switch to none Safety Operationmode, both Outputs ModeSelection and Ef
Automode}

& Q140
1140 “wCntrl®.
“bModeSelection” — ModeSelection
%1142 -
"bEnableShn® —o 3: _— _
Q141
“wintrl®.
EmergencyStop
114
“bEmergencystop
Mode” — L

@ Main_safety RTG1_DB [DB1]
» g System blocks
[ Technology objects
External source files
’:d PLCtags
[ PLC data types

B Add new data type
» [&] IndraDrive
~ [i2] IndraDriveSafety
] weontrol780
wControl781
wControl786
wControl787

{v -~

wstatus784

| wStatus785
wStatus788
wstatus789

] wStatus790

» L System data types
[52) Watch and force tables
(& online backups

(& 5
g3 Traces

[§. Device proxy data

25 Program info
Cf PLC supervisions & alarms

PLC alarm text lists

Main_Safety_RTG1

~ | Details view

Accessiblef... Writa... Visiblein

[

vis
Emergency STOPlemer... V1.6 =
Two-hand monitoring Vi3
Farallel muting Wi4

£
N
Kl

1002 evaluation with d...

Name Data type Default value Retain

1 <@ ~ Input

2 L] Add new:

3 40 v Output

4 = -

5 40 ™ InQut

6 = <Add new= = o '

[<] ~ [ safetyfunctions
& ESTOP1
O 21 I LT R U | & TWO_H_EN

& MUT_P
3 EV1o02DI

v Network4: Global reinitislization Profissfe & FDAACK
& SFDOOR

Comment & ACK_GL
%DB4
"ACK_GL_DBE"
ACK_GL
. —EN
WM116.1
“bResarGlobal” — ACK_GLOB END —

*  Network 5: CallIndraDrivel Profisafe
Comment

WFC1
“IndraDrive1”

L d—en  En0o—

&
(f

Feedback monitoring
Safety door monitoring V1.3
Global acknowledgme... ¥1.3
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DE-S7Profinet IndraDrive
2a. Datentypen ProfiSafe Vorzugskonfigurationen

= Die unterschiedlichen Vorzugskonfigurationen sind im Beispielprojekt als Datentypen angelegt.

ProfisafeOnProfinetSTS5_V03_lOhardware_V16 » PLC_1 [CPU 1515F-2 PN] » PLC data types * IndraDriveSafety » wControl780

L

@

Devices

(v v~

4 IndraDrive1 [FC1]
4+ Main_Safety_RTG1 [FB1]
@ Main_safety RTG1_DB [DE1]
» lgF System blocks
[ Technology objects
External source files
E FLC tags
[ PLC data types
B Add new data type
b [£z] IndraDrive
= [&:] IndraDriveSafety

| wControl780

v v v v

#| wControl781

#| wControl786

H#| wControl787

#| wstatus784

H| w5tatus785

#| w5tatus788

#| w5tatus789

#| w5tatus790

» Ll Systern data types
';,L Watch and force tables
E Online backups
E Traces

[ Device proxydata
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wControl780
Name

@[  ModeSelection | Boal
< EmergencyStop Bool
< EnablingControl Bool
< SMMI1_Signal Bool
< SMM2_Signal Bool
< SMME_Signal Bool
< SMME_Signal Bool
< SMMS_Signal Bool
< SMME_Signal Bool
< SMM7_Signal Bool
< SMMB_Signal Bool
< SMMI_Signal Bool
< SMMI10_Signal Bool
< safeHomingProcedure Bool
< Reserved Bool
< safeOutputlocal Bool

Data type

NN NONNEENEEE

Accessiblef.. | Writa...

NN RENNEEENEEE

Visiblein .. Setpoint

NNNNNNENNERNEEE

000000O0OO0O0OO0O0OOoOo

Comment

rexroth

A Bosch Company



