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SIEMENS

Thyristorgeregelte Antriebe fur Werkzeugmaschinen

Hauptantriebe 6RA26 mit Kompaktregler

2 x 6pulsig, kreisstromfrei

Kurzbeschreibung, Montage, Einschalten Best. Nr.: C98130-A1026-A1-03-19

MLFB Typbez. n. DIN 41752

6RA2620-6DV54-57
6RA2625-6DV54-57
6RA2628-6DV54-57
6RA2632-6DV54-57

D380/ 35 Mreq-GcG 6V54-57
D380/ 65 Mreq-GcG 6V54-57
D380/ 90 Mreq-GcG 6V54-57
D380/130 Mreq-GcG 6V54-57

D380/190 Mreq-GcGF6V54-57

D380/250 Mreq-GcGF6V54-57

D380/360 Mreq-GcGF6V54-57

D380/435 Mreq-GcGF6V54-57

D500/ 35 Mreq-GcG 6V54-57
D500/ 65 Mreq-GcG 6V54-57
D500/ 90 Mreq-GcG 6V54-57
D500/130 Mreq-GcG 6V54-57

D500/190 Mreq-GcGF6V54-57

D500/250 Mreq-GcGF6V54-57

D500/360 Mreq-GcGF6V54-57

D500/435 Mreq-GcGF6V54-57

D380/500-1050 Mreq-GcGF4V56-57
D500/500-1050 Mreq-GcGF4V56-57

m

f ;;
6RA2675-6DV54-57
6RA2677-6DV54-57
6RA2681-6DV54-57
6RA2682-6DV54-57

6RA2620-6GV54-57
6RA2625-6GV54-57
6RA2628-6GV54-57
6RA2632-6GV54-57

6RA2675-6GV54-57
6RA2677-6GV54-57
6RA2681-6GV54-57
6RA2682-6GV54-57

6RA26 . . -4DV56-57
6RA26 . . -4GV56-57

BESCHREIBUNG:

Die Stromrichtergerate in (B6C)A(B6C)-Schaltung werden zur Speisung fremderregter Gleichstrom-
motore, speziell fur Hauptspindelantriebe von 13 bis 217kW eingesetzt. Anforderungen moderner,
numerisch gesteuerter Werkzeugmaschinen werden voll erfullt. Die Gerate haben Uberwachungs- und
Schutzkreise fur Motor und Werkzeugmaschine. Die Speisung des Ankers erfolgt durch eine voll-
gesteuerte Drehstrombruckenschaltung in kreisstromfreier Gegenparallelschaltung, die Speisung der
Motor-Erregung erfolgt je nach Geratevariante mit Konstantstrom (V54 und V56) Oder in Feldschwach-
regelung (V55 und V57).

DieGeratevarianten V56 und V57 beinhalten eine Zusatzbaugruppe zur Funktionserweiterung der Gerate.

Die Gerate durfen im Temperaturbereich von 0 bis +35°C (selbstbeluftet: 0 bis +45°C) mit Nennleistung
betrieben werden, bei Lagerung und Transport durfen Beanspruchungen von —30 bis +85°C auftreten.

Schutzart der Gerate n. DIN 40050 u. IEC 144: IP 00

MONTAGE:

Die Stromrichtergerate sind fur aufrechte Montage in Schranken Oder Maschinengestellen bestimmt. Sie
sind mit denKlemmenleisten nach untenzumontieren.FurungehindertenKuhlluftzutrittund -austritt istzu
sorgen, ober- und unterhalb der Gerate muB ein freier Raum von 100 mm vorhanden sein.
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ANSCHLIESSEN:

Die Gerate sind gemaB AnschluBvorschlag (S. 8, 9, 12) und kundenseitigem Schaitplan zu verdrahten.
Soil- und Istwertleitungen sind abgeschirmt und getrennt von den Lastspannungsleitungen zu verlegen. Die
Steuerleitungen fur die Reglerfreigabe und die Stromversorgung sind von Schiitzsteuerungsleitungen rSumlich

zu trennen. Beim Verdrahten muB eine ausreichend groBe Schiaufe zum Klappen der Flachbaugruppen vorge-

sehen werden. Auf phasenrichtige Zuordnung und Rechtsdrehfeld zwischen 26/28/30 und 1U/1V/1W sowie

Phasengleichheit zwischen 123/124 und 31/32 ist zu achten.

ANSCHLUSSKLEMMEN:

Klemme
max. anschlieBbarer QuerschnittFunktion Art *) typ. Spannung

Nummer Einbauort

LEISTUNGSTEIL

6 mm2 bei 35A-Gerat
16 mm2 bei 65, 90 und 130A-Gerat
Anschlb. M10 bei 190-435A GerSten
Anschlb. 2xM10 b. 500-1050A Geraten

16 mm2 bei 35, 65 und 130A-Gerat
Anschlb. M10 bei 190-435A Geraten

Anschlb. 2xM12 b. 500-1050A Geraten
4 mm2
4 mm2

Ankerkreis-NetzanschluB E 3-380V bzw.
3-500V

1U, IV, 1W FuBleiste

Ankerkreis-MotoranschluB A ±380V bzw.
+500V

1C(D),1D(C) FuBleiste

G1 Erregerkreis-NetzanschIuB
Erregerkreis-Feldspulenanschl.

E 1-380V
310V-

123, 124
33, 34 AG1

STROMVERSORGUNGEN

Faston-Steckzungen 6,3 x 0,8
1,5 mm2 1) 2)

4 mm2 bei 190-435A Geraten
4 mm2 bei 500-1050A Geraten
1,5 mm2 1)
1,5 mm2 1)

Elektronik-Stromversorgung

Stromversorgung Feldregelkreis

AnschluB Geratelufter

E 3-380V
1~380V(1~220V)

380V,1~, 0,45A

bzw. 3~, 0,45A

±24V-
±15V-

26, 28, 30
31, 32

37, 38, (39)

T1 auf A3
G1 E

EFuBleiste

AA3 Hilfsspannung
Hilfsspannung

7, 10, 15, 71
45, 44 A3 A

ELEKTRONIKSIGNALE

1,5 mm2 1) 3)
1,5 mm2 1)
1,5 mm2 1)
1,5 mm2 1) 3)

1,5 mm2 1)
1,5 mm2 1) 2)

1,5 mm2 1)

E ±10V
±10V
±200V
24V-
12 . . .30V-
24V-

56, 14, 70
57, 69, 86
17, 13, 68

102, 81
80, 63, 64

A1 Drehzahl-Sollwert vor Hochl.-Geb.

Drehzahl-Sollwert
Drehzahl-lstwert
Beeinflussung Hochlaufgeber

Freigabesignale
Feidschwachaufschaltung
Grenzstromreduktion

EA2
EA2
EA1

Kl. 80: 3)EA1/A3
G1 E107

E 0V-A296

MELDUNGEN

4 mm2 bei 190-435A Geraten
1,5 mm2 1)
1,5 mm2 1)
1,5 mm2 1)

1,5 mm2 1) 3)
1,5 mm2 1) 3)
1,5 mm2 1) 3)
1,5 mm2 nur bei >500A 1)

1,5 mm2 nur bei >500A 1)

A 1-220V
1—220V
ca. 12V-
1-220V
1-220V
1-220V
1-220V
1-220V

FuBleiste LOfteriiberwachung

Stormeldung
dito Elektronikausgang
n kleiner als Minimaldrehzahl

nS0n erreicht
Ankerstrom grdBer als Jx
n kleiner als Drehzahl „x”
Sicherungsilberwachung
Sicherungsuberwachung

35, 36
72, 73, 74 AA3

AA366
A114, 115, 116

126,127,128
108,109,110
214,215,216

90, 91
97, 99

A2
AA1
AA1
AA1
AA7
A 10VA7

ANZEIGEN

1,5 mm2 1) 3)
1,5 mm2 1) 3)

A +10V
+10V

75, 76, 85
16, 77

A1 Drehzahlistwert
Stromistwert AA1

2) Nur bei Geratevarianten V55 u. V57
3) Nur bei Geratevarianten V56 u. V57

1) Feindrahtig ohne Aderendhulse
Oder mit Stiftkabelschuh: 1,5 mm2

Feindrahtig mit Aderendhulse: 1 mm2

*) E = Eingang

A — Ausgang
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EINSCHALTEN:

Stromrichtergerate sind werksgepruft und fur 50Hz-Betrieb eingestellt.Optimierungen wieEinstellung derStrom-

begrenzung oder Tachoanpassung mussen den Maschinen-Verhaltnissen angepaBt werden und sind daher

werksseitig nicht eingestellt. In untenstehender Einschaltanweisung ist vorausgesetzt, dal3 das Gerat ahnlich

anliegendem AnschluRschema C98130-A1026-A1-X-12 und C98043-A1098-L1-X-12 betrieben wird. Vor Inbetrieb-

nahme mussen die AuBenschaltung, die vorgeschriebenen SchutzmaBnahmen und das Vorhandensein der

richtigen Apparate, wie z.B. superflinke Spezialsicherungen, iiberpruft werden.

MaBnahmen im strichlierten Kastchen sind nur bei Geraten mit Zusatzbaugruppe erforderlich.

Wir empfehlen alle Eingriffe und Einstellungen am SIMOREG-Gerat am Bi.16 zu dokumentieren und diese

Druckschrift beim Gerat zu belassen.

Oberprufen X7]Vorbereiten
T

Schalter S1-Reglerplatte A1086
auf Stellung ,,1-Regeln’1

Hauptschalter Aus

TAnschlusse gemSB Anlagen-

Schaltplan oder entspr. dem

mitgelieferten AnschluU-
vorschlag OberprOfen

siehe Anlagenplan
bzw. Seite 8 und 10

Potentiometereinstellungen
kontroilieren bzw. entspr.

Erfahrungswerte einstellen
Kompaktreglerplatte A1086:

Poti Bezeichnung Einstellung
R85 IS0||
R218 I
R225

*Jfc Von Motor, Tacho und Motor-

LOfter Leistungsschilddaten
notieren

ca. 9 Skt
ca. 9 „
ca. 0 „

Tn n-Regler ca. 5 „
Kp-n Regler ca. 5 „

R28 Tacho ca. 6 „
R31 Drift ca. 5 „

O-Punkt
R126 Kp l-Regier ca. 4 „
R110 Kp LQckad. ca. 4 „
R179 nm|n i

'grenz
Kp n-abh.

R41T R27
Kontroile, ob der Hauptspindel-
antrieb auf elektr. sowie auch

mechanischer Seite
betriebsbereit ist_

T
ca. 0 „Bei 60Hz-Netzfrequenz:

1. Widerstande R5, R7t R9
auf Stromversorgung A1045
entfernen

2. Auf FBG EMK-Regler A1006
Brucke zwischen StOtzpunkt
V-W einlegen

3. Auf FBG Kompaktregler A1086
Widerst. R200 entfernen_

EMK-Reglerplatte A1006:
Poti Bezeichnung Einstellung
R4 EMK-Sol! ca. 6 Skt

ca. 2 „
ca. 7 „
ca. 1,5 „

R10 Kp
R13 min. Feld
R77 max. Feld

T
[ Zusatzbaugruppe A1098:

Poti Bezeichnung Einstellung 1
1 R231 Drift

Bei AnschluB der Feldversorgung

(Kl. 31, 32) an 220~ Brucke ab-ac
auf FBG EMK-Versorgung A1087

auf aa-ab umlegen_
Werksauslieferung
fur 380V-AnschluB
mit Brucken ab-ac ca. 5 Skt

R8 TH ca. 0 „
ca. 9 „
ca. 5 „
ca. 5 „
ca. 0 „

R192 Jx
R149 JAnz.

nAnz.

T
Meldung ,.Betriebsbereit” Relais

K1 auf Stromversorgung falls
erforderlich in Meldung „Storung”

Sndern, dazu:
Platte Steuersatz A1045 Brucke
v-w Offnen, Widerst. R35 = 4,7K
und Dioden V90 u. V91 einbauen

Werksauslieferung
K1 als
..Betriebsbereit”
Meldung

R62

' _R279 _nx
TWARNUNG!

Gerat und Anlage
stehen unter

Netzspannung

Flauptschalter „EIN”
Elektronik und Leistungsteil „EIN"

T
T Spannungen Oberprufen:

(ext. Spannung)
Steuerspannung: Kl.26,28,30: 380V
Lastspannung: Kl.1U,1V,1W: 380V bzw.

500V
Zw.d.Phasen

;

______
V56, V57

Reglerfreigabe Kl. 64, 80 und
Sollwert Kl. 56 und Kl. 14 (M)
abklemmen, Kl. 64/80 uber

geOffneten Schalter mit Kl. 7
verbinden, Kl. 57 und Kl. 69 mit

Batteriekastchen verbinden
Brucke cg-ch einseitig auftrennen

Kontroile ob Brucke cl-cm eingel. ist

V54.V55 f
Reglerfreigabe Kl. 64 und

Sollwert Kl. 57 und Kl. 69 <M)
abklemmen, Kl. 64 uber

gedffneten Schalter mit Kl. 7
verbinden, Kl. 57 und Kl. 69 mit

Batteriekastchen verbinden

Geratelufter
falls vorhanden: KI.37, 38: 380V
Feldversorgung: KI.31, 32 \ 380-V ._Kl.123,124/ 220-V

T
T

| Ankerkreissicherungen entfernenÿ

T
Vor alien manuellen Tatigkeiten im Gerat;

Hauptschalter und Steuerspannung AUS!
Anschlusse der Motorfeld-

versorgung an den Kl. 33, 34 des_ Simoregs abklemmen_
T

7Oberprufen
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2. Einschaltung Spindelkompaktregler A1086

I |Lastspg.-Schutz EIN |
Phasengleichheit zwischen Steuer-
spannung und Lastspannung mit

Spannungsmesser prufen, zwischen
den Klemmen 26-1U; 28-1V;

30-1W;
Spannung *< OV fur 380V Lastspannung

>=120V fOr 500V Lastspannung
Kl. 31-123, 32-124: Spg. ~0V

1 f
Schalter S1 steht auf l-Regeln
Regler freigeben: Kl. 64 (u. 80)

mit Kl. 7 verbinden

T
Kontrolle TachopolaritSt:

Kl. 57 pos. Spannungsvorgabe
Antrieb mit Stromregelung

langsam drehen lassenT
Spannungsversorgung prOfen:

(interne Spannung)
Kl. 10: -24V; Kl. 44: -15V;
Kl. 7: +24V; Kl. 45: +15V;
Kl. 15: 0V; Kl. 71: 0V;

Alle Spannungen sind ca,-Werte

Tachoanschlusse
tauschen

/TachoX,
spannung
an Kl. 17

jegen Kl. 1:
Vpositiv/

NEIN
Regler sperren~|T

Kontrolle der Leuchtdioden auf
Baugruppe A1045:

LED V103 Reglerfreigabe muB
leuchten, d.h. keine Reglerfreigabe

Kl. 64. Bei Geraten mit
Zusatzbaugr. A1098 muB auch

LED V2 STOP leuchten da Kl. 80
nicht freigegeben.

Leuchtet LED V79 Netz-
(iberwachung so ist entweder:
- Linksdrehfeld am Steuerteil
- eine Phase weg
- Netzspg. <80% Unenn

JA
Achtung:
Bei Verdrahtungs-
anderung auf
Phasengleichheit
mit Leistungsteil
achten

an
Sollwert Kl, 57 = 0V,

Schalter S1 auf n-Regeln

T
I;,/Strombegrenzung einstelien:

lAmotor£1.2 Imotor nenn
MeBpunkt b2 auf Reglerplatte A1086

4-10V = Geratenennstrom IQN
+ 1V = 10% IQN

Poti R85

Up2 = Umotor

Ub2 — Spannung am
MeBpunkt b2

IGN
T

Strom
Funktion des MotorfremdILifters

Ciberpriifen_ Ub2 notieren

TJ
nrHauptschalter Aus BatteriekSstchen-Sollwert von

' Kl. 57 u. 69 auf Kl. 56 u. 14 umklemmen !
BrOcke cg-ch schlieBenT i

Zuleitung der Motorfeld-
versorgung - Kl. 33, Kl. 34

anklemmen
T

Drehzahlabgleich:

+ 1V Sollwert an Kl. 57 (bzw. Kl. 56)
10% der max. geforderten Motordrehzahl
(evti. uber Tachospannung errechnen)
(10V = max. geforderte Motordrehzahl)

Poti R28

T
| Ankerkreissicherungen einsetzen |

T
Einschaltung Drehzahl

Driftabgleich
Kl. 57 (bzw. Kl. 56)

Sollwert = OV vorgeben71. Einschaltung Motorfeld
mit EMK-Regler A1006

T
Zur Einstellung der Erreger-

spannungsbegrenzungen Uerrmax
und Uerrmin MeBinstrument an
_Kl. 33,34_

Poti R31
Motor-
still-

stand
-ÿT NEIN

Hauptschalter „EIN"
Steuerspannung „EIN"

Drehzahldrift

T
Uerrmax:

Voraussetzung: —24V an Kl. 107
Einstellung: R77 Erreger-
_ spannung

JA

:i

Achtung:

Einstellwerte der

Erregerspannung

laut Motor-

leistungsschild

T
Uerrmin:

Voraussetzung: Zuleitung Kl. 107
abklemmen Vor alien manuellen Tatigkeiten im Gerafc

Hauptschalter und Steuerspannung AUS!Einstellung: R13 20% weniger
als Leistungs-
schildangabe

T
I -24V an Kl. 107 wieder anschlieBen I

I
/2.Einschaltung Kompaktregler A1086/

j

4
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7Einstellen der Zusatzfunktionen
falls erforderlich

Wird
Motor mit

Fefdschwach-
NEIN

Tregelung
betrieben ACHTUNG!

Bel Geraten ohne
Zusatzbaugruppe erfolgt
beim Abschalten fiber
Kl. 64 beim Erreichen
der Drehzahl nmjn

Regler- und Impulssperre

Einstellen der Meldung:

n < nmjn Relais K6 / A1086
An Kl. 57 (bzw. 56) nmjn vorgeben

Poti R179

JA

Einstellen der Feldablose-
spannung Platte A1006

Antrieb fiber Sollwert Kl. 57 (bzw. 56)
auf Nenndrehzahl hochfahren,

Ankerspannung einstellen
auf UA Nenn — 10%

(z.B. 380V - 38V = 342V)

Ankerspannung

Drehzahl-
schwelleEinstellwert

laut
TMotor-

Leistungsschild r Einstellen der
Uberstrom-Meldung

IA > lx Relais K5 / A1098
LED V7 (gelb) leuchtet

Linear einstellbar von 0 . / . 100%
der eingestellten Stromgrenze

Schaltschwelle I

(stromabhangig)J

I I

I IPoti R4
I I

J I
IAntrieb auf max. geforderte

Drehzahl hochfahren
Kontrolle der Ankerspannung:

nicht fiber 380V

IPoti R192
I

T
Einstellen der Meldung:

n< nx Relais K206/A1098
An Kl. 56 nx vorgeben
LED V8 (gelb) leuchtet

Poti R279

I I
"S'erforderfXÿ
der eingesetzte
Motor die dreh-
zahlabhSngige

"sÿtromgrenzg,

iNEIN

I Drehzahl-
schwelle

t
l; i iJA

TEinstellung des Einsatzpunktes der
drehzahlabhangigen

Strombegrenzung: Antrieb auf
Drehzahl n-| hochfahren

Poti R218 so lange nach links
drehen, bis der Betrag der

Spannung am MeBpunkt b2/A1086
kleiner wird

Einstellen der externen
Stromistwertanzeige:

An Kl. 56 max. Drehzahlsollwert
aufschalten

Wahrend des Hochlaufs an der
Stromgrenze Anzeigeinstrument

auf Wert der Stromgrenze
einstellen.

IEinstellwert
Ilaut

I IMotor-
Leistungsschild I

I
I

I I
T i

I Poti R149 Stromanzeige- i
wert

Einstellung des Endpunktes der
drehzahlabhangigen
Strombegrenzung:

Hochfahren auf max. erforderliche
Motordrehzahl

An MeBpunkt b2/A1086
berechneten Wert Ub2 einstellen

Poti R225

L J
JEinstellwert

rlaut Einstellen der externen
Drehzahlistwertanzeige:

An Kl. 56 max. Drehzahlsollwert
aufschalten. Anzeigeinstrument

auf Wert der max. Drehzahl
einstellen.

Drehzahlanzeige-
wert

Werksauslieferung:
Anzeige des pos.
Absolutwerts
Neg. Absolutwertanzeige:
R86 auf bh-be umloten
polaritatsrichtige Anzeige:
R86 auf bf-bg umloten

Projektierungs-
unterlagen

Strombegrenzung

T f Poti R62
Einstellen der Zusatzfunktionen

falls erforderlich L J
J

Stellung des Driftpoti R31/A1086
auf Poti R231/A1098

Obertragen

I l
I

T
Einstellen des Hochlaufgebers,

wenn der Hochlauf nicht an
der Stromgrenze erfolgen soil:

Hochlaufzeit

l

I
I I

Poti R8I I

L J
J

Kl. 57 (bzw. 56): 0V
Kl. 64 (u. 80): often

T
Hauptschalter ausSollte das Verhalten des Antriebes im Betrieb nicht

zufriedenstellend sein, mul3 eine Optimierung nach
der Optimierungsanleitung erfolgen.

T
- Poti Stellungen am Bl. 14

vermerken
- MeBgerate entfernen
- alle fur MeBzwecke gelosten

Verbindungen und AnschlOsse
wiederherstellen

- Klemmen nachziehen

T
[ Einschaltung beendet

5
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WARTUNG, STORUNGEN:

Die Stromrichtergerate sind als vollelektronische Einrichtungen wartungsfrei.

Auch die Lager der Geratelufter sind auf Lebensdauer gefettet.

Wir empfehlen jedoch gelegentlicheReinigung des Gerates umSpannungsuberschlage undverschlech-

terte Ktihlung zu vermeiden.

Nachstehend einige mbgliche Stbrungen:

mogliche UrsacheArt der Storung

Netzspannung fehlt
Feldversorgung fehlt

Ankerkreis Oder Feldkreis unterbrochen
Tachokreis unterbrochen, Tacho defekt Oder falsch gepolt

Klemme 63 nicht freigegeben

1 Phase der Netzspannung fehlt
Linksdrehfeld
Netzunterspannung unter 80% UNenn
Feldstrom zu niedrig eingestelit

Klemme 64 nicht freigegeben

Antrieb lauft nicht an

LED V79 ..Netzuberw.”
leuchtet

LED V103 „Regler frei”
leuchtet

Anker- Oder Tachoanschliisse falsch gepolt

Sollwertvorgabe gestort
Tachoanpassung (R28) falsch eingestelit

Gerateoptimierung nicht korrekt, siehe Inbetriebnahmeanleitung

Tacho defekt
Mechanik defekt (Istwertgeberankopplung, Getriebelose)

Kohlebursten Oder Lager der Maschine abgenutzt

Schlechte Masseverbindungen, Brumm auf Signalleitungen

Gerateoptimierung nicht korrekt (Hochlaufgeber, EMK-Regler)

Strombegrenzung zu niedrig eingestelit Oder vorgegeben

Gerateoptimierung nicht korrekt {Strombegrenzung,
EMK-Regler, drehzahlabh. Strombegrenzung)

Projektierungsfehler: Motor- Oder Gerateleistung zu gering

Getriebe oder Bremse defekt

Gerateoptimierung nicht korrekt (Strombegrenzung,

drehzahlabh. Strombegrenzung, Tachoabgleich),

Brumm auf Soil- und Istwertleitungen

Gerateoptimierung nicht korrekt {Strombegrenzung, EMK-Regler)
Motorlager, Getriebe, Kupplung Oder Bremse defekt

Motorlufter oder Luftfilter defekt
Zu groBe Spanleistung

Motor dreht auf hohe
Drehzahl

Drehzahl pendelt oder
ist nicht stabil

Solldrehzahl wird zu spat

oder gar nicht erreicht

Schnittleistung zu gering

UbermaBige
Maschinenabnutzung

Motor wird zu heiB
I

Bei Storungen, deren Ursache vermutlich im Stromrichter-Gerat zu suchen ist, wie z.B. undefinierter

Sicherungsfall, wenden Sie sich bitte an die nachste SIEMENS-Geschaftsstelle.

HINWEIS:

FUr weitere Informationen stehen Druckschriften zur Verfugung:

Techn. Beschreibung: in Vorbereitung

Inbetriebnahmeanleitung: in Vorbereitung

Schaltbuch: Best. Nr. C98130-A1026-A1-x-22 (Grundgerat 500-435A)

Best. Nr. C98130-A1026-A201-x-22 (Grundgerat 500-1050A)

Best. Nr. C98043-A1098-L1-x-22 (Zusatzfunktionen)
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Gerdtetyp 0380/35...130 und D500 /35... 130
Thynsiormodule und
Stromwandler

Gerdtetyp D380/190... 435 U.D500/190... 435
Thyrislormodule

\
Plclz fur ElektronikBefestigingsbohrungen010 Bchrungen *8 Platz fur Eleidronik

\ / \A 88 AJ o V230 230 Aa

J2 \ ri
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a Ptv IN

/U130e n/130 BJ
___

1 1

___
J

o

in ---14<J Stronwandler
~4

/ \ o270
i

IA

UJ

ijji
if!i

4 nur bei
0380/35.45
0380/35.45

nor bei
0380/65...130
0500/65., 130
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INBETRIEBNAHME, SERVICEFABR. NR.TYP

MASCHINE von:am:

von:am:

i MOTOR
von:am:

D . . . / . . Mreq-GcG . V5 . -2ASIMOREG Q6/ von:am:

Potentiometereinstellungen hier eintragen:
|

DREHZAHLA8HANGIGE

STROMBEGRENZUNG

O-Pkt
:

TACHO DRIFT STROMREGLER

Verstdrk. luckadapt

DREHZAHLREGLER

J-Ant. P-Ant.
•'min

JMAX Kp

00 0 00 0 0 0 00
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27035 4
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