SIEMENS

Thyristorgeregelte Antriebe flir Werkzeugmaschinen
Hauptantriebe 6RA26 mit Kompaktregler

2 X 6pulsig, kreisstromfrei

Kurzbeschreibung, Montage, Einschalten

Best. Nr.: C98130-A1026-A1-03-19

BESCHREIBUNG:

MLFB

Typbez. n. DIN 417562

6RA2620-6DV54-57
6RA2625-6DV54-57
6RA2628-6DV54-57
6RA2632-6DV54-57

6RA2675-6DV54-57
6RA2677-6DV54-57
6RA2681-6DV54-57
BRA2682-6DV54-57

BRA2620-6GV54-57
6RA2625-6GV54-57
B6RA2628-6GV54-57
B6RA2632-6GV54-57

6RA2675-6GV54-57
6RA2677-6GV54-57
6RA2681-6GV54-57
B6RA2682-6GV54-57

6RA26 . . -4DVbE6-57
BRA26 . . -4GV56-57

D380/ 35 Mreg-GeG 6V54-57
D380/ 65 Mreg-GeG 6V54-57
D380/ 90 Mreq-GcG 6V54-57
D380/130 Mreq-GeG 6V54-57

D380/190 Mreq-GeGF6VE4-57
D380/250 Mreg-GeGFGV54-57
D380/360 Mreq-GecGFeVa4-57
D380/435 Mreg-GecGF6Y54-57

D500/ 35 Mreg-GeG 6V54-57
D500/ 65 Mreq-GeG 6VH4-57
D500/ 90 Mreq-GeG 6V54-57
D500/130 Mreq-GeG 6V54-57

D500/190 Mreg-GcGFBEV54-57
D500/250 Mreq-GcGF6V54-57
D500/360 Mreq-GeGFBV54-57
D500/435 Mreq-GeGF6V54-57

D380/500-1050 Mreg-GcGF4V56-57
D500/600-1050 Mreq-GeGF4v56-57

Die Stromrichtergeraste in (B6C)A(B6C)-Schaltung werden zur Speisung fremderregter Gleichstrom-
motore, speziell flir Hauptspindelantriebe von 13 bis 217kW eingesetzi. Anforderungen moderner,
numerisch gesteuerter Werkzeugmaschinen werden voli erfiillt. Die Gerate haben Uberwachungs- und
Schutzkreise fiir Motor und Werkzeugmaschine. Die Speisung des Ankers erfolgt durch eine voll-
gesteuerte Drehstrombrickenschaltung in kreisstromfreier Gegenparallelschaltung, die Speisung der
Motor-Erregung erfolgt je nach Geritevariante mit Konstantstrom (V54 und V56) oder in Feldschwéach-
regelung (V565 und V57).

Die Geratevarianten V56 und V57 beinhalten eine Zusaizbaugruppe zur Funktionserweiterung der Geréte.

Die Gerate diirfen im Temperaturbereich von 0 bis +35°C (selbstbellftet: 0 bis +45°C) mit Nennleistung
betrieben werden, bei Lagerung und Transport diirfen Beanspruchungen von —30 bis 4+-85°C auftreten.

Schutzart der Gerédte n. DIN 40050 u. |IEC 144: IP Q0

MONTAGE:

Die Stromrichtergerate sind fiir aufrechte Montage in Schranken oder Maschinengestellen bestimmt. Sie
sind mit den Klemmenleisten nach unten zu montieren. Fiir ungehinderten Kithltuitzutritt und -austrittist zu
sorgen, ober- und unterhaib der Geradte mu8 ein freier Raum von 100 mm vorhanden sein.




ANSCHLIESSEN:

Die Gerate sind gem&B AnschluBvorschlag (S. 8, 9, 12) und kundenseitigem Schaltplan zu verdrahten,

Soll- und Istwertleitungen sind abgeschirmt und getrennt von den Lastspannungsleitungen zu verlegen. Die
Steuerleitungen fiir die Reglerfreigabe und die Stromversorgung sind von Schitzsteuerungsleitungen raumliich
zu trennen. Beim Verdrahten muB eine ausreichend groBe Schiaufe zum Klappen der Flachbaugruppen vorge-
sehen werden. Auf phasenrichtige Zuordnung und Rechtsdrehfeid zwischen 26/28/30 und 1U/VAW sowie
Phasengleichheit zwischen 123/124 und 31/32 ist zu achten.

ANSCHLUSSKLEMMEN:
Kiemme
. Funktion Art ") | typ. Spannung max. anschlieBbarer Querschnitt
Nummer Einbauort
_ LEISTUNGSTEIL
ég 1U, 1V, 1W | FuBleiste | Ankerkreis-NetzanschluB E | 3~380V bzw. | 6 mm? bei 35A-Gerat
! 3~500V 16 mm” bei 65, 90 und 130A-Gerét
! Anschlb. M10 bei 190-435A Geréten
» Anschlb. 2xM10 b. 500-1050A Gerétenj .-
1C(D),1D(C) | FuBleiste | Ankerkreis-MotoranschiuB A | 380V bzw. 16 mm? bei 35, 65 und 130A-Gerét |° ~
+500V Anschlb. M10 bei 190-435A Geréten
Anschilb. 2xM12 b. 500-1050A Geraten
123, 124 Gi1 Erregerkreis-Netzanschlufd E | 1~380V 4 mm?
33, 34 G1 _Erregerkreis-Feldspulenanschl.| A | 310V- 4 mm?
STROMVERSORGUNGEN
26, 28, 30 | T1 auf A3 | Elektronik-Stromversorgung E | 3~380Vv Faston-Steckzungen 6,3 x 0,8
3, 32 G Stromversorgung Feldregelkreis | E | 1~38ovi~220My [ 1,56 mm? 1) 2)
37, 38, (39)| FuBleiste | AnschluB Gerateltifter E | 380V, 1~ 0,45A | 4 mm?® bei 190-435A Geraten
bzw. 3~, 0,45A | 4 mm? bei 500-1050A Geriten
7,10,15, 1 A3 Hilfsspannung A | £24V- 1,5 mm? 1)
45, 44 A3 Hilfsspannung A | +15V- 1,5 mm® 1)
ELEKTRONIKSIGNALE
56, 14, 70 Al Drehzahl-Sollwert vor Hochl-Geb. | E | 10V 1,5mm’ 1) 3
| 57, 69, 86 A2 Drehzahl-Sollwert E | H0V 1,5 mm? 1)
17,13, 68 A2 Drehzahl-lstwert E | £200V 1,56 mm® 1)
102, 81 Al Beeinflussung Hochlaufgeber E | 24V~ 15 mm? 1) 3)
80, 63, 84 A1/A3 | Freigabesignale E |12...30v- 1,5 mm’ 1) Kl. 80: 3)
107 G1 Feldschwichaufschaltung E | 24v- 1,5 mm? 1) 2)
96 A2 Grenzstromreduktion E |ov- 1,5 mm? 1)
MELDUNGEN
35, 36 FuBleiste | Litftertiberwachung A | 1~220V 4 mm? bei 190-435A Geriten
72,73, 74 A3 Stdrmeldung A | 1~220v 1,5 mm? 1)
66 A3 dito Elektronikausgang A | ca 12V- 1,5 mm® 1)
114, 115, 116 A2 n kleiner als Minimaldrehzaht| A [ 1~220V 1,5 mm? 1)
126,127,128 Al Nggo erreichi A | 1~220V 1,5mm?* 1) 3
108,109,110 Al Ankerstrom groBer als Jx A} 1~220V 1,5mm* 1) 3)
214,215,216 A1l n kleiner als Drehzahl ,x” A | 1~220V 1,5 mm? 1) 3)
90, H A7 Sicherungsiiberwachung A | 1~220V 1,5 mm? nur bei >500A 1)
97, 99 A7 Sicherungsiberwachung A |10V 1,5 mm® nur bei >500A 1)
ANZEIGEN
75, 76, 85 Al Drehzahlistwert A | 0V 1,5 mm? 1) 3
16, 77 A1 Stromistwert A | oV 1,5 mm? 1) 3
* E = Eingang 1) Feindrahtig ohne Aderendhiilse 2) Nur bei Geratevarianten V55 u, V57
© A = Ausgang oder mit Stiftkabelschuh: 1,5 mm? 3) Nur bei Geratevarianten V56 u. V57

Feindrahtig mit Aderendhillse;1 mm’




V54,

EINSCHALTEN:

Stromrichtergeréate sind werksgepr(ft und fir 50Hz-Betrieb eingestellt. Optimierungen wie Einstellung der Strom-
begrenzung oder Tachoanpassung mussen den Maschinen-Verhélinissen angepaBt werden und sind daher
werksseitig nicht eingestelit. In untenstehender Einschaltanweisung ist vorausgesetzt, daB das Gerat dhnlich
anliegendem AnschluBschema C98130-A1026-A1-x-12 und C98043-A1098-L1-x-12 betrieben wird. Vor Inbetrieb-
nahme miissen die AuBenschaltung, die vorgeschriebenen SchutzmaBnahmen und das Vorhandensein der

richtigen Apparate, wie z.B. superflinke Spezialsicherungen, Gberprift werden.

MaBnahmen im strichlierten Késtchen sind nur bei Geraten mit Zusatzbaugruppe erforderlich.
Wir empfehlen alle Eingriffe und Einstellungen am SIMOREG-Gerdt am Bl 16 zu dokumentieren und diese
Druckschrift beim Gerét zu belassen.

f Vorbereiten ]
!

] Hauptschalter Aus i
¥

Anschlisse gemaB Anlagen-
Schaltplan oder entspr. dem
mitgelieferten AnschiuB-
vorschlag Gberprifen

v

Von Motor, Tacho un'd Motor-
L iifter L.eistungsschilddaten
notieren

'

. Kontrolle, ob der Hauptspindel-
. antrieb aut elektr. sowie auch
) mechanischer Seite
betriebsbereit ist

v

Bel 60Hz-Netzfrequenz:
1. Widerstande R5, R7, R9
-~ auf Stromversorgung A1045
entfernen
2. Auf FBG EMK-Regler A1006
. Briicke zwischen Stutzpunkt
. V-W einlegen
'3, Auf FBG Kompakiregler A1086
. Widerst. R200 entfernen

v

‘Bei AnschluB der Feldversorgung
[ (Ki: 31, 32) an 220~ Bricke ab-ac
“ auf FBG EMK-Versargung A1087

: auf aa—ab umlegen

Meldung ,Betricbsbereit” Relais
- K1 auf Stromversorgung falls
|- erforderlich in Meldung ,Stérung”
S andern, dazu:

 Platte Steuersatz A1045 Briicke
- yew &ffnen, Widerst, R35 = 4,7K
~und Diocden V90 u, V81 einbauen

v

sieche Anlagenplan
bzw. Seite 8 und 10

Werksauslieferung
d fir 380V-AnschluB
mit Bricken ab-ac

Werksauslieferung
K1 als
.Betriebsbereit”
Meldung

Vs |

Reglerfreigabe Kl. 64 und
Sollwert K1, 57 und K. 69 (M}
abklemmen, Ki 64 {iber
geoffneten Schalter mit KI. 7
verbinden; KL 57 und K. 69 mit

Batteriekastchen verbinden

r—

1 V56, V57

Reglerireigabe Kl. 64, 80 und
Sollwert KI. 56 und Kl. 14 (M)
abklemmen, Kl, 64/80 Gber
gedffneten Schalter mit K1 7

I
I
: verbinden, KI. 57 und Kl. 69 mit

Batteriek3stchen verbinden

| Briicke cg-ch einseitig auftrennen
LP_(ontroIJe oh Bricke cl-cm eingel. is

v

E Ankerkreissicherungen entfernen |

v

=~Anschl{isse der Motorfeld-
.. versorgung an den Ki. 33, 34 des

. Simoregs abklemmen

'

Uberpriufen

S

=

f
i
|
|
|

4

WARNUNG!
Gerdt und Anlage
stehen unter
Netzspannung

pd

e

Uberpritfen

Schalter 51-Reglerplatte A1086
auf Stellung ,l-Regeln”

v

Potentiometereinstellungen
kontrallieren bzw. entspr.

Erfahrungswerte einstellen

Kompakiregierplatte A1086:

Poti  Bezeichnung Einstellung
R85  lgg ca. 9 Skt
R218 renz ca. @ ,
R225 n-ahh. ca. 0 ,
R41  Tpn-Regler ca. 5 ,
R27  Kp-nRegler ca 5 ,
R28 Tacho ca. 6 ,
R3 Drift ca. 5 ,
0-Punkt

R126 Ky |-Regler ca 4
R0 Ky Lickad, ca 4 ,
R179  nmin ca. 0 ,

EMK-Reglerplatte A1006:

Poti  Bezeichnung Einstellung

R4 EMK-Soli ca. 6 Skt

RIGC Kp ca. 2 ,

R13  min, Feld ca. 7

R77  max Feld ca. 15,

¥ ____
r~ Zusatzbaugruppe A1098: 1
I Poti Bezeichnung Einstellung !
I' Rzs  Drift ca. 5 Skt
I R& Ty ca 0, |
I Rrigz  Jy ca.9 , !
' R149  Jang ca.5, |
' R62 namz ca.5 , |
LR279 nx a0, |

Hauptschalter EIN"
Elektronik und Leistungsteil ,EIN”

v

Spannungen iberprifen:
{ext. Spannung)
Steuerspannung: KI.26,28,30: 380V

Lastspannung: KL1U,1V,1W: 380V bzw,
500V

Geritel(fter Zw.d.Phasen
falls vorhanden: KI.37, 38: _ 380V

Feldversorgung: Kl. 31, 32 } 380~V od

Ki123324 ) 220~v ™

®

Vor allen manuellen Tatigkeiten im Gerat:
Hauptschalter und Steuerspannung AUS!




® yd 2. Einschaltung Spindelkompaktregler A1086 ~

l

Lastspg.-Schiitz EIN
Phasengleichheit zwischen Steuer- l asispg T I ;
spannung und Lastspannung mit

Spannungsmesser priifen, zwischen ) Schalter 51 steht auf |-Regeln

den Klemmen 26~1U; 28-1V: Regler freigeben: KI. 64 {u. 80)

301w, ’ mit KI. 7 verbinden
Spannung =~ OV fir 380V Lastspannung +
=120V fir 500V Lastspannung

Kontrolle Tachopolaritat:
Kl 31-123, 32-124: Spg. ~0V KI. 57 pos. Spannungsvorgabe

1 Antrieb mit Stromregelung

- langsam drehen lassen
Spannungsversorgung prifen:
{interne Spannung}

KL 10; —24V; KI. 44: —15V,

KL 7:4+24V; Kl 45: +15V,

KL 15: OV, KL 71: OV,
Alle Spannungen sind ca.-Werte

v

Kontrolle der _euchtdicden auf
Baugruppe A1045:
LED V103 Reglerfreigabe muB
leuchten, d.h. keine Reglerfreigabe Achtung:

Tachoanschllisse

tauschen
F

spannung
an KI. 17

Regler sperren |

| an Kl 64. Bei Geraten mit Bei Verdrahtungs-
' Zusatzbaugr. A1098 muB auch dnderung auf Soliwert KI, 57 == OV,
: LED V2 STOP leuchien da Kl. 80 Phasengleichheit Schatier 81 auf n-Regeln
nicht freigegeben, mit Leistungsteil 7
Leuchtet LED V79 Netz- achten :
iberwachung so ist entweder: Strombegrenzung einstellen:
- Linksdrehfeld am Steuerteil lamotor =1,2 Imotor nenn
— eine Phase weg MeBpunkt bp auf Reglerplatte A1086 U == 10V * lamotor
- Netzspg. <80% Unenn +10V = Gezratenennstrom laN b2 ~len
1! . T N 10% laN » Ups 2 Spannung am
Funktion des Motorfremdilfters Poti R85 <—, Strom MeBpunkt by
Uberpriifen Upo notieren
v ¥
| Hauptschalter Aus | ™ ™ “Batteriekastohen-Soliwert von |
7 k(. 57 u. 69 auf KI. 56 u. 14 umkiemmen |
' ! Briicke cg—ch schiieBen
Zuleitung der Motorfeld- e ——— I ——————— ud
versorgung - Ki 33, Kl. 34
anklemmen Drehzahlabgleich:
* i + 1V Sollwert an Kl 57 {bzw. Kl. 56)
e - < 10% der max. geforderten Motordrehzahl
[ Ankerkreissicherungen einsetzen |

{evtl. Uber Tachospannhung errechnen)
{10V = max. geforderte Motordrehzahl)

Poti R28 = Drehzanl

e Einschaltung 7

v

. - Driftabgleich
/ 1. Einschaltung Motorfeld Ki. 57 {bzw. K\. 56)
mit EMK-Regler A1006 Sollwert = OV vorgeben

Zur Einstellung der Erreger-
spannungsbegrenzungen Ugrmax
und Ugrmin MeBinstrurnent an

Poti R31
Kl. 33,34 N ’
! —
Hauptschaiter ,EIN” Drehzahldrift
Steuerspannung EIN"

| v
U

v tzung: —24Y an Ki. 107

oraussetzung: —24V an Kt

Einstellung: R77 -“l Erreger-
spannung Achtung:

v . Einstellwerte der
Uermmin: « Erregerspannung
Voraussetzung: Zuleitung KL 107 e gs B . "
AbKlommen | laut Motor- Vor allen manuellen Titigkeiten im Gerit:

Einstellung: R13 h%éofgi;‘miggr leistungsschild Hauptschalter und Steuerspannung AUS!

schildangabe
+

[-24V an KI. 107 wieder anschlieBen |

/2. Einschaitung Kompaktregler A1086




e

Wird
Motor mit
Fetdschwach-

NEIN

regelung
belrieben

Einstellen der Feldablése-
spannung Platte A1006
Antrieb ber Sollwert Kl. 57 {bzw. 56)
auf Nenndrehzahl hochfahren,
Ankerspannung einstellen
auf UA Nenn — 10%

(z.B. 380V — 38V = 342\)

Poti R4 4_,"-‘ Ankerspannung

v

Antrieb auf max, geforderte
Drehzahl hochfahren
Kontrolle der Ankerspannung:
nicht dber 380V

erfordert
der eingesetzte
Motor die dreh-

NEIN

Einstellwert
laut

Motor-
leistungsschild

zahlabhangige
Stromgrenzi

Einsteliung des Einsaizpunktes der
drehzahiabh&ngigen
Strombegrenzung: Antrieb auf
Drehzahl ny hochfahren
Poti R218 so lange nach links
drehen, bis der Betrag der
Spannung am MeBpunkt b2/A1086
kieiner wird

!

Einstellung des Endpunktes der
drehzahlabhangigen
Strombegrenzung:
Hochfahren auf max. erforderliche
Motordrehzah!
An MeBpunkt b2/A1086
berechneten Wert Ups einstelien

Poti R225 : Strombegrenzung

Einstellwert
laut

Motor-
Leistungsschild

Einstellwert
laut
Projektierungs-
unterlagen

!

g
Einstellen der Zusatzfunkiionen
falls erforderlich

ACHTUNG!

Bei Geriten ohne
Zysatzbaugruppe erfolgt
beim Abschalten (ber

Ki. 64 beim Erreichen
der Drehzahl nyin
Regier- und Impulssperre

Werksauslieferung:
Anzeige des pos.
Absoclutwerts

Neg. Absolutwertanzeige:
RB6 auf bh-be umléten

polaritétsrichtige Anzeige:

R86 auf bi-bg umltten

Sollte das Verhalten des Antriebes im Betrieb nicht

zufriedenstellend sein, muf eine Optimierung nach

der Optimierungsanleitung erfolgen.

Einstellen der Zusatzfunktioney

falls erforderlich

Einstellen der Meldung:
n < nyin Relais K6 / A1086
An K1, 57 {bzw. 58) nqin vorgeben

Poti R179 —w Drehzahi-
™ schwelle

r _Einsteflen der
Uberstrom-Meldung
ia > Ix Relais K& / A1098
LED V7 {gelb} leuchtet
Linear einstellbar von 0 . /. 100%
der eingestellten Stromgrenze

Poli R132 el

|
|
I
I
|
|

Schaltschwelle |

we e
= I {stromabhangig) ;
™~ ™ Einstellen der Meldung: |
; n< ny Relais K206/A1098 :
i An Kl. 56 ny vorgeben [
| LED V8 (geib) lelichtet |
I Poti R279 _cnsl Drehzahl- |
! +— schwelle !
b s o — e — I _______ —
™™ ~ Einsteilen der externen |

! Stromistwertanzeige:

! An KI. 56 max. Drehzahlsollwert
i aufschalten

I Wahrend des Hochlaufs an der
I Stromgrenze Anzeigeinstrument
: auf Wert der Stromgrenze

|
|

einstellen.
Poti R149 _.eell Stromanzeige-
L +— wert
¥ _ T
r Einstellen der externen

Drehzahlistwertanzeige:

An KI. 56 max. Drehzahlsollwert
aufschalten. Anzeigeinstrument
auf Wert der max, Drehzahl
einstellen.

Poti R62 .l Drehzahlanzeige-
|_ > wert

auf Poti R231/A1098
! Ubertragen

wenn der Hachlauf nicht an
der Stromgrenze erfolgen soll:

. il ,
| Poti R8 Hochlaufzeit

I

e e I _______ -
Kl. 57 (bzw. 56): OV
Kl. 64 (u. 80): offen
v
[ Hauptschaiter aus ]

~ Poti Stellungen am BI. 14
vermerken

- MeBgeréate entfernen

- alle fir MeBzwecke geltisten
Verbindungen und Anschllisse
wiederherstelien

- Klemmen nachziehen

'

i Einschaltung beendet




WARTUNG, STORUNGEN:

Die Stromrichtergerite sind als vollelektronische Einrichtungen wartungstrei.

Auch die Lager der Geréitellfter sind auf Lebensdauer gefettet.

Wir empfehien jedoch gelegentliche Reinigung des Gerates um Spannungstberschidge und verschlech-

terte Kihlung zu vermeiden.
Nachstehend einige mégliche Stérungen:

Art der Stérung

mégliche Ursache

Antrieb lauft nicht an

LED V79 ,Netziiberw.”
leuchtet

LED V103 ,Regler frei”
leuchtet

Netzspannung fehlt

Feldversoraung fehlt

Ankerkreis oder Feldkreis unterbrochen

Tachokreis unterbrochen, Tacho defekt oder falsch gepolt
Klemme 63 nicht freigegeben

1 Phase der Netzspannung fehlt

Linksdrehfeld

Netzunterspannung unter 80% Unenn

Feldstrom zu niedrig eingestelit

Kiemme 64 nicht freigegeben

Motor dreht auf hohe
Drehzahl

Drehzahl pendelt oder
ist nicht stabil

Solidrehzahl wird zu spéat
oder gar nicht erreicht

Schnittieistung zu gering

UbermaBige
Maschinenabnutzung

Motor wird zu heiB

Anker- oder Tachoanschilsse falsch gepolt
Sollwertvorgabe gestort
Tachoanpassung (R28) falsch eingestellt

Gerateoptimierung nicht korrekt, siehe Inbetriebnahmeanleitung
Tacho defekt

Mechanik defekt {Istwertgeberankopplung, Getriebelose)
Kohlebiirsten oder Lager der Maschine abgenutzt

Schlechte Masseverbindungen, Brumm auf Signalleitungen

Gerateoptimierung nicht korrekt (Hochlaufgeber, EMK-Regler)
Strombegrenzung zu niedrig eingestellt oder vorgegeben

Gersteoptimierung nicht korrekt {Strombegrenzung,
EMK-Regler, drehzahlabh. Strombegrenzung)
Projektierungsfehler: Motor- oder Gerételeistung zu gerting
Getriebe oder Bremse defekt

Geristeoptimierung nicht korrekt (Strombegrenzung,
drehzahtabh. Strombegrenzung, Tachoabgleich),
Brumm auf Soll- und Istwertieitungen

Gerateoptimierung nicht korrekt (Strombegrenzung, EMK-Regler)
Motorlager, Getriebe, Kupplung oder Bremse defekt

Motorllfter oder Lufifiltter defekt

Zu grofe Spanleistung

Bei Stéirungen, deren Ursache vermutlich im Stromrichter-Gerat zu suchen ist, wie z.B. undefinierier
Sicherungsfall, wenden Sie sich bitte an die nachste SIEMENS-Geschaftsstelle.

HINWEIS:

Fiir weitere Informationen stehen Druckschriften zur Verfligung:

Techn. Beschreibung: in Vorbereitung
Inbetriebnahmeanieitung: in Vorbereitung

Schaltbuch: Best. Nr. C98130-A1026-A1-x-22 (Grundgerat 500-435A)

Best. Nr. C98130-A1026-A201-x-22 (Grundgerat 500-10504A)
Best. Nr. C98043-A1098-L1-x-22 (Zusatzfunktionen)

A,



1 i F] 3 ) % ) s 1 ] ) 7 1 a

Gerditetyp D 380/190...435 u.DSODHB0..., 435 Gertitetyp  D380/35..130 und D500 /35... 130
Thyristormodute Tyristormodule und
Befestigungsbohrungen 440 f Plotz filr Elektronik Betrungen 88 Patz_fur Elexironik
A Ho 230 a | AN B ol ) A
N \ \
i oy ~ - IJXMW_
g |
-] J. ~130 B
2 S S - L e
| N ANt | S == Q@ a
279 \ =]
%55:3'5 Langlocher $8 fur bei rur bei "
i1 |e D3BO/3545 D380 /65,130 ¢
et D3BOI35.45 0506/65.. 130 |
§§‘§§i {eistungs -
g lig Anschiuflkiemmen
il
- ig.i,,% 4. \\ Kebelianal o
g?gi- Lefstungs - Anschiufiklemmen
b3 11
gi:f; Lage der Leiterplatten und Ger dtetyp | Nennstrom (4) Klemmertyp Mot e
sk |o der Flachbardlei '
i ﬁg; er Flachbandleitungen ~ = o
0..135 35 SSK 10 | SSK 16| 29y
Y ™ no o I R
n i o !i [FIES) 130 SH15 | S 1S 320 | 3
b Il 0..M90 150 Anschiufiootzen M10 320
g h D..1250 79 fp— 320
< il D../350 10 P 320
& il 0.#35 i35 e 320
I i E
ADZ )
-|lalz it o H .
B | = ] n & §:l 1) Platzbedarf beim Herausklappen der Elektrenik ~ 240 mm von Vordedante,
2 B § g sl Th wihrend des Betriebes Boden - u. Deckenabstand von= 100mm einhalten.
4 N e & & e Joeun] 50 -10-06 :
f— 5 g B g % "é:% E% MaBbild 35 A ... 435 A
4 o = z .,
— k - “ < b jJ | Lage der Leiterplatten
— [=]
PR — .AG - - _ - [
8 - i Hemenedo | C98130-A1026-A1-%- 27 [
zv i T 3 T 3 T i I T | “unetey | town Jieee]  GWW-T
Al 5O 007 - GME TR~ Am — L4 P ! t '
1 1 2 [ ] [ & | 5 | [ i F] | [
] 800 | Mindestabstand
A 100 —f32 2! im Thyristarsausteinbereich A
if' +
i 1 uB —
- | IMETEETE|ETEESE o] B
——
g N egy H
~ 2 1 AL S) A
o : + + + + === - L /l
B fl B
L n I+ ] [\Stever- o v
: ) | klemmen o J ]
| | RT3 Elekironik t , =
seitlich klappbore Elektronik : .
Ptaiz zum - | E ! Platz zum /
< Autktoppey_ il Aufklappen !
2 |c freilassen ‘ l i freilassen / c
£ — i -
E‘EE Mindestabstand 78 | -
- Bigey 4 1ur Luftaustritt - , g { ]
JEDEE - 5
§§%§,§: -4 100 p=—{}— 765 3 ;sﬂfn!
anE .
LT HY ] =] ————— T
gi! ] 2 o -: 1 H T ]
EE,§§ - W— | Il 1 E ' E c °
~ il aiisa = AR sonrung 5 2 E
4Ll ! I el =5 g 2.2 Klemmentyp
R == £ = = !
=~ 8§ L I i = : ﬂ! b 2 AnschiuBbolzen | Anschlefibolzen
2 |y } ! =~ E £% 2:M10 HIH
3 I 3
1
B840
Schwenkabatand
Elektronik
anur] 73778 N
— el g | MaBbild 500 A . . . 1050 A
—— [ L.age der Leiterplatten
P -aman' AG BiaH
- | §omens 46 | C9B130-A1015-A201-%-27]_
v [ T F I 3 T 3 T uit. Witinllung Oatum  [Hame GWW-T
Al SO 007+ 082 FM - Am — L BF ] V




T | 2 i 3 i & I 5 I 6 1 7 ! 8
#) Wem in A3 Dicde VT singesett isl 250604z 300V bel DINY.. t; : ‘ 7 .
“mel  Kiemme 63 vor oder spdtestens 00 meec - \ " ‘ ‘ -
nach  Aalegen der Spunnung an : -3 s‘m“-m“ bei B‘.iﬂﬂl L3 - i
- la Klemme 26, 20, 30 mit Klemme 7 wverbunden sein. ‘ <3m: gurzschiupfest veriegt L ][] ] I-J w0y Al:
' : ‘ nach VOE 0t00m - 50/ 0 Hiz
60 Hz - Bestiickung: =»3m:angepafiter. veitungsschutz erforderlich
A01 : Brucke v-w einlegen A3: RS9 (56K} eatfernen n
Al Wooorst R200 o-ternen ‘
L 1 u ==
- Kontukte i ._Bﬂ_"
K10 C;’:l-“
- pos Log|k : |
~ - r
) verz. Reglersperre g ' Lo q
Impulsldschung L B Litter-
.2w Wy M M ) e ) _ Betriebsbereitmeldun _ ) . i I uher_\"“c"“rlg
delel = I Rib] ' slels 3 %, 78, 30
ted mgg gt[ A3 E o S92y 3 A3 ﬁnsa:ll;‘lu:]nffl 08 2 L
| N 83 .E _ - B :
‘; 1/ i .151‘rJ . Regierfrergube bberwachung renfeld, Stromversorgung s
— mexidm Phgsen
. T A3 wk 1 |intor sp. A2/ AL L. -
: ! s - 'BY . - : Thyr.- ! periite-Lifter
19 v Tachoiibw, Impuls- SU{Z'l Lnur _Qel_B_:G_g_rrﬁeﬂ_?_ 1 c
, ¢ S;G'-MEQL— ! ' ; stufe pm——————— __:I
T e 22 " Rz i ! 2.3 !
Ty =t ! ] A2 - | : ,
Lt ! 2
‘rg-: ‘ i LHZ 57 Steuersatz u. _—T I v | i
R (I L5 oy ﬂ——’ﬁ" n-Regler I-Regler | 402:31 ! ]
B o i T a7 60 [ Kommandostute —Amn v : L .I
R oo [ 42,96 {Schirm | L0 ] | :l ] el
Sia A2 Regler « - Impuls- | B1:123
o L&E;Sgrean%npuﬂ- X A206 max stute | Thyr- r i i
: : 2 MiGe) - .._Q/o-;._j-.{—d——t- Stromsollwert —T——— ¢ == satz @, 120 J“L t —--Gm:n“ & 0
. . ID|  ext.Strombegr. ¥ _4]_ .
I AZ Al A ‘ 0.2 T Austiihrung ..-V55
= i Ausfihryng ..~V 54
! _ Irehzahlgbhing. . | | .
w-z00v | AW Inist! ] Strombegtenzung Ankerspaonaung Faldversorgung — ;l :___. ______ _}
-— ] | | o~ E 1 [
' L ¥ . ot — 1
AD1 AQ1 no ‘-"*T = ;
A2 : T |
. Grenzwerd - EMK-Regler a4 Impulsstute I I
meider - i (1 1 E
S Tacho Al mun I : !
A2130M) W ! EMK- 5 = !, ! ;l :—'fi :
| A2 58 [Schirm) glelg Sollwert o ST I I il ,
e e S ) S R o __ S - SN YN | B EO =P R 1
— e ! min. Errager - ]
min \ stromvorgabe
K24 F90gr }- ?
. 242 \ ‘ F
- / K @'"' ;L
A Motor - Erregung M2
Motor -1ifter
oet 237 1980 | &3
gy | HOuPtspindelantrieb - mit Siemens AG | Bjockschaltplan und AnschluBvorschlag 35 A . . . 435 A
o 218kl Kompaktregi _ " .
| . BT LA e GWW-TAK (B6C)A(BEC) C98130-A1026-A1-%-12 1 ewwan
=3 i Zusy | u-":- ury Umt ,m Nghe




A

! I 2 1 3 ] 4 I 5 3 7 ] 8
. u — 3"’50!6? Hz 380V
3~ 50/6. .. -B0V bei D3IBO/.. L2
3~ 50/60Hz,500v  bei DS00/... 3 _
T ¢ 1.1
A F1-F3 A "Eﬁ' _\ a
(3m:kurzschluffest verlegt n. VOE 0100m oo a2, ,
»3m:angepafter Leitungsschutz 04 erforderlich G O E b
B0 Hz-Bestij ckung N\ Hi=1>1= i R
24V (KL
- ADI: Brilcke v-w einlegen . AN I -
A2 1RZ00 entfernen « Kontgkte hTA . . ‘I N 3 I_E__Si_)‘__\
A3 +85,7,9 entfernen {S6k) rln e HBE- - ——‘-—--~] Ko [Z23--\ - ;
By} 8 ;- poslogi ' &“ - r16.4
- e L _ " —— ]
B pvtnl T b Te;Eer‘sPerre [—H—-.{I ;“1;"'1;55 lr— B ‘ g B
\ Imputsigschuag i ‘gg '7"" b ! _; Lutter-
SHV-28 MM | _ Betriebsbereitrne[ﬂung 1 'gﬁ |—~ 1o~ dberwachun =
l[[[h[g S N ) CHIEE E ! ! N !'ﬂln
— ) 0??5,@“‘&@ e A3 20Z0 T 25 3
15 2 o . Phase, Slcherungs- 1
Sollwert-l. 575 . 5(” max. 5o 3 Reglertreigabe berwachung Stromversorgung iberwachung !
vorgabe | L1 K 10ma g5 & : Unterspg. Schirm J®
HUNE o0 3|5 E L F 7T R
ARE ' 8|2 5 List Impuls- su¥z'hl
c bt 57 Lusgtz- £l & c
EI---U-,-I, ; stufe
' 3 sollwert A2 A2 Y i f
i
(LIS ~f] 56 ' Steversotz u.
+48--—C~——nd Hochiaufgeber n-Regler X ™1 [-Regler
- IR HIRT 1 Kommandostufe T -
oto . ! 20(s} L : i ol ’
NC- ader Anpafi- J» A2 puts~
steuerung -6 stufe | Thyr- R P |
M = CH‘*‘{'—O——-" Stromsoliwert &1 satzff | J10 :
D! ext Strombegr. 1 f fo——————- e o e I D
I AZ ] a1 ¢ £0.2
) -—
' gt Ankerspannung TORYErsorgung
10-200 | a7 Idregler
- 1
A1 401 Al
! EMK-Regler Impulsstufe
E
13 (M) I AR EMK- F=t-——=+
P S ﬁ;.)ﬁB!Sl = E B U Soliwert :ga :LEJP
‘‘‘‘ ) 17 TRttt EREE i W
— u Myt Nt S i Ny et by r i .
Eoommncmin iy ko nen BU Gt el min freger
23 - Ngeil=Signcl nach Anzeige 9 .
 adaption. Hochloutgeber N24(KLI0) i- §
£ m——t 282 \ 1A1
nur bei Zusatzplatte
£99043-A1098-L2 ——— 1 K @.---
241 1AZ M2
Motor - Lufter
w
bat. 31,08, 81 H
— e e Siemens AG
o R Baare. BEIN DOsterreich | Blockschaltplan und AnschluBvorschiag 500 A . .. 1050 A
. e Geer 19,81 '\
oF 1.8.81 marm : -
T it a GWW-TAK (B6C)A(B6C) C98130-A1026-A201-%-12 3 swwsmr
Al S0 M7 - N3N~ 7708 —@m - LAF
e N i ) } . , . o . . . -
D T




1 \ 1
—
- Vorstrom < w Schieben i
A2 Drehzahiregier f.’a xg‘e ?X1 X Ein, |
' Lijck | | X). Bej 60Hz entfemen
C98043- AOBE-L1 ¢ L - !
c8 Liicxadaption. .
[ + | o I = = 1-Ant sdg 1 1 N
Al & RE&Z J/ 2 § rw-o-"'ﬂq Xg8:15 Impuisbitdung
cm :
° -o-lB:u‘r_;}-!m R0 Rz <) R 200" B
i Takt 1
{ ‘1/ P-Ant Stromregler J-Regler by T
X . U —
K57 |sol_,_[ J I-Regh 1. F gl Steuersatz ]
— 7 Eingangverst. - -
h1.2 Integr. Stop __ | Nz : N14 aangv I
A6 N5 ®
_? ™ . Kommandostute |
13 Meidung K5 - H
O M n<nmn v . 1 Tystzl -
8 :68 . . Regler - T » L Impulsbildung 8
O———Schirm ! -, Sdg 2
* Reglerr Ve X98:17
oo erm e tz 1 Frei
! Drehzohlabh. L] e )@9 2?@:&
Strombegr. ] g ? f Tystz 1 }
Fraigabe Oszi- Anwahl —3““‘5 Puise
| ? N a Infor ﬁ )
ystz _.cull.e Pulse
getakiet
|11
: Vartellerlogik
: oo e Synchr,  ————— e -
| Eah= X 98 18-23 Thyristorzuocdg. A
- C]Z.3%% :
‘é‘é ;;§ Impuls- Endstufe
‘ SpTSE Yeorstrom Ein L
: § E;ﬂ' U~ Regi. | Liick Integr. Stop
| 23E5E
L TeEE= Tacholiberwachun
: E8ET3E 9
BN 4 4
- gagg‘; ——-G-RegLerfrewg. ‘
N AR X98:113 96
: £2583 X 102
] tEo
TES® el s faaf o [ = [T Y Y ey - iy vy — = et ] e [
S§§§§ | “““‘“‘”m“m‘ﬂa—-ww“mm-ﬂmwg—lxzw f —..,i...pu.ch-zao~~u;m;qmm§§’;,”skgig -{xgg X101 —‘Nu*‘mm-ﬂc:wc:h-la:-timm-amm; ] ’mm]
Pisga . R oy P ’ FREAE IR RIS —Tw= Ll CET -
He L & ek R e MY - PR o e e B e Y ] e A ] R o e e e R B e B e e
- B 2 “ i (w =| 3 = in|~ |7 QI T R &g |3 L
LS RO ul= " [P gggga : AT [EEE 38 (PR [R | coman-a T e et CoRTI0-A ]
2$52% =ln 1 B P { - Mollg ] ey
é;;’%; ¥ F) > ‘g 3 g_._‘_‘_‘_‘_‘ug| S
. A3 ! 3 REISEEREE
: Al oder Test s -_1
| C9B0LY - AN0M513--11 44 U5 0T 0 05T [ eloirbelahnleBERIEERF R S e S EREEY Y AR e N e EEFEEEEEEE
: " X 10t x o2 |
1 Fb by T] . G98130- A1052-L1 Stiftbelegung
7 - Q 7 —I _l - i wie £ 1
et el g i “We*zlberwachung ; 1
. = 3 = t Tokt 1 3dg 1 . !
: ‘75 L / ~ — &V?g
: : .- B -
: § V] ﬁ_t Takt 2 S4g2 ™ E
{ 4 Untersp. =
(28 1 1} P————
E Fa 11 Grehtelduberw
;30 = Yl
} x} 60Hz Anpossung Iy = el emperre[’ﬂ" -
380¥ 3 ! o r -
50/60Hz | 3 mauistray B
z | X o 24 L—— ¥vao
| verz Reglersp l
—
3 | %7 - LD T
. Reglerfieigane  1¥103
H b3 bt - Tystz 1 oy, W Tyst I W1V, W F
2 ¥ 1-6 11D}, 1D{C) Ty 1-6 1¢(D), 10 (C)
Fd —
2 - - - - -
o202 Hauptspindelan trieb . mit Siemens AG | Funktionsplen und \érblndungsienungen
e B 0177 w198 8kie, Kompaktregler: Osterreich
gilusae | oy Datn | Nawwt | Morms Urage. | Es. t.
T

o q ' 1 il 3 j




o~ | hd hd I 2L .4 1 L] | ] i ]

AN

1~50/60 Hz, 380V | Bricke ab-ac) e
GESTEUERTES  FELD = 1~50/60 Hz, 220V [ Bricke ab-ad) ; 1~50/60 Hz,380V UNGESTEUERTES FELD
4ClDl -oic) Gerdteausflhrung-V 55 f ———t— i —t Gerdteausfihrung - v 54
-V 37 | | I l G‘] - V56
. p———— b . | | . . e - — . . C—
r AD1 l L _ AD.2 : I -[ : 1~50/60 Hz, 380 v :
: [ T f C98043-A1087-L1 | EMK-Strom - I 123
1120 2121 EMK-Regler i (JP 132 RBY versergung u.¢ (JP a
£58043-A1006-L2{380M | 3aov ub 220\/ es o A (TsE-Bescn |z 12 o V7
N C98043-A1006 - L3(50M 0,1 amt — oo < g ]
4 oo ' < “
| [P CF . Ty 1o
P15 Pos . g8 l
. U \ [ X103 % g < =) l
’ ~] : 198 j
L - MR- )4
@ i 114 58
1] I I B[ . E
A N1 M 2 - I = a
| ~ Ii‘ +0 33 -0 3%
f M —° i _
A k— Db Schaltung far Sc-ha{tung fur | - ]
Y| Bricke bei [ Sagezam D 380/35...130 D380/190.. 500
l 500 v 0500/35 ... 130 D500/190 ... 500
0 RO o e e e e s S . o e e S
o—.:.-o—_.ﬁ R0 c ge 1
i j j e e
1 S - i I
j\ ) rs | = K1 -I: j _,/ [ | |
M Uaist o “~IN > "“”“][_ 62 __E ][ [r“ j [ ' I
. 1
M K2 = — % T \__! !
i (Y V7 \1\91 - LGE !
R13 rt P ._rL.._.....l ' :
| . " IR S R R A s
: EMK soll i i | V71 | V73
- | R4 Q]‘—< Takt | et <t F— ¢ | d —]
; |
L Lo
T T s o |
Feldschwichg. R77 l | + .
Jem . + -Q I 1
. - max . . -— [ N | |
1107 I j V74 V72 |
e — g L—------ f
; — S
a: Yf 2,5 MLFB Zeithnungs- Nr, | gest |ungest |Ankerspg | Feldstrom
b: Leitung 44 A-031-20-9 6RAB261-34 C98130-41026 61 | X 380V | 6A Ausfiihrung Ausfiihrung
Kurzschluffest verlegt 5RAB251-3B [(96130-A1026-B2 | X 380V 124 C98130-A1026- B1u B2 C98130-A1026-B2 u.B22
€ Ysf 05 6RAG261-3C |C981230-A1026-821] X 500V 6A Feldstrom max 6A :33 3,  Feldstrom max 12A.
= d: Verschienung 6RAB261-30 [C98130-A%026-B22 | X 500V 124 1+ - ]
b o 6RABZ61-3E |(98130-A1026-B1 X | 6A ;—“'"-——\l"— : : i/ : :
H 1103 411,81 | 6RAB261-3F [C98730-41026- B12 X [ 12A i Y
2o 04264 41.6.§o ¢ : - - : - . : - - : - 0....310V=
;| 82 8o/ 017 % I P Q.8 1870 . ; : = g
== 4
H e T 2kl Jem. itebesa ] 6RAB8261-3A . 3F ge?;?rr;sieAhG Feldversorgungseinheit ot
5| 51 v8jaz5 " A ﬁfe{%i_j% o ¢ 6. TR
G { Jwstand - Angnung |DI.| : Toem Ursyr. Ers 1. Ers. d.

b ) . N 3 . | 4 S 5 1 4




«24Y + 24V
N | - fw -2V R
i
NC - oder . verz. Stog
Anpafisteuerung = I
_ ——igiff——— —— — —t—
S oo R >§ - 3 ! ' = = —
L BT E458 = Y S
"y Al 56 Grundgerd! ¥ &
|l T — st | " sishe Schatfbuch
| . COR0~ A1 26—~Al—x— 22
g [ : 1:14 ot soif ' ]
I :
. F Q_A Hochlou!tgeber [
L
oHo ; 1 Al:70 /B’ Py nchy .
Schirm R e ‘ .
h , st il W
A7 128 rehzabiregler
zv’g.ischubfr igube At :128 * farometer
—_——t—pl ]
&g Iz | Msoil= Mol .
= . r —
28E52 I |
¢ fg3ii I Blackierschutz } Reglersperre ¢
Sougs |
EXEM I —————— e '
:-:'EEEH 28: ] AAF-I e - T T - st Regiersperre
2155 Spanierstungshegrenzung AT b=k }
- |5EsEs AT 109 ; . 1 |
S3z32 N - )
h BREzs Anzeige /st | 4
rFl. ] ) | Getrighest. , A |
I557% My Al 16 D apossg | o oW
e%gga ] Jist | a’/a’ n - berst o -
E‘Eg;% @ ; AL Q Rig a' I Stromregler
£555° ¥ '
1|2izks A 4 . I R427 _R4al
. |t :
.28 Freigabe fir ° : ,?_f gf - T ————————— - s fri;besf_
Getriebeumschaifung SAT: 215 LTt aist Anp 0550 Va1: 118 + 24
N k279 n ~verst < '
— ]
Anzeige &t j ! R327 AU B
. ™ A1 75 J .
0 —
@ - <] # 5z/ﬂ’ e ! Getriebest -
I\ 'I o f Aapossg | I
Al 85 * ,-sgl /ﬂ’ o —verse| A7 E
Schirm
. /E/ R 227 R : ma,
Stromsoftwert
R 294 RZ96
i . . ) AT N ~ [
. Getriedeumschaltung
= nur bei i
£ LO0130-A1098 -1 2 Strombegrenzung
. F
=
I Datem -[g~-15 "
g o M ge:nens_ 3\0 HSA-Kompaktregler  [Blockschattpn, Anschiui =
P S 08 & Y. | 159 0@ fuie; sterrel
2 [Tt ot ot 5 o i Zusatzbaugr. _pe
" 1 | 3 i X a1 "N % i 7 i




- - - - | 3 | § | 1 ]
Al
I Riicks, 111
C99130-A1098 — L1 : H: 7]
A T = ? A
Hochloufgeber
N Anzeige ;g b _
277
I—Q:' H—o
] R62
B gl 7 nig 75 '
<RH x 200: 13 20015 4 ¥
Hochlaufzeit xabl:
n:
Isty [*0ist] y _-'gﬁ
%2004
- ) . 85 -
Anzeige gt Schirm  —o
C ¢
5 -
o3
% 9 - M 1 <
. EE‘ Stufe I¥ l z Strombegrenzung
it z i M
- -l [
Eg =rs " R286
£ e
i f °
&
Ré41
LlJ I.:J - J.Ant £
verz. Reglersp, St 1V
200:6
:[: X ¥ 20018 N
(CeE o R EREE R EE ] xam, 6m —-iaoE ey R
1Sl E g == 2 22 S |7 2|e / T
==& [ 1N = ;E TIRE B2 d|5 | ;::r Getriebe anpassung nur bei
’% I e N BMEEEE C98043—A1098 —L 2 bestiickt.
w = sl ’ 5 = |-
t T
qow x 20— AZ :
I x WQ-Test i :
i Towm | R0 GO-T5 " 5 , :
g o | Feder %':tm"" &G HSA- Kompakt regler Funktionsplan, Verbindungen 5
-] Il 249 go bowr. 2.5, 1980 Jua, aITel
g Tustand Damm % Narm . " Jurge. | b 1. En. ¢ ZUSGthGUgrUppe bt
i 1 | 3 I N TS 5 | ' r 7 T 2



4

§
i
i
f

gung
ver-

hl oder muigelsill werden
honn zivil-ued siralrechtlich varfolgl

" warden. Der Erwerb gewerblacher Schulzsethte vordeholten

s varviethiligt der

bgTwe
[

nglich

erioge dort ohhe onsere schilltliche Ereadcht
weder 2w finre noch puaz
g Ugh
Unbetugte Yerwendung

Owse Unterla
warlel, Oritten 21

= A3

1 [ Fa T 3 I 2 I 3 ] 6 I 7 I )
3~50/60 Hz +2% 380V :1°% bei D380
+10% i
1~5Q/60HZ +2% 380V v av w500V g bei DS00 ,
A 37 38 19 < ALY Cerdtetyp a ; b

- 3 ' - K k K K ALX4 J3A [ Y41 NYAF & H 1257 RYAF 25

Lo A i Yo Kl LT vl i Mol MY AL £

T1 T2 RG] T L Of AT ) T—— i w—iy

L.| | L.| | L A1X3 55 A { Y6100 NYAF1O ,‘( YF10)  NYAF 18
— | ALX2 §0A (110 12xNYAFID _(22¥16 122 NUAT 5 |
- 1304 Y1612 NYAFIR  (dr YHLI2 = NYAL 50 5
A ATXT W0A | @AEIBIZRNTATIE (2= ¥HIM T Kihr 0 ]

; ' 2CA  YEZIIGNYAFZS (ZeYHIS)Z«NYAF

R142 WOA | 4-16° Tefior por_ |12 V135 2-NYAF 35

B nur bei BN R TIEIT . T TR
X ’}E} T L E-FRACIRNN 1t L O "i‘fﬁ,#l'f‘l_:;’_{

: % '//432 4354 | 5«167 Teflonpas @ 4«16 TTefton por
l | 3 AYXE e T vwesven
- - - L N SR N LA AL 2L R M L AL R

Liftereufbau pur cb D . /180
Al AL
Impuls - ) impuls-
ubertrager @ Jd é_i._._ij‘Kﬂ AL HK Gbertrager

X1 G t -0/ X102

c ol oo perFim

2 (PY) RAN = S w——— o V4. L 2
y1-1) : - = = o ! i 1 Lzmywm
A2(Tye-T)f 4 i o~ / { s J B, LA
B HK fak 62 O KK 21 _

N 4 iP1) K12 H b L A { i~ I D €<k SN s L_ 4 (P
R —0 VL. _ o | L30T [ ® T
el H}—ﬁ— i ALHKIZ | L l = = T ARy — 3T
2P 3 oo 2@ T auekad o AAKE ik | @R A lse

LLI . o™
D 15{Ty3-1 ][G13 @ IO '_J«. | LA=] — - V61 © szs][ | |1stz-10
' . Y 1 7
A2-xi01] :7 e | b J _ s @ @, e @ 2z dlzen  tarxw
=l r : I O J ,
116(T}£5'”_J_ HK 13 l V3L jc2 P17 . gl;? l; 16(Ty6-11)

-— . 2 - — - - —— - . () . )
eentl ¢ ALHKIS g P — A52 1L = I,\ i L s en
18(Ty5.1) d S AWTHK28) | Adpkiz L @ L {1805 -1
l |— 512 B, 1K1 ) TR ' I P T T k2 ALHK 23 —|; o

E e o15 B ®G1—l ] lie—. - — - o2 L e
mmen| | : b . o @ —4— sz

\. . —j Dl Pt i + J Kzs J
HK 15 Vo] 12 G2 o D <k 225
k" wn ) | I - ]
[—| Ancrdnung der Module: Modul-Innenschaltung: K2 4 622
[For]et 62f* 76 h AL:HK 22 [
3 e 5 Pt A 01120 AL:HK 25 ®
i DY - +380V bei D380 Avm21 — 40
. " ) 4 acio £500V bei D500 h 4 anic) g; AR
vz ~ Nur bef Thyristormoduin mit Hiifskocthodenanschlul ist der AnschiuB, wie gestrichelt dargesteilt, tlie nicht bezeichneten Leitungen
§+ ~ vorzunehmen. Die Verbindungen von A4: HK11-HK26 zum Leistungsteil entfallen dann. sing ¥s10.73
O:le2 @107 62
Q:Le}tungen an den Anschlufienden mit angegebenen Bezeichaungen markiert
[ow | 51278 Siemen: :
. . s AG . .

o 5050 | Moo & i Osterreich Leistunasteil 35 A ... 435 A

02 Horm GWW-T

Zust. Mittedtung [ Nasme C98130 _A1015_BSO1—* —11 1 Sttter, Siatt

SO ST — U — TTOh — G —~ LAF




i 2 i 3 ] | 4 [ 5

6 ] 7 ; 8
0%, 0% .
380V T5et D380 od. 500V "o bei D500 380V X
3-50/60Hz 24 3--50/60H: 380V, 1~ 250V~, LA
o 1U W w 37 438 .30 i 42 36 35
A -7 ¥ (A1 13 A
T1 kl K T2 R/
l UV
g i Th2
- AB THYR .BAUSTEIN g
= — OrD
—; KPL. 1
AZx101 .1 s » k2. 161 . 3——o !
12—c:—w~:l\-‘ : ‘SLTT_. L2gd 13-0—
atip 1
a 2 “‘CI-'_ 3 ratl ] 4 _CI E301 .
Wil
b LUFTER Ag Lidfteruberwachung
11
A +. F4
SICHERUNG A °
z e
A2x102.4 AZx102,2
. c , y 13 , ‘ 12 Geriitetyp V1-VE
i AZ2x101, b2 x101.6—(—
STEE 15 : .y 1 D380/ 500 | C98130-A1012-8769-x-7
1 D380/ 650 | C98130-A1012-B771-x-7
n 7t D380/ 790 | C98130-A1012-B773x-7
. D380/1050 | $98130-A1012-B775-x-7
D500/ 500 | C98130-A1012-B770-x-7
o Fe D500/ 650 | C98130-A1012-B772-x-7
P — D500/ 790 | C98130-A1012-B774-x-7
=, |D [ D500/1050 | C98130-A1012-B776-x-7
NS Foe
e .
[ 2627 AZx102.5
| | 15 [— 15
AZx101.17 [ & R2x 101, 9~ (—rit 14
i
18 — 19~<|———
8 § foma—s
E |
| Fo
B - ™) L -
A a
T 2T (9 e Y T 5TT X101,% 102 BANDKABELVERBINDUNG AB-A2
S B U B30 L S @b =Al ~VERSCHIENT
il s T AZXI02.10 R R e A2x102.8 ;%“;:4:;'(];?:?;;?;13‘”6 ;g_':&@ N A7
F st} 14 L 19 +380V bej D380 !1 St by 1 18 NICHT BEZEICHNETE LEITUNGEN
_-_°_!___...l ‘f i i (A : 17 " SIND C¥sf0,75INYAF 0.75
1 5 > 9 +500V bei D500 Ts > 1D
_ & (1D) — — 4
[4)]
Dat. 1877-07-1%¢ SIEMENS
Peert] AUTNGER T | Leistungsteil und Impulsibertrager S00A ... 1050 A
Gepr. /_@3? OSTENRE!CH
03 fo. |#orm 7 i Blatter rear
Lust, MiTiung Datum Hame £T0-TU3 |0981 30_A1 015 “8701 _X_1 1 !




TYP FABR. NR. INBETRIEBNAHME, SERVICE
MASCHINE am: von:
am: von:
MOTOR
am.: von,
SIMOREG | D.../..Mreq-GcG . V5. -2A Q6/ am: von:

Potentiometereinstellungen hier eintragen:

DREHZ AHL ABHANGIGE

STAOMBEG RENZUNG DREHZAHLREGLER | TACHO | ORIFT | STROMREGLER Semin
IMax 0-Pkt Ko At P-Ant, Verstark. | Lickadept
Foe |Flelleee e

A2 R85 R718 R225 R4t R27 R20 R 31 R126 R0 R17S
| C96043-3086-L1 :
\ U/ \\ 0/ \\ 0/ \\ 0/ \\ D/ \\ O/ \\ 0/ \\ 0/ \\ 0/ \\ D/
AN AN AN RN MR AN AN AN RN B
EMKSOH Kp Froin Fmax

A0 R R1D R13 R77
C98043-006-12,3

\\ v -~ \\ -~ \\ ~ ™~

AN AN AN KA

Al
nur bei C98043-A1088-1.2

e HDE'I'I:‘LAUF " AT;FGE ANnZE:GE ny ﬂ*PAmSME")%JAm "’PA:U'Q If"j.ﬂmt "'PA::ME I:-J.t\m Sj;r':nul E;;ur':n?
eoxiodicdiodiodiodI o o iod ot iod kod kod ko
Cg&’glﬁ 098U R231 R& R1G2 R149 R62 R279 RZ27 R R327 R34 R427 [2124] RZ36 R2%94
e AL PRSI DAL AN DN R P PR PRI DAL PR TN RN R
f/.f \C 7.' \: -;f \: ';/ \\—1 7/ \\‘ ;i \Q_ ..// \: 71 \: 71 \\H 7/ \\5 7/ \\‘ F’i \\‘ 7.' \: 7/ \:
Biirdewiderstand:
Gerate- | Wdgs.- GDAB,5/18 351372. GRV258 GRV25S Wirkeamor
Nenn- | zahl- Blirdewiderstand Wert SONSTIGE ANDERUNGEN
strom |Wandler| R142 jR142par|R142par|] R7
{auf A1) | (auf A} |{im Gerdt)
B:é;‘ Etulf‘t;{ Durchg. MaBnahme
35 4 270 — -
85 1 580 - -
90 1 470 - -
130 1 270 - -
| 180 1 180 - -
250 | 1 | 150 - -
360 1 - 33 -
435 1 - 22 -
500 1 ~ - 22 NOTIZEN:
650 1 - - 15
790 1 - - 15
! 1050 1 - - 10
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