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BESCHREIBUNG

Transistor-Gleichstromsteller 6RB20 werden zusammen mit Gleich-
strom-Servomotoren (z.B. der Reihe 1HU) im Bereich kleiner Dreh-

momente bis etwa 30 Nm fiir den Antrieb von Werkzeugmaschinen-
Vorschubachsen eingesetzt.

Transistor-Gleichstromsteller regeln die Drehzahl des Antriebes

durch eine impulsbreitenmodulierte Ausgangsgleichspannung. Sie
arbeiten im Vierquadrantenbetrieb und erfillen hGchste Anforde-

rungen an das dynamische Regelverhalten. Es stehen komplette

Gerite filr den Antrieb von ein, zwei, drei oder vier Vorschub-
achsen mit einer max. Ausgangsgleichspannung von 200 V zur Ver-

fligung.



Technisc@g Daten
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Transistor-Sleicrstromsteller 6RB20

Anzah. Nenn- Nenn- Nenn- Kurzzeit- Transistor«Gleichstromsteller Verlust- 5)
der anschiuf- gleich- gleich- grenz- | fUr Vorschubantriebe leistung
Vorschub- | spannung spannung  strom strom | (bei Nenn-
achsen { (50/60 Hz) (200 ms) ’ Bestell-Nr. Gewicht gleichstrom)
Stiick L v A A etwa Kg etwa KW
1 | I~ 165 1x 200 1x 12 1x 24 6RB2012-1. .00 15,5 0,17
3~ 165 1x 200 1x 25 1x 50 6RB2025-1. .00 16 0,27
3~ 165 1x 200 1x 30 1x 75 6RB2030-1..00 16 0,27
2 3~ 165 2x 200 2x 12 2x 24 6RB2012-2. .00 27 0,2
3~ 165 2% 200 2% 25 2% 50 6RB2025-2..00 17,5 0,45
3~ 165 2x 200 2% 30 2x 15 6RB2030-2. .00 17,5 0,u5
A S —
3 | 3~ 165 3x 200 12 1) 323 1| 6RB2012-3..00 29,5 0,24
3~ 165 3x 200 3 25 1) 3x 50 6RB2025-3..00 30,5 0,6
I~ 165 3x 200 3x 30 3x 75 6RB2030-3..00 31,5 0,6
! 3~ 165 4y 200 ux 12 1) ux 24 1) 6RB2012-4..00 31 0,28
I~ 165 4x 200 Ux 25 1) 4x 50 1) 6RB2025-4. .00 32 0,7
3~ 165 Ux 200 4x 30 Ux 75 | 6RB2030-4. .00 33 0,7
ity
Gerite mit Regelung Grundausfihrung —— A A — Gerdte ohne Spannungsbegrenzung

Gerdte mit Regelung Komfortausfihrung — B B — Geprite mit Spannungsbegrenzung

Transistor-Gleicnstromsteller 6RB2012 6RBZ025 6RB2030

Kihlung Luftselbstkiihlung Verstirkte Luftkiihlung | Verstirkte Luftkilhlung
Kihlart (nach DIN 41 751) |
Anzanl der Ventilatoren

~ be! Gerdten in 1= und Z-Achs-Ausfthrung | - 1 Ventilator E1 | 4 Ventilator E1
- bei Gerdten in 2- und d-Achs-Ausfihrung | - 2 Ventilatoren E1 2 Ventilatoren E1

AnschluRdaten Ventilator B4

- bel 50 Hz - 1~ 220 V/0,25 A 1~ 220 V/0,25 A
- hei AD 4z - T~ 230 V/0,24 A 1~ 230 V/0,24 A
el - PSS _—-__-——-——-T———————-———_—-——-—-————_———————-—————-——————d—-
Scnutzart IP 00 nach DIN 40 050 und IEC 144
Zul. Feuchtebeanspruchung Klasse F nach DIN 40 Q40
< H
Isolation Gruppe C nach VDE 0110/11.72
380 V
Abmessungen | siehe MaBbilder Fig. 6, 7

1) Der Gesamt-Ausgangsstrom der Gerdte in 3- und 4-Achs-Ausfilhrung hingt von Gleich-
zeitigkeitsfaktoren und der geforderten Ausgangsspannung ab.,

2) Bei Geridten mit Spannungsbegrenzerbaugruppe ist die Verlustleistung abhingig
vl der Beanspruchung der Spannungsbegrenzerbaugruppe.

.-il!'P!ﬂH’rf!!l



MONTAGE

Gerdteeinbau

Das Gerit ist zur direkten Montage an die Schaltschrankriickwand
bestimmt. Es ist senkrecht zu montieren, Klemmieisten nach

unten. In der riickwidrtigen Grundplatte sind 2 Befestigungsosen
ausgespart, mit denen das Ger#dt an Zylinderschrauben M6, die

2.B. in die Schrankriickwand geniigend tief eingeschraubt sind, ein-
gehingt wird. Zusitzlich miissen 2 weitere Schrauben M6 in die Aus-
sparungen an der unteren Kante des Gerates eingeschraubt werden,
um dem Gerit den notwendigen seitlichen Halt zu verleihen. Ein-
baumafe und Lage der Befestigungspunkte siehe Mafbilder.

Unbehinderte Luftzufilhrung ermdglichen; oberhalb der Gerdte min-
destens 100 mm freihalten! Das Gerdt ist so einzubauen, daB es

vor leitfihigen Staubablagerungen geschiitzt ist!

Anschlieﬁen

Die GCerite sind gemif AnschluBvorschlag (Fig.3) und kundenseiti-
gem Schaltplan zu verdrahten. Je nach verwendeter Motor-Type sind
im Gerit Strombegrenzung und drehzahlabh#ngige Strombegrenzung an-
zupassen. Angaben iber diese Anpassung konnen den Anpafltabellen

entnommen werden.

Soll- und Istwertleitungen sind abgeschirmt und getrennt von den
Lastspannungsleitungen zu verlegen. Die Steuerleitungen fir die
Reglerfreigabe und die Stromversorgung sind von Schiltzsteuerlei-
tungen rdumlich zu trennen.

Die AnschluBfahnen des Eingangsgleichrichters VO sind mittels mit-
gelieferten Schutzkappen gemdf Skizze vor Kurzschliissen zu schiitzen.

! 24 Schutzkappe
Protective cap

L0 Federring DIN 127
Lock washer  to DIN 127

41 Scheibe DOIN 125
Plain washer to DIN 125

----- 42 Sechskantschraube

- -
| ]
- -

r

Wechselsfrom- Hexagon head bolt
anschlufl 6 8 Sechskantmutter
AC terminal lugs Hexagon nut
| — e
40,41,42,68 | 24 o
Gerateruckwand -= Protective caps (Item 24)tobe

lipped over the nuts after

Rear wall of unit j s | |
i assembling the termind iugs.

Fig. 2 Schutzkappe (Pos. 24 nach Montage der Anschlisse auf die
Mutter aufgesteckt)




AnschluBklemmen

Klemme
Nummer Einbauort

Leistungsteil

Stromversorgungen

27,28,29 | X0.2

Elektroniksignale

Meldungen, Anzeigen

72,73, 74 | X0.0

Netzanschluf-
zwischenkreils

Ankerkreis-Motor-
anschliisse

Masseverbindung

Elektronik Strom- 3~ 380 V

versorgung

N flir Gerdteliifter 0V

Hilf'sspannung +24 V/50 mA max.

Hilfsspannung +15 V/10 mA max.

Drehzahl-Sollwert

Drehzahl-Istwert

Freigabesignale

Nahtstelle nach
VDI 3422

Grenzstrom-
reduktion

1~ 250V/5A max.

beli 24V /min
100mA

Stor-, Betriebsbe-
reit-Meldung,

Relaiskontakt

max. anschlieRb.
Querschnitt

AnschlufRbolzen
MO bei 12/24 A
T und 2 Achsen
sonst M3

6111:!12

6m2

LT

.:illl|fﬁﬂ:ﬁﬂl!
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Anpassung des Transistorstellers 6RBZ2012-..

an Servomotore der Reihe THU

Drehzahlabhangige
Strombegrenzung

Strom-

regler

- Strombegrenzung Tacho| Tacho 0
20v/ | 3v/1000

aul 1000 08

Jo Max |R3331 IR33321R3333|R3334|R3335| R124 | R128 | R133{R394} R194 | RY97
k@] | k@) | (kQj | (k@] | [KQ] | (k]| (KQ] | (K] | (KR} | [KR] | Skt

ERERRRDEEE N
el LT
O 1.0 O 4,7 4

7.6 82 X
4 X 47 O
14 X 47 O
1 X 47 o
14 X 47 O
: . 21 82 47 o,
3054 - OAC . 14 X X
- OAF : 24 X O
3056 -OAC . 24 X O
- OAF , 24 X o
3058-0AC , 24 X O
o
o
o
o
O

X 47 82
X X 82
X X O
X X 39
X X 33

3070-0AC | 24
- OAF | 24
3071-0AC .. 24
_OAF . 24

5073-0AC . 24

3074-0AC

3076-0AC

O: Bauteil belassen X : Bauteil entfernen
XXX Q: Bauteil in XXX 2 andern XXX QH: Bauteil mit XXX Q parallelschalten
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Anpassung des Transistorstellers [6RB2025-..

an Servomotore der Reihe 1HU

. 'I!HH‘”!H-_

Drehzahlabhangige
Strombegrenzung
Strom-
regler
Strombegrenzung Tacho| Tacha @
20V/ 1 3v/1000
Motortyp M, Jo | aul 1000 0~ 8

[A] | Jo max {R3331{R3332]R3333|R3334) R33351 R124 | R128 | R133| R394f R194 | R97

[Nm]
[KRQ] | [KQ] | [KQ] | [KQ] | [KQ] | [KQ] | [KQ] | [KQ] | [KRQ] | [KQ] Skt.
} Werks-
B L o elelel | lelelel
max. . )
S | | {7 [5]

5040 - OAC
—OAF
5042 - OAC
~ OAF
5044 - OAC
~OAF
3054 - OAC
-~ QAF
3056 - OAC
- OAF
3058 - OAC
~QAF
'3070-0AC
_OAF
3071-0AC
- OAF
3073-0AC
- OAF
3074-0AC
_OAF
3076 - 0AC
- OAF
3078-0AC
-OAF
3100- 0AC
" -OAF
3101-0AC
- OAF
3102-0AD
~OAH
3103-0AC
- OAF
3104-0AD

82
82

~d ¥ =
& g ~

N « . U - ¥ S
e I "I B e B N

-

.-I!HHH’H{.”!_

X X > M X

C O O © O O1I0 O O O O O]J]0O O O O O x| X 3 »X >x »X X

O Bauteil belassen X : Bauteil entfarnen

XXX QQ: Bauteil in XXX Q andern XXX Q1I: Bauteil mit XXX Q paranelschalten

-|IiII|HHH[h:

O O 00O O O O 0 X%XJ]O O O O O 0O0]J]O O x x > 10 O O O > X} X X X X X X

R

3106-0AD

O O 0 0O 0O 00 O O
O O O 00 OO0 0 OO0
O



_9 _

Anpassung des Transistorstellers 6RB2030-. .

an Servomotore der Reihe 1HU

- | ' N Drehzahlabhangige
— @ l 3 | %E, ,. i. Strombegrenzung
I ] Strom-
regler
Strombegrenzung Tacho] Tacho
_ 20V/ §3v/1000
Motortyp M, 1, auf 1000 0" 8

INm] | [A] | 7omax IR3331IR3332|R333.3|R3334|R3335| R124 | R128 | R133| R394| R194 | RG7
kQ] | [kQ) | (kQ) | [KQ] | [KQ] | [KQ]|[KQ] | [KQ) | (KQ] | [KQ] | Skt

3056 -0AC
- OAF
3058-0AC
-0AF .
3070-0AC
- OAF
3071-0AC
- OAF
3073-0AC
- OAF
3074-0AC
- OAF
3076-0AC
- OAF
3078-0AC
- OAF
3100-0AC
- OAF
3101-0AC
- OAF
3102-0AD
-0AH
3103-0AC
~OAF
3104-0AD
- OAH
3106-0AD

O 0 00O OO O O X X x
O O O O X O > > »X X X

3108-0AD

O
O

O: Bauteil belassen X : Bauteil entfernen
XXX Q: Bauteil in XXX Q andern XXX QIl: Bauteil mit XXX Q parallelschalten



Einschalten:
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Stromrichtergerdte sind werkgepriift und voreingestellt. Dennoch miissen
an der Maschine einige Appassungen vorgenommen werden. In untenstehender
Elnschultanueisun? ist vorausgesetzt, daB dos Gerdt dhnlich anliegendem

AnschluBschema 44

703.9400.00 KL betrieben wird.

Wir empfehlen alle Eingriffe und Einstellungen om SIMOREG-Gerit om Blatt 20
zv dokumentieren und diese Druckschrift beim Gerdit zv belassen.

Hauptschalter , Aus”

Anschlusse gemali Anlagen-
schaltplan uberpruten
Motordaten uberprufen
Leistungsschiidangabennotieren (B1.20)

SIMOREG - Geratedaten tiberpruten

und Leistungsschildangaben notieren
(Bl.20)

Strombegrenzung an den Motor

anpassen

Angaben
sieche S.7.8.9

Meldung .. Stérung”

auf FBG Stromversorgung
6 RA 4001-1AAQ ]

Briscke AA- AB offnen

.Drehzahlabhangige Strom-
begrenzung” anpassen

Meldung .. Betriebsbereit” falls

erforderlich in Meldung .. Stérung”
andern

Reglerfreigabe KI. 64 und Sollwert

KI.56 und KI. 14 (M) abklemmen,
Kl. 64 liber geditneten Schalter mit

Ki. 7 verbinden, KI. 56 und KI. 14 mit
Batteriekastchen verbinden.

Uberpriifen

L e -

1) Achtur:g Det Zwischenkrers fuhrt nach Abschalten des Gerates noch

sie

siehe
Anlagenplan

Warnung!

Geratund Anlage stehe
unter Netzspannung

Angaben
eS.7.8,9

ca 4 min Spannung Mit einem Entladewiderstand (ca. 500 15 W)

an den Anschlussen P200-M kann ein schnellerer Spannungs-

abbau erreichl werden

Vor allen manuellen Tatigkeiten im Gerat:
Hauptschalter und Steuerspannung AUS!

Angaben siehe
S.7.8.9

Iy

l Uberpriten

Achtung:
Schalter 5 319 -Reglerplatte
auf .. Stecern” Gtromgeregelter Betrieb

Potentiometereinsteliung
kontrolheren bzw. maschinenspez.
triahrungswerte einstellen
Werksauslieferung:

R11 Tacho auf ca. 4 Skt.
R20 Drift

R25 n>P-Anteil autca. 4 Skt
R51 n<F-Anteil aufca.4 Skt.
R35 n>)-Anteil aufca. 4 Ski.
R56 n<J-Anteil aufca.4 Skt.

R97 Stromregler

Hauptschalter ,,Ein”

Eiektronik . Ein”

Spannungen lberprifen

KI.27.28, 29, 380V zwischen den Phasen
KL10 -24V (-19V bis-30V) *
KIl. 7424V (+19V bis+30V)

KL15 0V

Kl.44 -15V (-13.5bis-16.,5V)

Kl. 4515V (+13.5 bis +16.5V)

Leistungsteil - ;Ein”

Spannung tberpriifen
(AnschiuBtahnen Eingangsgleichrichter)

ca. 165V zwischen den Phasen

Hauptschalter
~Aus” 1))

Einschattung

. 'H”H-I'th:

HE FH'IH'FhI_

_u!!{r”““ﬁ!”



Einschaltung

Hauptschaler und Elektrontk

JEin”
Schalter $319 steht auf .. Steuern”

K| 56: Sollwert= 0V (Batterne)

Leistungsteil .Ein” |

Regler treigeben:
Ki. 64 mitKl. 7 verbinden
Sollwert positiv erhohen

negative
Vertahrrichtung
und

Tachospannung an

KI. 55 gegen 13
negativ

nen

|a

Schiitten in Mittelstellung tahren
und Soliwert aui UV stellen

Elektronik ,.Ein”

positiven Sollwert langsam
von 0 weg bis 1V erhohen

positive Verfahrrichtung
und Tachospannung positiv

1) Achtung Der Zwischenkrers luhrt nach Abschalten des Gerates noch

- 11 -

Tachoanschlusse
tauschen

Tacho-
polaritat
nchtig

Hauptschalter ..Aus™ 1)

R20

Soltte das Veriahren

des Antriebs im Betrieb

nicht zutriedensteliend sen.
mub eine Optimierung nach der
Optimierungsanieitung erfolgen.

ca 4 min Spannung Mit emem Entladewnderstand {ca. S50Q 15 W)

an den Anschlussen P200-Mkann en schnellerer Spannungs-

ahbau erreicht werden

Ankeranschlusse

und
Tachoanschlusse
tauschen

Verlahrrichtung
falsch

Drehzahlabgleich R1]

P
4>

z B. Aut 10% Eilgangsdrehzahl Uber
Tachospannung an KL 55 mit R11 einstelien
KL56:0.8V=KLS5510% max.
Eilgangsdrehzahl

genaue Angaben hangen von der
Maschine und der NC ab

max. Sollwert == max. Eilgangsdrehzahl
der NC

Soltwert = OV vorgeben
®

Motor-
stilstand

nein

ja

Verb : KI. 64 - Ki. 7 oftnen

Hauptschatter ,Aus™ 1)

- Poti-Steliung notieren

- samtliche durchgefiihrten Ande-
rungen im Anlagenschaltplan bzw.

Logbuch vermerken

- MeBgerate entfernen
- alle fur MeBzwecke gelosten An-

schliisse wiederherstellen
- alle Kiemmen nachziehen

Einschaltung abgeschiossen

Vor allen manuellen Tétigkeitenim Gerdt: Hauptschalter und Steuerspannung AUS!
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WARTUNG, STORUNGEN

Die Stromrichtergerate sind als vollelektronische Einrichtungen
wartungsfrei.

Auch die Lager der Gerdteliifter sind auf Lebensdauer gefettet.
Wir empfehlen jedoch gelegentliche Reinigung des Gerdtes um
Spannungsiiberschldge und verschlechterte Kilhlung zu vermeiden.

Nachstehend einige m&gliche Stdrungen:

Art der St6rung - Mé6gliche Ursachen
Abhilfe

Achse verfahrt nicht, obwohl
an der Klemme 56 Sollwert

vorhanden. o,

a) Griine LED (GO) leuchtet. - Kundenseitige Verriegelung
Rote LED's leuchten nicht. wirksam; keine Freigabe an
der Klemme 63 oder 64.

b) Keine LED leuchtet - Externe Hauptsicherungen defekt
oder nicht eingelegt.

c) Rote LED (GO) leuchtet. - Eine oder mehrere der iiber-
Rote LED (N1-N4) leuchtet wachten Spannungen in der

nicht. Stromversorgung auferhalb
der Toleranzen.

Abhilfe:

Spannungen messen, wenn Fehler
vorhanden, die Baugruppe Strom-
versorgung austauschen.

- Spannung im Zwischenkreis zu ity
hoch, oder beim Abbremsen zu
hoch angestiegen.

Mogliche Ursachen:
AnschluBspannung zu gros,
Fremdtrigheitsmoment zu groB,
Stromgrenze flasch angepaBt.

d) Rote LED (GO) und - Offener Ankerkreis (Motorklemmen,
rote LED (N1-N4) leuchten. Anschlufklemmen am Gerit).
- Mechanik schwergingig.
- Drehzahlistwert nicht angeschlos-
sen.

- Motorwelle blockiert.

- Achssicherung F1-F4 defekt (Feh-
ler im Leistungsteil A1-AY)

!.=!I+|HHHT!II|.

Abhilfe:
Baugruppe Leistungsteil und die
Sicherung F1-FY4) austauschen
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Stérung . Mégliche Ursachen
Abhilfe

_—_w_#““___

Achse verfihrt, Gerdt schaltet

aber immer wieder ab.

a) Rote LED (GO) leuchtet.
| Rote LED's (N1-N4)
leuchten nicht.

b) Rote LED (GO) und
Rote LED's (N1-N4)
leuchten.

Motor "dreht hoch" -
sofort nach Einschalten

Gegenseitige Beeinflussung
der Achsen

Drehzahl zu niedrig oder
zu hoch

Motor {iberhitzt

Uberspannung im Zwischenkreis
beim Abbremsen.

Mgliche Ursachen:
Fremdtrigheitsmoment viel zu
groR, Stromgrenze nicht an den

Motor angepaft, Motor dreht
idber Nenndrehzahl.

Hochfahren oder reversieren
dauert zu lange (iiber 200 ms).

Mogliche Ursachen.
Stromgrenze zu nledrig einge-
stellt oder Fremdtrigheitsmoment

zu grohB.

Drehzahlistwert/Drehzahlsollwert
verpolt.

Abhilfe:
Soll-/Istwert umpolen.
Kabelanschliisse iliberpriifen.

Falsche M-Verlegung, gemeinsame
Fiihrung von Signal- und Leistungs-
kabel, falsche Abschirmung.

Schlechte Kommutierung im Motor,
dadurch Stromspitzen mit sehr
hohem di/dt.

Falscher Drehzahlistwertab-
gleich (Poti R11).

Grenzstrom zu hoch (falsch ange-

paft).

Fremdtrigheitsmoment zu grof
Reibung zu grof
Werkzeugkréidfte zu groB

Motor defekt
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Stérung M8gliche Ursachen

Abhilfe
Schlechte Oberfldche beim - Zu grofRes Umkehrspliel in der
Drehen Mechanik

- Motor defekt (z.B. laduft unrund
bei kleinen Sollwerten).

- Gegenseitige Beeinflussung der
Achsen (deutet auf falsche Ab-
schirmung, M-Verlegung).

Ungenaue Positionierung - Umkehrspiel (Lose) in der
Mechanik

- Stérungen im Drehzahlsonll-
oder Istwertkanal infolge
falscher Abschirmung, Masse- —
Verlegung oder Kabelfiihrung.

- Motor defekt (z.B. liauft unrund
bei kleinen Sollwerten).

- P=-Verstirkung des Drehzahlreg-
lers falsch eingestellt
(Poti R25).

Ausfall des Leistungsteiles
Al1-Al4

Rote LED (GO) und

rote LED's (N1-N4) leuchten

Achssicherung F1-F4 durchge-
schmolzen (Spannung iiber
der Sicherung messen)

Achtung:

Beim Austausch der Leistungs- - Falsch angepafRte Strombegrenzung iy,
baugruppe ist unbedingt auf (zu hoher Strom) N1-Ni,

die richtige Polung der An-

schlilsse L1, L2 zu achten. - Falsch angepaflite drehzahlab-

h&ngige Strombegrenzung N1-N4
- Reglerplatte N1-N§ defekt.
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