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Sicherheits- und Handhabungshinweise werden in dieser
Programmieranleitung durch besondere Kennzeichnungen

hervorgehoben:

Bedeutet, dass Personen, das Automatisierungssystem oder eine

A Sache beschadigt werden kann, wenn die entsprechenden Hinweise

nicht eingehalten werden.

Hebt eine wichtige Information hervor, die die Handhabung des
Automatisierungssystems oder den jeweiligen Teil der

Betriebsanleitung betrifft.

Weitere Objekte werden folgendermal3en dargestellt.

Objekt

Dateinamen

Mentis / MenUpunkte
Pfade / Verzeichnisse
Hyperlinks
Programmlisten

Tasten

Bezeichner der Konfigurationsdaten
Namen der Koppelspeicher-Variablen

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

Beispiel

HANDBUCH.DOC

Einftigen / Graphik / Aus Datei
C:\Windows\System
http://www.schleicher-electronic.de

MaxTsdr 9.6 = 60
MaxTsdr 93.75 = 60

<Esc> <Enter> (nacheinander drlicken)
<Ctrl+Alt+Del> (gleichzeitig driicken)

Q34 und Q.054
cncMem. sysSect[n] . f1gN2P.bM345Act
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Einleitung

Einleitung

Die XCx 700 ist ein Mitglied der XCx-Steuerungsfamilie, die auf einem
gemeinsamen Soft- und Hardwarekonzept basiert.

Zur Erganzung der vorliegenden Btriebsanleitung missen daher noch
folgende Betriebsanleitungen verwendet werden.

Fir die Kapitel:

Installation der Programmiersoftware
Bedienung der XCx mit dem Schleicher-Dialog
Feldbus CANopen

Das Multi-Task-System der XCx

e Die SPS
e Die CNC
e Fehlermeldungen der XCx

Bezeichnung Artikel-Nr.
XCx Kompaktsteuerungen deutsch 322 383 82
XCx Compact Controllers englisch 322 383 83

Zur Inbetriebnahme der Feldbusse.

EMV-Richtlinien deutsch 322 134 65
Inbetriebnahmehinweise fur Feldbussysteme 322 152 48

Fir die Programmierung der SPS und der CNC.

MULTIPROG Programmiersystem 322 158 43
nach IEC 61131-3 deutsch

Getting Started MULTIPROG deutsch 322 380 14
CNC-Programmierung XCx und ProNumeric 322 381 61
deutsch

Die Aufstellung der Koppelspeicherbelegung der XCx ist in der
Online-Hilfe des Softwarepaketes zur XCx enthalten.

Alle Betriebsanleitungen sind als PDF-Datei auf der Service-CDROM
zur XCx verfligbar und kénnen kostenlos von der Website
http:\\www. schleicher-electronic.com geladen werden.

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05



@ schleicher

Einleitung
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2 Steuerungsaufbau

Das Automatisierungssystem XCx 700 ist modular aufgebaut, es kdnnen bis zu 256 Module auf
mehreren Baugruppentragern angeordnet werden. Auf dem ersten Baugruppentrager kénnen bis zu 4
Steuereinheiten parallel im Multimasterbetrieb arbeiten.

Der Einbau des Automatisierungssystemes muss in geerdeten
metallischen Gehausen (z.B. Schaltschranken) erfolgen. Es sind die in
der Dokumentation "EMV-Richtlinien fiir den Aufbau von
Automatisierungsgeraten” Artikel-Nr. 322 134 65 dargelegten
Vorschriften zu befolgen

Kopplung der Baugruppentrager und Anordnung der Module

Basisbaugruppentrager**
2  Koppelkabel* und Koppelmodule

S 3  Erweiterungsbaugruppentrager**

**Alle Baugruppentrager kdnnen als Basis-
oder Erweiterungsbaugruppentrager
eingesetzt werden.

4 Koppelkabel* zum nachsten
Erweiterungsbaugruppentrager

*Es kdnnen Koppelkabel verschiedener
Lange eingesetzt werden (siehe
Koppelmodule, Zubehor)

Koppelkabel mit Weiterleitung der
Versorgungsspannung dirfen nur
eingesetz werden wenn:

= I8 ¢ die Nennleistung des Netzteiles fiir
die Erweiterung ausreicht

e aufdem
Erweiterungsbaugruppentrager kein
Netzteil eingesetzt wird (Netzteile
| soume [ dlrfen nicht parallel betrieben
' werden).

Fir einen sicheren Betrieb der
Steuerung wird folgende Anordnung
der Module empfohlen:

A Netzgerat

B Steuereinheiten
Es kénnen bis zu 4 Steuereinheiten
parallel betrieben werden. Wird mehr als
eine Steuereinheit eingesetzt, muss ein
Koppelmodul UKS (mit Koppelram)
verwendet werden, auch wenn keine
Erweiterungsbaugruppentrager eingesetzt

RUCCCOCTO

|
[}

B e OGO T

3R E RN
(EETLR I Vi v iU eieRe i et ooae
(FRECLOURE DO bLbEL bbb Ebe teveveoe

HEG

T werden.
é C Koppelmodul
D Module mit Eigenintelligenz
E digitale Ein-/Ausgangsmodule

8 Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05



Steuerungsaufbau

Anzahl der Module auf dem Baugruppentrager

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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Die Module durfen keinesfalls so
angeordnet werden, dass Liicken in
der Bestlickung des
Baugruppentragers entstehen.

Die Anzahl der Module pro
Baugruppentrager wird von deren
Leistungsaufnahme (Verlustleistung)
bestimmt.

Die Leistungsaufnahme aller
Module muss unter der
Ausgangsleistung des Netzgerates
liegen.

Dabei ist die Leistungsaufnahme fur
die beiden Versorgungsspannungen
DC 24V und DC 5V getrennt zu
summieren. Aulerdem ist die
Gesamtleistung des Netzgerates fur
beide Spannungen zu beachten.

Die Angaben zur Leistungsaufnahme der
Module und Ausgangsleistung des Netzteiles
sind unter dem jeweiligen Abschnitt
"Technische Daten" fir jedes Modul aufgefiihrt.



@ SCh IeiCher Steuerungsaufbau

Montage der Module auf dem Baugruppentrager

1
\\
™

1. Modul in den Baugruppentrager
von oben einhangen

2. Modul fest in die Kontaktleiste
stecken

3. Befestigungsschrauben anziehen

TR

[NFRRNRRRRRNNRENT

[ENRRENENN]

LLLLLLLLL

LLLLLLLLLLY

\‘L\\“\hk"‘":

W
|
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Baugruppentrager UBT 4 bis UBT 16

3 Baugruppentrager UBT 4 bis UBT 16

e % _o &

& _ o &

Darstellung: UBT 4

Die Nummerierung der Steckplatze auf dem Baugruppentrager

@ schleicher

Baugruppentrager mit
unterschiedlicher
Steckplatzanzahl

UBT 4 4 Steckplatze
UBT 8 8 Steckplatze
UBT 12 12 Steckplatze
UBT 16 16 Steckplatze

fur Wandmontage
vorgesehen

Module aufsteckbar

Schraubsicherung fur die
Module

Anschlussschraube flir
Schutzerde

Alle Baugruppentrager
kdnnen als Basis- oder
Erweiterungsbaugruppen-
trager eingesetzt werden.

beginnt von links mit 0 (0-3, 0-7, usw.)

Die Federkontaktleisten nicht benutzter Steckplatze sollen wahrend

des Betriebes mit den mitgelieferten Leerortabdeckungen

verschlossen werden.

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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Baugruppentrager UBT 4 bis UBT 16

3.1 Technische Daten Baugruppentrager UBT 4 bis UBT 16
Grunddaten

Anzahl der Steckplatze

UBT 4 4

UBT 8 8

UBT 12 12

UBT 16 16

Schutzerdeanschluss
Schutzart bei voller Bestlickung
Schutzart bei teilweiser Bestlickung

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x Hx T) in mm
UBT 4

UBT 8

UBT 12

UBT 16

Gewicht in kg
UBT 4

UBT 8

UBT 12

UBT 16

Sechskantschraube M6 auf der Grundplatte
IP 20 nach EN 60529
IP 00 nach EN 60529

190 x 200 x 18
332x200x 18
474 x 200 x 18
616 x 200 x 18

0,75
1,30
1,90
2,50

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

3.2 Bestellangaben UBT 4 bis UBT 16
Baugruppentrager
Bestellbezeichnung Artikelnummer
UBT 4 311 067 73
UBT 8 311 067 74
UBT 12 311 067 75
UBT 16 311 067 77
12 Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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3.3 AbmaRe UBT 4 bis UBT 16
L1 L2
UBT 4 190 173
UBT 8 332 315
UBT12 474 457
UBT 16 616 599

mit afgestecktem Modul

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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Netzgerat UNG 230A

%)

© SCHLEICHER
5V- (
24V - ()
RUN ()

Promodul-U BATTERY LOW ~

RESET
UNG 230

—

POWER
SUPPLY

CLOSEDF L
OPEN POWER

BATTERY

Netzgerdat UNG 230A

e Eingangsspannung AC 230V

e Integrierte Pufferbatterie fliir den RAM der
Steuereinheiten

e Uberwachung des Ladezustandes der
Pufferbatterie

e Status-LEDs

e Betriebsartenrelais

Achtung

Netzgerate durfen nicht parallel betrieben
werden.

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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41 Anzeige- und Anschlusselemente UNG 230A

Anzeige- und Anschlusselemente
Bezeichnung

1 Lithium-Batterie auf 11-poliger Steckblockklemme zur pufferung des
@ RAM der Steuereinheit

Ersatzbatterien kénnen einzeln bestellt werden, siehe
Bestellangaben.

1 Status-LEDs
2 RESET-Taster
wirkt wie Aus- /Einschalten der Eingangsspannung
3 Schmelzsicherung 1A
5 Power-LED
6 11-polige Steckblockklemme

© SCHLEICHER

5V- °
24v- (e
RUN ®
Promodul-U BATTERY LOW ~

OPER. RELAY

: STOP

PROGR. RUN

4.2 LED-Anzeige UNG 230A
LED-Anzeigen
LED Farbe an aus
T 1 5V / gelb Ausgangsspannung Fehler DC 5V
; RESET DC 5V fehlerfrei Betriebsrelais abgeschaltet
RESET-Eingang nicht aktiv Steuerung geht in STOP
Promodul-U  BATTERYlow - 2 24V gelb Ausgangsspannung Fehler DC 24V
DC 24V fehlerfrei Betriebsrelais abgeschaltet
Steuerung geht in STOP
3 RUN gelb Fehlerfreier Betrieb Fehler im Netzgerat oder in
Betriebsrelais geschaltet der Steuereinheit

Betriebsrelais abgeschaltet
Steuerung geht in STOP

4 BATTERY  rot Pufferbatterie leer Pufferbatterie fehlerfrei
Low Batterie-Relais gechaltet Batterie-Relais abgeschaltet
5 POWER gelb Eingangsspannung Eingangsspannung nicht
vorhanden vorhanden

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05 15



@ SChleiCher Netzgerat UNG 230A

4.3 Klemmenbelegung UNG 230A

Klemmenbelegung
Bezeichnung

Eingangsspannung N
Batterie-Relaiskontakt

nicht benutzt

Eingangsspannung L1
Batterie-Relaiskontakt
Betriebsarten-Relaiskontakt STOP
Betriebsarten-Relaiskontakt Wurzel
Betriebsarten-Relaiskontakt RUN Programm
M

RESET Eingang DC 24V
Schutzleiteranschluss PE

UNG 230A

—==—T1A

L1
r
N

BATT.

— OK

S 20 0N OB WON -

- O

" OPER. RELAY r

: STOP

PROGR. RUN

RESET
— T +24vV

|-—@)’E .

16 Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05



Netzgerat UNG 230A
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44 Technische Daten UNG 230A

Elektrische Daten
Eingangsspannung
Leistungsaufnahme
Eingangssicherung
Galvanische Trennung
Ausgangsspannung/-Strom
Kurzschlussabschaltung
Ausgangsspannungsiiberwachung
Thermischer Uberlastschutz
Anschlusstechnik
Anschlussquerschnitte
Parallelbetrieb

RESET-Eingang

Eingangsspannung

Eingangsstrom
Galvanische Trennung

Betriebsrelais

Kontaktart
Kontaktbelastung
Betriebszustand

Batteriezustandsrelais

Kontaktart
Kontaktbelastung
Betriebszustand

Pufferbatterie

Art
Pufferzeit

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (BxH x T)
Teilungsbreite
Gewicht

AC 230V £15% 50 bis 60 Hz

60W (AC 230V, 50 Hz

G-Sicherungseinsatz T1A/250E

ja

DC 24V /2A DC 5V /5A (automatische Leistungsbegrenzung 50W gesamt)
ja (dauerkurzschlussfest)

ja, Uber- und Unterspannung

ja

11-polige Schraub-Steckblockklemme

bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhiilsen)
nein

DC 24V max. Restwelligkeit 5%

L-Pegel —30 bis +6 VV , H-Pegel +13 bis +30 V
typ. 10mA bei 24V

nein

Wechselkontakt
AC 230V /4A DC24V/2A
angesteuert bei fehlerfreiem Betrieb (PROGR. RUN)

Wechselkontakt
AC 230V /4A  DC24V/2A
angesteuert bei entladener Batterie (LOW)

Lithium-Batterie 3,6V / 2,5Ah
min 1 Jahr (bei +25°C, ununterbrochene Pufferung von 4 Steuereinheiten)

71 mm x 200 mm x 150 mm
2
1,25 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module ".

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05 17



@ schleicher

4.5 Bestellangaben UNG 230A

Modul

Bestellbezeichnung
UNG 230A

Zubehor

Bestellbezeichnung
UNB 115/230 Ersatz-Pufferbatterie

18

Netzgerat UNG 230A

Artikelnummer
312108 49

Artikelnummer
318 074 96
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Netzgerdat UNG 24 @ SChIeicher

5 Netzgerat UNG 24

Die Netzgerate liefern die steuerungsinternen Spannungen DC 24V
und DC 5V.

— e Eingangsspannung DC 24V

o Integrierte Pufferbatterie fir den RAM der
Steuereinheiten

e Uberwachung des Ladezustandes der
Pufferbatterie

e Status-LEDs

e Betriebsbereitschaftsrelais

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

Achtung

© SCHLEICHER Netzgerate durfen nicht parallel betrieben

50 o werden.

24 V- ()
RUN ()

BATTERY LOW ~
Folgende Alt-Module diirfen mit dem
UNG 24 nicht betrieben werden

Ausgangsmodule UBA R*, UBA RC*

Steuereinheiten UCL*, UCL 2*, UCH*,
UCH 2*, UCN*,
UCN 2*

Temperaturprozessor UST*

POWER (@)

*Module sind nicht mehr fiir
Neuprojektierung verfligbar

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05 19



@ schleicher

5.1

Anzeige- und Anschlusselemente UNG 24

Anzeige- und Anschlusselemente UNG 24

SCHLEICHER
5V- D)
24 V- (J
RUN @
BATTERY LOW ~

© SCHLEICHER
5 V- / RESET

24 V-
RUN
BATTERY LOW ~

20

LITHIUM BATTERY
3.5-3.7V >1.8Ah

UNG 24

LED
5V /RESET

24V

RUN

4 BATTERY
LoOw

5 POWER

Bezeichnung

Netzgerat UNG 24

Lithium-Batterie auf 11-poliger Steckblockklemme zur Pufferung des
RAM der Steuereinheit

Ersatzbatterien konnen einzeln bestellt werden, siehe
Bestellangaben.

Status-LEDs
RESET-Taster
wirkt wie Aus- /Einschalten der Eingangsspannung
Schmelzsicherung 4A
Power-LED

11-polige Steckblockklemme

Farbe
gelb

gelb

gelb

rot

gelb

an

Ausgangsspannung

DC 5V fehlerfrei
RESET-Eingang nicht aktiv

Ausgangsspannung
DC 24V fehlerfrei

Fehlerfreier Betrieb
Betriebsrelais geschaltet

Pufferbatterie leer
Batterie-Relais geschaltet
Eingangsspannung vorhanden

aus

Fehler DC 5V
Betriebsrelais abgeschaltet
Steuerung geht in STOP
Fehler DC 24V
Betriebsrelais abgeschaltet
Steuerung geht in STOP

Fehler im Netzgerat oder in der
Steuereinheit

Betriebsrelais abgeschaltet
Steuerung geht in STOP
Pufferbatterie fehlerfrei
Batterie-Relais abgeschaltet
Eingangsspannung nicht
vorhanden

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05



Netzgerdat UNG 24

Klemmenbelegung UNG 24

_|
=

LITHIUM BATTERY 1-11 —
3.5-3.7V >1.8Ah

_|
=

UNG 24 —

SCHLEICHER
5V- °
24 V- ()
RUN ()
BATTERY LOW ~

12-22—

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

Klemme

2-10
11

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

@ schleicher

Bezeichnung

Pufferbatterie -
nicht benutzt
Pufferbatterie +

Eingangsspannung M
Eingangsspannung DC 24V
Batterie-Relaiskontakt OK
Batterie-Relaiskontakt Wurzel
Batterie-Relaiskontakt LOW
Betriebsarten-Relaiskontakt STOP
Betriebsarten-Relaiskontakt Wurzel
Betriebsarten-Relaiskontakt RUN Programm
M gemeinsame Masse DC 24V / DC 5V
RESET Eingang DC 24V

nicht benutzt

21



@ SCh IeiCher Netzgerit UNG 24

5.2 Technische Daten UNG 24
Elektrische Daten
Eingangsspannung DC 24V +20% max. Restwelligkeit 5%
Leistungsaufnahme 60W
Eingangssicherung G-Sicherungseinsatz T4A/250E
Ausgangsspannung/-strom DC 24V /2A DC5V/5A
Ausgangsleistung DC 24V 48 W

DC 5V 25W

Achtung! Die Gesamtleistung wird automatisch auf 50 W begrenzt.

Kurzschlussabschaltung ja (DC 5V dauerkurzschlussfest)
Ausgangsspannungsuberwachung ja, Uber- und Unterspannung
Thermischer Uberlastschutz ja

Galvanische Trennung nein

Anschlusstechnik

Eingangsspannung, Ein- und Ausgangssignale 11-polige Schraub-Steckblockklemme

Anschlussquerschnitte bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhiilsen)
RESET-Eingang
Eingangsspannung DC 24V max. Restwelligkeit 5%
L-Pegel —30 bis +6 V , H-Pegel +13 bis +30 V
Eingangsstrom typ. 10mA bei 24V
Galvanische Trennung nein
Betriebsrelais
Kontaktart Wechselkontakt
Kontaktbelastung AC 230V /4A DC24V/2A
Betriebszustand angesteuert bei fehlerfreiem Betrieb (PROGR. RUN)

Batteriezustandsrelais

Kontaktart Wechselkontakt

Kontaktbelastung AC 230V /4A DC 24V /2A

Betriebszustand angesteuert bei entladener Batterie (LOW)
Pufferbatterie

Art Lithium-Batterie 3,6V / 1,9Ah

Pufferzeit min Y2 Jahr (bei +25°C und ununterbrochener Pufferung von 4

Steuereinheiten)
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Netzgerit UNG 24 @ SChIeiCher

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x Hx T) 35,5 mm x 200 mm x 150 mm
Teilungsbreite 1
Gewicht 1,2 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

5.3 Bestellangaben UNG 24

Modul

Bestellbezeichnung
UNG 24

Zubehor

Bestellbezeichnung
UNB 24 Ersatz-Pufferbatterie

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

Artikelnummer
312100 48

Artikelnummer
318 098 35
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@ schleicher

6

24

XCx 700

Steuereinheit XCx 700

SNV |

Steuereinheit XCx 700

Die Steuereinheiten sind mit einem SPS-
Betriebssystem ausgeristet (XCS 700) oder
zusatzlich mit einem leistungsfahigen CNC-
Betriebssystem (XCN 700).

Die Steuereinheiten kdnnen wahlweise mit oder ohne
CANopen Feldbus ausgestattet sein.

SPS
e Betriebssystem: ProConOS

e Programmierung: ProdocPlus nach IEC 61131-3

CNC
e Programmierung: nach DIN 66025

e Maschinenspezifische Sonderfunktionen und
Transformationen

e Kommunikation mit der SPS Uber
Koppelspeicher

Alle Steuereinheiten besitzen:

e wechselbare Compact Flash Speicherkarte
o Ethernet Schnittstelle

e integrierten Web-Server
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Steuereinheit XCx 700

Ubersicht

XCx 700
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@ schleicher

6.1 Anzeigen, Anschliisse und Bedienelemente XCx 700

X4 Diagnoseschnittstelle RS232
Betriebsartenschalter

CF Compact Flash

LED-Anzeigen

X3 ETH RJ 45 Ethernet-Anschluss
X1 CAN-Schnittstellen

X2 RS 232/ RS 422 /| RS 485 fiir den Anschluss
von Bedien- und Anzeigegeraten

25



@ schleicher

6.1.1

6.1.2

6.1.3

A

26

X4 Diagnoseschnittstelle RS232

X4 D-Sub, 9-polig, Stecker

X4 DIAG

Steuereinheit XCx 700

Pin  Bezeichnung Erlauterung

1 (DCD) (Data Carrier detect) nicht belegt

2 RD Receive Data Eingang

3 SD Send Data Ausgang

4 DTR Data Terminal ready Briicke nach Pin 6
5 GND Logic Ground Nicht fiir Schirm

6 DSR Data set ready Briicke nach Pin 4
7 RTS Request to send Bricke nach Pin 8
8 CTS Clear to send Briicke nach Pin 7
9 (Ri) (Ring Indicator) nicht belegt

Betriebsartenschalter

CF Compact Flash

Der Betriebsartenschalter verfugt tiber drei Stellungen. Damit wird das
Hochlaufverhalten der Steuerung bestimmit.

Betriebsartenschalter

WARM
PROG
CoLD

Stellung
WARM
PROG
COoLD

Erlauterung
Warmstart der SPS (Defaultstellung)
Betriebsart Programmierung (SPS-Stopp)

Kaltstart der SPS
(Reinitialisierung der Retainvariablen)

Auf der CF Card ist das Betriebssystem der Steuerung, wichtige
Konfigurationsdateien sowie das SPS- Programm (Bootprojekt und
SPS- Source) und die fir den Betrieb der CNC notwendigen Dateien
abgespeichert. CF Zugriffe werden durch die CF LED angezeigt. Die
CF Card kann bei eingeschalteter Steuerung gezogen oder gsteckt
werden (hot plugabel), es missen allerdings folgende Festlegungen
beachtet werden:

Die CF Card darf nur gezogen werden wenn:

e kein Zugriff erfolgt (CF LED muss aus sein)

e die Steuerung im Betriebszustand STOP steht
Die CF Card darf nur gesteckt werden wenn:

e die Steuerung im Betriebszustand STOP steht

Datenverluste oder die Ausldésung des Watch Dog kénnen bei
Nichtbeachtung erfolgen.
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Steuereinheit XCx 700

6.1.4 LED-Anzeigen

LED-Bezeichnung Farbe
BUS

grin
rot
RUN/ERROR

gelb

grun

rot
PLC RUN

grun
gelb

WD

rot
CF

grun

rot
ETH

grin

rot
CAN NET

grun
rot

CAN MOD
grin

rot

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

Zustand

aus
dauernd ein
blinkend

aus
dauernd ein
dauernd ein
blinkend

aus
dauernd ein
blinkend

aus
dauernd ein

aus

aus
dauernd ein
blinkend
dauernd ein
blinkend

dauernd ein
blinkend
dauernd ein
blinkend

@ schleicher

Bedeutung

Buszugriff

kein Buszugriff (bei SPS-Stop)

Buszugriff in Ordnung

Buszugriffsfehler / Konfigurationsfehler der Steuerungs-Hardware
CPU-Status

CPU defekt

CPU bootet

CPU lauft, Betriebsspannung in Ordnung, kein Fehler
fataler Fehler: CPU kann nicht booten

SPS-Status

SPS Stop

SPS lauft

SPS lauft, aber Ausgange sind abgeschaltet
(Betriebsbereit-Relais abgefallen)

Watchdog

Watchdog hat nicht angesprochen
schwerwiegender Fehler, Betriebssystem angehalten
Compact Flash

kein Zugriff auf den CF

Zugriff auf den CF

Zugriffsfehler

EtherNet Netzwerk
Netzwerkzugriffe

keine Netzwerkverbindung

CAN Netzwerkwerkstatus

CAN State Prepared

CAN State Operational

CAN State Pre-Operational

Bus Off

CAN-Fehler

CAN Modulstatus

CAN-Stack initialisiert

ungultige CAN-Konfiguration
Steuereinheit nicht bereit oder schwerer Fehler
Fehler in der Steuerung

Fehlermeldungen werden im Active-Error-Buffer und im Error-Logbook
gespeichert, sie sind mit Fehlernummern und zusatzlichen Angaben
gekennzeichnet.

Active-Error-Buffer und Log-Book sind im Schleicher-Dialog auf jeder
Bedienebene Uber die Tastenkombination <Ctrl+?> aufrufbar.
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6.1.5 X3 ETH RJ 45 Ethernet-Anschluss

X3 ETH RJ 45

6.1.6 X1 CAN-Schnittstellen

Pin  Bezeichnung

TX+
TX-
RX+
nc
nc
RX-
nc
nc

0 N 0o WN -~

Steuereinheit XCx 700

Erlauterung
Sendedaten plus
Sendedaten minus
Empfangsdaten plus
nicht angeschlossen
nicht angeschlossen
Empfangsdaten minus
nicht angeschlossen
nicht angeschlossen

X1 Schraubblockklemme 10-polig

Bezeichnung Erlduterung

X1 V+ Stromversorgung
- %) CAN_H
CAN_H|@ DRAIN Schirmanschluss (optional)
DRAIN @ CAN_L
CAN_L|@ V- Ground
s @ V+ Stromversorgung
v @ CAN_H
CAN_H|@ - -
DRAIN |@ DRAIN Schirmanschluss (optional)
CAN_L|@ CAN_L
V- ) V- Ground

6.1.7 X2 RS 232/ RS 422 | RS 485 fiir den Anschluss von Bedien- und Anzeigegeraten

X2 Schraubblockklemme 10-polig

X2

SHLD
TxD
RxD
Mext
Mext
TD-
TD+
RD-
RD+
SHLD

VOV V2D

Bezeichnung
SHLD
TxD
RxD
Mext
Mext
TD-
TD+
RD-
RD+
SHLD

Erlauterung

Schirm RS 232

RS 232 Sendedaten

RS 232 Empfangsdaten

Masse f. RS 232

Masse f. RS 422 / 485

Sendedaten / Sende- u. Empfangsdaten
Sendedaten / Sende- u. Empfangsdaten
Empfangsdaten / Busabschlusswiderstéande
Empfangsdaten / Busabschlusswiderstande
Schirm RS 422 / 485

Bei Benutzung der RS 485-Schnittstelle sind zur Aktivierung der
Busabschlusswiderstdnde RD+ mit TD+ und RD- mit TD- zu
verbinden. Die beiden Masse-Pins fur RS 232 und RS 485 haben das
gleiche Potenzial.

28
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Steuereinheit XCx 700

6.2

Elektrische Daten

Versorgungsspannung intern
Leistungsaufnahme intern DC 24V

DC 5V
Galvanische Trennung X1 ETH (Ethernet)
(zur internen Elektronik) X2 CAN

X3 (RS422)

X3 (RS232)

X4 PRG (RS232)

Serielle Schnittstellen
RS 232
RS 232
RS 422
Weitere Schnittstellen

Ethernet
CAN

Sonstige technische Daten

Prozessor
Speicher- SDRAM
ausstattung SRAM

FLASH (intern)
Compact FLASH (intern)
Real-Time Clock

@ schleicher

Technische Daten Steuereinheit XCx 700

fur stationaren Anschluss serieller Gerate
Programmier- und Diagnoseschnittstelle
Bediengerateschnittstelle

Programmier- Diagnose und Bediengerateschnittstelle
CANopen Feldbusschnittstelle

CPU Intel PXA 255, 400 MHz, 32 Bit Core

32 MB

1MB

4 MB

>= 32 MB

Batteriegepuffert mit Kalender und Schaltjahr, Aufldsung: 1s
Supercap min. 3 Std, Batterie im UNG

Pufferung

Bearbeitungszeiten Bit 0,4 ms

je 1000 AW Byte / Word / DWord 0,2ms

Weitere Daten

Speicher Daten max.16384 kB
Programme 4096 kB

SPS- Merker remanent 256 kB
nicht remanent 2048 kB

Elektromagnetische Vertraglichkeit

nach EN 61000-4-5: 1 kV CM und 0,5 kV DM auf DC-Versorgungsleitungen,
0,5 kV CM und 0,5 kV DM auf DC- E/A- Signalleitungen

nach EN 55011: Grenzwertklasse A, Gruppe 1

StoRspannung (Surge)

Storaussendung

Abmessungen / Gewicht

MaRe (BxH x T)
Teilungsbreite
Gewicht

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

35,5 mm x 200 mm x 150 mm
1
0,45 kg

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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@ SChIeicher Digitales Eingangsmodul UBE 32

7 Digitales Eingangsmodul UBE 32

UBE 32 0,11 32 Eingange, davon 4 als Interrupteingédnge nutzbar, 0,1 ms Eingangsverzégerung
UBE 32 1D 32 Eingange, 1 ms Eingangsverzégerung
UBE 3210D 32 Eingange, 10 ms Eingangsverzogerung

- e 32 Halbleitereingange DC 24V
©) SCHLEICHER

UBE 320,11 ¢ Galvanische Trennung mit Optokopplern
(gruppenweise)

e Frontseitige Anschliusse

e Status-LEDs fiir jeden Eingang

0
1
2
3
4
5
6
7

MODUL ACCES

ENABLE INTERR.
0*

1
2
3
4*
5
6
7

INTERR.ACTIVE

©0 066 0060 00000 000 0000060606660 000006 0609
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Digitales Eingangsmodul UBE 32 @ SChleiCher

741 Anzeige- und Anschlusselemente UBE 32

LED-Anzeige- und Klemmenbelegung UBE 32

Gruppe Klemme Nr. LED
und Nr.
1 1
_ 2 Gnd (In0..In7)
m 3 In0 38 LED In0
- 8 4 I 39 LEDInt
5 5 In2 40 LED In2
= o) | so4s 6 In3 41 LEDIn3
2 7 In4 42 LED In4
5 8 8 In5 43 LED In5
3 L 0 9 In6 44 LED In6
Mz ~ O)—46 10 In7 45 LED In7
C:) 2 11 Gnd (In8..In15) 46 LED Modul Access
8 12 In8 47 LED In8
11-19 — : 13 In9 48 LED In9
8 4754 14 In10 49 LED In10
8 15 In11 50 LED In11
L 5 16 In12 51 LED In12
Mo = O)—55 17 In13 52 LED In13
Q) 18 In14 53 LED In14
8 19  In15 54 LED In15
20-28 — 8 | 5663 3 20 Gnd(In0*.In7*) 55 LED Enable Interr.**
3 21 In0* 56 LED In0*
o) 22 Int* 57 LED In1*
- @) 23 In2* 58 LED In2*
e — O)—64 24 In3* 59 LED In3*
8 25 Ind* 60  LED In4*
@) 26 In5* 61 LED In5*
29-37 — 8 |_g572 27 In6: 62 LED In6:
3 28 In7 63 LED In7
5 ) 4 29 Gnd (In8*..In15*) 64 LED Interr. active**
= — 2 30  Ing* 65  LEDIn8*
31 In9* 66 LED In9*
32  In10* 67 LED In10*
33 In11* 68 LED In11*
34 In12* 69 LED In12*
35 In13* 70 LED In13*
36 In14* 71 LED In14*
37  In15* 72 LED In15*
**nur UBE 32 0,11
LED-Anzeigen UBE 32
LED Bezeichnung Farbe an aus
46 MOD.ACCESS gelb fehlerfreier Zugriff Modul defekt
Die LEID K?Efjn SFCE reg(eslm?;ilﬂiglé £ Steuereinheit im STOP-Mode
s o e o s Meht programmie
55 ENAB. INTERR. grin Interrupt freigeschaltet Interrupt gesperrt
64 INTERR. ACT. gelb Interrupt aktiv Interrupt nicht aktiv

Die Verarbeitung der Interrupteingange des Modules UBE 32 0,11 werden im Kapitel Schnelleinstieg,
Abschnitt Zugriff auf die 1/0-Ebene behandelt.
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7.2

Grunddaten
Anzahl der Eingange

Elektrische Daten

Eingangsspannung
Eingangsstrom
Eingangssignalverzégerung
Leistungsaufnahme intern

Galvanische Trennung
Eingangsschaltung

* Werte fur UBE 32 0,11

Anschlusstechnik

Eingangssignale
Anschlussquerschnitte

Digitales Eingangsmodul UBE 32

Technische Daten UBE 32

32, aufgeteilt in 4 Gruppen zu je 8 Eingangen

DC 24V max. Restwelligkeit 5%
L-Pegel —30 bis +6 V , H-Pegel +13 (+10*) bis +30 V
typ. 8 (10*) mA bei 24 V Eingangsspannung
0,1 ms UBE 32 0,1l
1 ms UBE 32 1D
10 ms UBE 32 10D
DC 24V -
DC 5V 0,1W
ja, durch Optokoppler (gruppenweise)

grUﬂ)
AT e | r
27K | 120K
& 1.56K \4\‘ 47 K n
vo I /S ®©

eine 10-polige und drei 9-polige Steckblockklemmen
bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhiilsen)

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x H x T)
Teilungsbreite
Gewicht

35,5 mm x 200 mm x 150 mm
1
0,47 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

7.3

Modul

Bestellbezeichnung
UBE 32 0,11

UBE 32 1D

UBE 32 10D

32

Bestellangaben UBE 32

Artikelnummer
314 098 49
314 100 62
314 092 46
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Digitales Ausgangsmodul UBA 32

@ schleicher

8 Digitales Ausgangsmodul UBA 32

©) SCHLEICHER
UBA 32

0
1
2
3
4
5
6
7

MODUL ACCES

POWER

N|(ou|blw | N|=|0
3 IR I i I B i 4

ERROR

00 000 0000 00000 0000 000060006060 000060 ¢ 09

32 Halbleiterausgange DC 24V / 2A
Kurzschlussfest
Summenstromiberwachung je Gruppe

Galvanische Trennung gruppenweise mit
Optokopplern

Verpolungsschutz
Schutz gegen induktive Abschaltspitzen
Frontseitige Anschlisse

Status-LEDs fiir jeden Ausgang

Bitte die Hinweise zum Anschluss der Versorgungsspannungen
A beachten.

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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@ SChIeich er Digitales Ausgangsmodul UBA 32

8.1 Anzeige- und Anschlusselemente UBA 32

LED-Anzeige- und Klemmenbelegung UBA 32

Gruppe Klemme Nr. LED
und Nr.
11 Gnd
=" 2 +24V (Out0..0ut7)
0 5 3 outo 38 LED Out1
b 2 4 outt 39 LEDOut2
B 110 4 o) | 4045 5 Out2 40  LEDOut3
3 . = 6 out3 41 LEDOut4
g 8 7 Out4 42 LED Out5
N .. N . 8 out5 43 LED Out6é
8 8 9 Out6é 44 LED Out7
o) ° 10 out7 45 LED Out8
2 U= o arse 2 11 +24V (Out8..Out15) 46  LED Modul Access
8 8 12 outs 47 LED Out9
° 3 13 out9 48 LED Out10
g [ —55 14 Out10 49 LED Out11
° 3 15 Out11 50 LED Out12
8 2028 8 16 out12 51 LED Out13
o) 5 N 17 out13 52 LED Out14
8 8 18 out14 53 LED Out15
o o) 19 out15 54 LED Out16
@) ——— v o —64
g 2 3 20 +24V (Out0*..0ut7*) 55 LED Power
° 5 21 Outo* 56 LED Out17
S 2887 2l [es72 22 out* 57  LED Out18
Q) e o) 23 out2* 58 LED Out19
3 5 o 24 outs* 59  LED Out20
25 Out4* 60 LED Out21
26 Out5* 61 LED Out22
27 outé* 62 LED Out23
28 out7* 63 LED Out24
4 29 +24V (Out8*..0ut15*) 64 LED Error
30 Outg* 65 LED Out25
31 Outo* 66 LED Out26
32 out10* 67 LED Out27
33 out11* 68 LED Out28
34 out12* 69 LED Out29
35 Out13* 70 LED Out30
36 Out14* 71 LED Out31
37 out15* 72 LED Out32
LED-Anzeigen UBA 32
LED Bezeichnung an aus
46 Modul Access fehlerfreier Zugriff Modul defekt

Die LED kann auch regelmaRig oder unregelmaBig  Steyereinheit im STOP-Mode

blinken oder flackern. Ein Blinkimpuls zeigt je einen nicht programmiert

CPU-Zugriff
55 Power 24V-Versorgung an allen 4 Gruppen verfugbar 24V-Versorgung fehlt mindestens an
einer Gruppe oder Masseanschluss fehlt
64 Error Gruppensummenstrom >8A Kein Uberstrom
38-72 OUT1..0ut32 Ausgang ist auf +24V geschaltet Ausgang ist auf OV geschaltet
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Digitales Ausgangsmodul UBA 32 @ Sch IeiCher

Wichtige Anschlusshinweise Versorgungsspannung

Das Modul UBA 32 besitzt 32 digitale Ausgange, die auf 4 Gruppen zu je 8 Ausgangen aufgeteilt sind.
Fir jede Ausgangsgruppe ist eine externe Versorgungsspannung +24V an die betreffenden

Anschlisse anzuschlief3en.

Es sind beim Zu- und Abschalten der externen Versorgungsspannungen folgende Sicherheitshinweise

zu beachten:
UBA 32 bis Bauzustand (B):

UBA 32 ab Bauzustand (C):

A

Um Fehler bei der Ansteuerung der Ausgange zu vermeiden, missen
immer alle externen 24V-Versorgungsspannungen an die Module
angeschlossen werden.

Falls aus sicherheitstechnischen Griinden ein Abschalten der 24V-
Versorgungsspannungen erforderlich ist, missen immer alle
Versorgungsspannungen gemeinsam abgeschaltet werden.

Ab Bauzustand (C) kdnnen die vier 24V-Versorgungsspannungen in 2
Gruppen zu je 16 Ausgangen getrennt zu- und abgeschaltet werden.
Die beiden Gruppen mit gemeinsamer Versorgungsspannung sind
jeweils die beiden oberen Gruppen (d.h. die oberen 16 Ausgange)
und die beiden unteren Gruppen (d.h. die unteren 16 Ausgange) des
Moduls.

Bei NOT AUS immer an allen Gruppen die Versorgungsspannung
abschalten.

Sonst treten unzulassige Schaltzustande auf, d.h. eine einzeln
abgeschaltete Gruppe flhrt bei Ansteuerung von der SPS
Ausgangspotential und schaltet trotzdem.

Der Bauzustand ist am Typenschild, Zeile 1, nach der Typbezeichnung vermerkt.
Beispiel fur UBA 32 mit Bauzustand C: UBA 32 (C)

Typenschild
f )\ Erklarung
@ SCHLEICHER /(D 1 Typenbezeichnung und Bauzustand
TYP[ @] ; 2 Artikelnummer, Lagernummer, Fertigungsdatum
NR[L ¥ 3 3-4 Kann beliebig belegt sein.
| 1O 4
| ] © °
| ./T/@ 6 Seriennummer
SER ? o) 7 Softwarestand (wenn notwendig)
e Ce

MADE IN GERMANY
A

J
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@ SCh Ieicher Digitales Ausgangsmodul UBA 32

8.2 Technische Daten UBA 32

Grunddaten

Anzahl der Ausgange 32, aufgeteilt in 4 Gruppen zu je 8 Ausgangen

Elektrische Daten

Versorgungsspannung L+ = DC 24V +20% max. Restwelligkeit 5%

Ausgangsspannung L-Pegel <3V, H-Pegel = L+ - xU (xU <0,3V)

Ausgangsstrom max. 2A Dauerbetrieb, max. 5W ohmsche Last

Ausgangsstrom je Gruppe max. 8A Dauerbetrieb

Sicherung elektronische Summenstromiiberwachung je Gruppe, Ansprechstrom 9..11A
Kurzschlussiiberwachung ja, elektronisch

Parallelschalten von Ausgangen nein

Schaltfrequenz bei onmscher Last: max. 10Hz

bei induktiver Last:
max. 0,5Hz bei 2A
max. 10 Hz bei 0,5A

Galvanische Trennung ja, durch Optokoppler

Leistungsaufnahme intern DC 24V -
DC 5V 0,9W

Ausgangsschaltung T o L+
— @ / —eo Uberstrom-
abschaltung
V \\ POWER
gelb
_ / O 5 e e o

A

& @\
gran
M
Anschlusstechnik
Ausgangssignale eine 10-polige und drei 9-polige Steckblockklemmen
Anschlussquerschnitte bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhulsen)

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module "

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x H x T) 35,5 mm x 200 mm x 150 mm
Teilungsbreite 1
Gewicht 0,55 kg
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Digitales Ausgangsmodul UBA 32 @ Sch IeiCher

8.3 Bestellangaben UBA 32

Modul
Bestellbezeichnung Artikelnummer
UBA 32 314 092 45
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- Digitales Ein-/Ausgangsmodul UBK 16E/16A
@ schleicher

9 Digitales Ein-/Ausgangsmodul UBK 16E/16A
UBK 16E 1D / 16A 16 Eingange, 1 ms Eingangsverzégerung / 16 Ausgénge
UBK 16E 10D / 16A 16 Eingange, 10 ms Eingangsverzégerung / 16 Ausgange
- e 16 Halbleitereingange DC 24V

SCHLEICHER

UBK 16E/16A e 16 Halbleiterausgange DC 24V / 2A

ol

T e Ausgange kurzschlussfest

2! e Summenstromiberwachung je Gruppe

31
4 e Galvanische Trennung mit Optokopplern

2 e Schutz gegen induktive Abschaltspitzen

an den Ausgangen

61
71
MODUL ACCES
81

o Frontseitige Anschlisse

91 e Status-LEDs fir jeden Ein- und Ausgang
101
11
121
131
141
151

POPWER
[+)e]
10
20
30
40
50
60
70

ERROR
80
90
100
1o
120
130

140
150

©0 060600000 000060000 00006006000 00000 06090

Bitte die Hinweise zum Anschluss der Versorgungsspannung
A beachten.
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Digitales Ein-/Ausgangsmodul UBK -
16E/16A @ schleicher

9.1 Anzeige- und Anschlusselemente UBK 16E/16A
LED-Anzeigen und Klemmenbelegung UBK 16E/16A
Gruppe Klemme Nr. LED
und Nr.
1 1 M(Out)
— —m 2 M(In0..In7)
- [ 5 3 Ino 38 LEDInO
Q)| — ° 4 In1 39 LEDIn
C:) — 110 @) 5 In2 40 LEDIn2
I ) o) |ss4s 6 In3 41 LEDIn3
) — % @) 7 In4 42 LED In4
I £ ° 8 In5 43 LEDIn5
> I g o 9 In6 44 LEDIn6
@) — 91— +24v2 5 10 In7 45 LED In7
g j 8 2 11 M (In8..In15) 46  LED Modul Access
) = 11-19 — 5 12 In8 47 LED In8
@) — @) 4754 13 In9 48 LED In9
8 — 8 14 In10 49 LEDIn10
) — 5 15 In11 50 LEDIn11
© i O] 55 16 In12 51 LEDIn12
g ]]: 3 17 In13 52 LEDIn13
@ —{}— @) 18 In14 53 LEDIn14
8 ]]: 20-28 — 8 | cs63 19 In15 54 LEDIn15
@) —{}— Q) 3 20 424V (Out0...0ut7) 55 LED POWER
o :]]: 2 21 outo 56  LED Out0
— | o — 64 22 Out1 57 LED Out1
o)1 o 23 Out2 58 LED Out2
Jnlm 2 24 ous 59 LED Out3
? —{T— 29-37 —| O | o575 25 Out4 60 LED Out4
8 :]]: . 8 26 Outs 61 LED Out5
@)|—{— E ) 27 Out6 62 LED Out6
oj{— =° o) 28 Out? 63 LED Out?
4 29  +24V (Out8...0ut15) 64 LED ERROR
30 Out8 65 LED Out8
31  Out9 66 LED Out9
32 Out10 67 LED Out10
33  Out11 68 LED Out11
34 Out12 69 LED Out12
35 Out13 70 LED Out13
36 Out14 71 LED Out14
37 Out15 72 LED Out15
LED-Anzeigen
LED Bezeichnung Farbe an aus
46 MOD.ACCESS gelb fehlerfreier Zugriff Modul defekt
Die LED kann auch regelmafig oder Steuereinheit im STOP-Mode
55 Power gelb 24V/-Versorgung an allen 4 Gruppen 24V-Versorgung fehlt mindestens an
verfligbar einer Gruppe oder Masseanschluss
fehlt
64 Error rot Gruppensummenstrom >8A Kein Uberstrom
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@ schleicher

Digitales Ein-/Ausgangsmodul UBK 16E/16A

Wichtige Anschlusshinweise Versorgungsspannung

Das Modul besitzt 16 digitale Ausgange, die auf 2 Gruppen zu je 8 Ausgangen aufgeteilt sind. Fir
jede Ausgangsgruppe ist eine externe Versorgungsspannung +24V an die betreffenden Anschlisse
anzuschlie®en. Es sind beim Zu- und Abschalten der externen Versorgungsspannungen folgende
Sicherheitshinweise zu beachten:

40

A

Um Fehler bei der Ansteuerung der Ausgange zu vermeiden, missen
immer alle externen 24V-Versorgungsspannungen an die Module
angeschlossen werden.

Falls aus sicherheitstechnischen Griinden ein Abschalten der 24V-
Versorgungsspannungen erforderlich ist, missen immer alle
Versorgungsspannungen gemeinsam abgeschaltet werden.

Bei Not Aus immer an allen Gruppen die Versorgungsspannung
abschalten.

Sonst treten unzulassige Schaltzustande auf, d.h. eine einzeln

abgeschaltete Gruppe fuhrt bei Ansteuerung von der SPS
Ausgangspotential und schaltet trotzdem.
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Digitales Ein-/Ausgangsmodul UBK

16E/16A

9.2

Grunddaten

Anzahl der Eingange
Anzahl der Ausgange

Elektrische Daten

DC 24V
DC 5V

Leistungsaufnahme intern

Elektrische Daten Eingange

Eingangsspannung

Eingangsstrom
Eingangssignalverzégerung

Galvanische Trennung
Eingangsschaltung

Elektrische Daten Ausgange

Versorgungsspannung
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom

Ausgangsstrom je Gruppe
Sicherung
Kurzschlussuberwachung
Parallelschalten von Ausgangen
Schaltfrequenz

Galvanische Trennung
Ausgangsschaltung

@ schleicher

Technische Daten UBK 16E/16A

16, aufgeteilt in 2 Gruppen zu je 8 Eingangen
16, aufgeteilt in 2 Gruppen zu je 8 Ausgangen

06 W

DC 24V max. Restwelligkeit 5%

L-Pegel —30 bis +6 V , H-Pegel +13 bis +30 V
typ. 8 mA bei 24 V Eingangsspannung

1ms UBK 16E 1D/ 16A

10 ms UBK 16E 10D/ 16A

ja, durch Optokoppler (gruppenweise)

P
& @ ﬂ —
2,7K 120 K
/N
15K 47 K n
e : / ©

L+ = 24VDC +20% max. Restwelligkeit 5%

L-Pegel <3V, H-Pegel = L+ - xU (xU <0,3V)

max. 2A Dauerbetrieb, max. 5W ohmsche Last

max. 8A Dauerbetrieb

elektronische Summenstromiberwachung je Gruppe, Ansprechstrom 9..11A
ja, elektronisch

nein

bei ohmscher Last: max. 10Hz

bei induktiver Last:

max. 0,5Hz bei 2A
max. 10 Hz bei 0,5A

ja, durch Optokoppler

T L+

— @ / Uberstrom-
abschaltung
@)\\ POWER
gelb
- / ® Ble o oo
o
10K
r
A @)\
grin
M
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- Digitales Ein-/Ausgangsmodul UBK 16E/16A
@ schleicher

Anschlusstechnik
Signalleitungen und Spannungsversorgung eine 10-polige und drei 9-polige Steckblockklemmen
Anschlussquerschnitte bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhllsen)

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x Hx T) 35,5 mm x 200 mm x 150 mm
Teilungsbreite 1
Gewicht 0,5 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module im System Promodul-U".

9.3 Bestellangaben

Module

Bestellbezeichnung Artikelnummer
UBK 16E 1D / 16A 314 103 94
UBK 16E 10D / 16A 314 098 50
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Zahlermodul UZB 2VR @ S Chl ei Ch er
10 Zahlermodul UZB 2VR

-
s | e 2 Vor-/Riickwartszahler
e Zahlbereiche 0 bis 65535
B1 ®
e Zahlfrequenzen bis 100 kHz
v | e e Zahlersignale
DC 24V UZB 2VR
DC 5V UZB 2VR / 5V
o |e e Freigabeeingang
] e Setzen von Zahlersollwerten
UP/DOWN
COUNTERT e Signalausgang (Soll- gleich Istwert)

© SCHLEICHER e Interrupt bei Soll- gleich Istwert
MODUL ACCESS ()

UZB 2VR

UP/DOWN

COUNTER 2
A2 @
B2 @
E2 @
o2 | @

UZB 2VR

—
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@ schleicher

1

o

LED-Anzeigen UZB 2VR

uzs 2vR

a s w N -

o

up/DOWN
COUNTER 1

© 0N o

—

UP/DOWN
COUNTER 2

uzs 2vR

b bbb

Anschlussbelegung UZB 2VR

[ COUNTER 1
@}\‘a O ||—=——, L+
: 2 INPUTA1 s
0 2 1° ||metst
5 g o 24V
e e |
. o ENABLE ET
* 9 +24V
2 GUTPUT 1
A—1g o=
||| uzBawvr
[ []uzB2wR
@ —
~® O ||==—_L+
. A INPUT A2
. 2 |© ||meitez),
16
2 1O ||eNreiE 25
. @ — M
. % __soav
& lo ouTPUT 2.
@’\%
L) couNTER 2
44

A Anzeige- und Anschlusselemente

Farbe Bezeichnung

grin
grin
grun
grun
gelb

grun
grun
grin
grin

= =20 00N O WN -

-~ o

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

A1
B1
E1
(o)
Modul Access

A2
B2
E2
02

Bezeichnung
L+
M
L+
M

+24V

+ 24V

L+

L+

+24

+ 24V

Zahlermodul UZB 2VR

Funktion
Impulseingang A Zahler 1
Impulseingang B Zahler 1
Freigabe Zahler 1
Ausgang Zahler 1

fehlerfreier Zugriff
Die LED kann auch blinken oder flackern. Ein
Blinkimpuls zeigt je einen CPU-Zugriff

Impulseingang A Zahler 2
Impulseingang B Zahler 2
Freigabe Zahler 2
Ausgang Zahler 2

Erklarung

Eingangssignal Kanal A 1
Bezugspunkt M Kanal A 1
Eingangssignal Kanal B 1
Bezugspunkt M Kanal B 1

Freigabeeingang Zahler 1
Bezugspunkt M Freigabeeingang Zahler 1

Versorgungsspannung, Ausgang Zahler 1
Ausgangssignal Zahler 1
Bezugspunkt M, Zahler 1

Eingangssignal Kanal A 2
Bezugspunkt M, Kanal A 2
Eingangssignal Kanal B 2
Bezugspunkt M, Kanal B

Freigabeeingang Zahler 2
Bezugspunkt M, Freigabeeingang Zahler

Versorgungsspannung, Ausgang Zahler 2
Ausgangssignal Zahler 2
Bezugspunkt M, Ausgang Zahler 2
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Zahlermodul UZB 2VR

10.2 Technische Daten UZB 2VR

Grunddaten

Anzahl der Zahler
Zahlrichtung
Zahlfrequenz

Elektrische Daten

Eingangssignalspannung UZB 2VR
UZB 2VR / 5V

Eingangssignalstrom UZB 2VR
UZB 2VR / 5V

Galvanische Trennung

Leistungsaufnahme intern DC 24V
DC 5V

Anschlusstechnik

Signalleitungen
Anschlussquerschnitte

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x H x T)
Teilungsbreite
Gewicht

@ schleicher

2
vor- / rlickwarts
max. 100 kHz

DC24V £10%
DC5V +10%

typ. 7,2mA bei 24 V
typ. 6,5mA bei 5V
ja

0,6W

Steckblockklemmen
bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhllsen)

35,5 mm x 200 mm x 150 mm
1
0,51 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

10.3 Bestellangaben UZB 2VR

Modul

Bestellbezeichnung
UZB 2VR
UZB 2VR / 5V

Betriebsanleitungen

Bestellbezeichnung
UZB 2VR Zahlermodul deutsch

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

Artikelnummer

315 068 06
31508179

Artikelnummer

32215378
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@ SChIeicher Analogprozessor USA 8/1

11 Analogprozessor USA 8/1

Der Analogprozessor besitzt 8 Kanale, die durch Interfacemodule frei konfigurierbar sind.
Er arbeitet mit einem eigenen Mikroprozessor, der die Wandlung und Konvertierung der Analogwerte
ohne Belastung der Steuereinheit durchfiihrt.

e 8 Kanale

e Jeder Kanal als Ein- oder Ausgang frei
konfigurierbar, durch steckbare
Interfacemodule

e +-10V, 20mA, oder Pt100
o Auflésung 11Bit (4095)
o Automatische Wandlung bei Datenaustausch

e Datenaustausch durch einfaches
Schreiben/Lesen des Koppelspeichers

SCHLEICHER
MODUL ACCESS @
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Analogprozessor USA 8/1 @ SChleiCher

11.1 Anzeige- und Anschlusselemente USA 8/1

LED-Anzeigen USA 8/1

© SCHLEICHER (1) LED Farbe an aus

MODUL ACCESS € 1 Modul Access gelb fehlerfreier Zugriff Modul defekt
Die LED kann auch blinken Steuereinheit im
oder flackern. Ein Blinkimpuls ~ STOP-Mode

zeigt je einen CPU-Zugriff. nicht programmiert

Erdungsanschluss USA 8/1

Der Erdungsanschluss befindet sich hinter der unteren
klappbaren Frontabdeckung.

11.2 Interfacemodule USA 8/1

Mit den Interfacemodulen kdnnen verschiedene
Ein-/Ausgangskonfigurationen realisiert werden.
Die Interfacemodule werden an ihrer
Gehausefarbe unterschieden:

[] grin Eingangsmodule
rot Ausgangsmodule.

:USAE1/1
EDV 43553000
. 88420134

© SCHLEICHER
F-Nr.

Type
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@ SCh Ieich er Analogprozessor USA 8/1

Interfacemodul-Typ Bezeichnung Farbe
Spannungseingang +-10V USAE 11 grin
Stromeingang +/- 20mA USAE 1/2.1 grin
Temperatureingang Pt100 —127 bis +882 Grad C USAE 1/6 grin
Spannungsausgang +/- 10V USAA 1M rot
Stromausgang +/- 20mA USAA1/2 rot

Interfacemodulsteckplatze

Kanal 0
Kanal 1
Kanal 2
Kanal 3
Kanal 4
Kanal 5
Kanal 6
Kanal 7

ONOOAPRWN =

© SCHLEICHER
MODUL ACCESS @

48 Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05



Analogprozessor USA 8/1

11.3 Technische Daten USA 8/1

Grunddaten

Anzahl der Schnittstellen

Elektrische Daten

@ schleicher

8 Steckplatze fur Interfacemodule

Galvanische Trennung ja

Leistungsaufnahme intern DC 24V 25W
DC 5V 1,2W

Wandlerdaten

Wandlungsprinzip SAR

Auflésung
Wandlungsrate
Linearisierung

Anschlusstechnik

Signalleitungen
Anschlussquerschnitte

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x H x T)
Teilungsbreite
Gewicht

11 Bit mit Vorzeichen (4095 Schritte)
8 ms fir alle 8 Kanale
fur Pt 100

Steckblockklemmen auf den Interfacemodulen
bis 2,5 mm? (mehrdrahtig mit Aderendhiilsen)

35,5 mm x 200 mm x 150 mm
1
0,52 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

11.4 Bestellangaben USA 8/1

Modul

Bestellbezeichnung
USA 8/1

Interfacemodule

Artikelnummer
315111 34

Typ

Spannungseingang +/- 10V
Stromeingang 20mA
Temperatureingang Pt100
Spannungsausgang +/- 10V
Stromausgang 20mA

Betriebsanleitungen

Bestellbezeichnung

Bestellezeichnung

Artikelnummer

USAE 1/1 31511135
USAE 1/2.1 315111 37
USAE 1/6 315111 39
USAA1/1 315111 36
USA A 1/2 315111 38

Betriebsanleitung Analogprozessor USA deutsch
Operating manual Analog Value Processor USA englisch (in Vorbereitung)

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

Artikelnummer
322 144 52
322 144 53
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@ SChleiCher Positionierprozessor USP 200 S

12 Positionierprozessor USP 200 S

Der Positionierprozessor kann einen SERCOS-Ring mit bis zu 8
unabhangigen NC-Achsen betreiben. Er ist flir den Einsatz mit CNC-
Steuereinheiten vorgesehen.

¢ SERCOS-Master nach IEC1491
@ e 1 bis 8 Achsen
‘ ouT e F-SMA Schraubverbindungen flr
Lichtwellenleiter nach IEC 874-2
e 2 Schnittstellen fiir zusatzliche inkrementale
‘ N Geber (z.B. Handréder)
e CPU 45 MHz (intern 90 MHz) 32 Bit

¢ Umfassende Diagnosefunktionen
SERCOS

© SCHLEICHER
MODUL ACCES @
SEND /RECIVE @ @
SERCOS ERROR 17~ 2
SERCOS PHASE 17~ 2

SERCOS PHASE 3 ~ 4
RUN ()
WATCHDOG @

USP 200 S

o )e
. &8

O
00
=O

-
S
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Positionierprozessor USP 200 S @ SChIeiCher

12.1 Anzeige- und Anschlusselemente

LED-Anzeigen USP 200 S

Bezeichnung Farbe an aus

© SCHLEICHER 1 MODUL ACCESS gelb fe.hlerfreler Zugriff . Modul d.efek.t .

Die LED kann auch blinken oder  Steuereinheit im
O flackern. STOPP-Mode
SEND /RECIVE @ & Ein Blinkimpuls zeigt je einen nicht
SERCOS ERROR 17 * 2 CPU-Zugriff programmiert
SERCOS PHASE 1©  * 2 2 SEND/RECEIVE gelb Senden / Empfang aktiv
SERCOS PHASE 37 3 SERCOS ERROR 1 rot Softwarefehler
RUN SERCOS ERROR 2 rot Hardwarefehler

Zeigt die Verzerrung des
WATCHDOG  ~ optischen Empfangssignales an.
USP 200 S Die Helligkeit ist ein MaR fir die

Stérke der Verzerrung.

Ursachen: LWL geknickt,
gebrochen, verschmutzter
Anschluss.

4 SERCOS PHASE 1/2 griin SERCOS Hochlaufphase 1/2
5 SERCOS PHASE 3/4 griin SERCOS Hochlaufphase 3/4
6 RUN gelb Modul lauft

7 WATCHDOG rot Fehler

Reglersperre fur alle Achsen wird
aktiviert, Fehlermeldung an die
Steuereinheit wird abgesetzt

Geberanschliisse $1, S2 USP 200 S
D-sub 9-polig, Buchse

Pin  Erklarung
Geberversorgungsspannung
Schirm

A* Gebersignal invertiert

B* Gebersignal invertiert

Null* Nullimpuls invertiert
Geberversorgungsspannung (0V)
A Gebersignal

B Gebersignal

Null Nullimpuls

COCCU RS

cocCC

© 0 N O Ok~ WN =

2

Schraubklemmen fiir Schirm und Geberversorgungsspannung USP 200 S

Bezeichnung Erklarung
Anschluss fuir Schirm aller Kabel
Einspeisung der Geberversorgungsspannung (0V)
@ 3 L+ Einspeisung der Geberversorgungsspannung
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@ schleicher

12.2

12.3

52

Steuerungsaufbau

......

20

Kompatibilitat mit Steuereinheiten

Positionierprozessor USP 200 S

ouTt IN out

max. 8
.

L]
|

our 1 IN
[]

o)
c
=
*~— —e
" e
- 4
o]
c
=1
o Lis
*— —e
z

Die USP 200 S kénnen nur mit CNC-Steuereinheiten XCN 700

verwendet werden.

Der Softwarestand des USP 200 S ist am Typenschild, Zeile 7

vermerkt.

Typenschild

© SCHLEICHER
Y[ ¥

NR. .
v

| 7
| 7

O BB B VYYD

kMADE IN GERMANY

S

N o g b~ 0N -

Typenbezeichnung und Bauzustand
Artikelnummer, Lagernummer, Fertigungsdatum
3-4 kann beliebig belegt sein.

Seriennummer
Softwarestand
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Positionierprozessor USP 200 S

@ schleicher

12.4 Technische Daten USP 200 S

Grunddaten

Anzahl der steuerbaren Achsen

Elektrische Daten

Betriebsspannung
Leistungsaufnahme
intern

Eingangssignalspannung

Eingangssicherung
Geberspannung
Galvanische Trennung

Anschlusstechnik

Sercosring-
Lichtwellenleiteranschluss
IN/OUT

Geberanschluss S1/S2

Sonstige Daten

Prozessor
Speicher

Sercoschip
CPLD
Pufferung

Abmessungen /| Gewicht

MafRe (BxHxT)
Teilungsbreite
Gewicht

8

DC 5V intern iber UNG 230A oder UNG 24
4W

typisch 2,6 V... 4,8 V (5...15 mA)

worst case 3,2 V...4,6 V (6,3...15 mA)
Dauersicherung fiir Gebereingangsspannug
DC 5V extern

zwischen Geberanschluss und Bus

F-SMA Schraubverbindungen nach |EC 874-2

9-pol. D-Sub, Buchse

Motorola Cold Fire CF5307, 45 Mhz (intern 90 Mhz)

FLASH 2MByte (1M x 16Bit)
SDRAM 32MByte, (16 MByte gespiegelt)

2 x 48LC8M16-75 (Aufbau als 8M x 32Bit)
SRAM  512KByte (1 x 4MBit , 256K x 16Bit)

SERCON816
1 x XC95144XL
keine

35,5 mm x 200 mm x 150 mm
1
0,5kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05
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- Positionierprozessoren USP 21 / USP 2A
@ schleicher

13 Positionierprozessoren USP 2| / USP 2A

Positionierprozessor flir die Positionierung und Lageregelung von 2
unabhangigen NC-Achsen.

Es kdnnen inkrementale (USP 21) oder absolute (USP 2A)
Wegmelsysteme (Encoder) eingesetzt werden. Die Sollwertausgabe
ist fur analoge Servoverstarker vorgesehen.

Der Positionierprozessor arbeitet mit einem eigenen Mikroprozessor,
ohne Belastung der Steuereinheit. Er kann an allen CNC-
Steuereinheiten eingesetzt werden.

@ e 2 Achsen Positionierung und Lageregelung
¢ Inkrementale Encoder (USP 2I)
e Absolute Encoder SSI (USP 2A)
e 4-fachbewertung inkrementaler Encoder
J J e Sollwerte +10V
9 o Reglerfreigabe—Ausgang (potentialfrei)
J 2

OurTI

-

UT1 OUTPUT2

©) SCHLEICHER
MODUL ACCES @
DISABLE CTRL1 ~

DISABLE CTRL2 ~

ERR ENCODER1 ~
ERR ENCODER2
WATCHDOG

ENCODER1 ENCODER2

< I

coCC
cocCCC

coCC
coCCC

@
@

L+

D oo
O M

Bei Verwendung der USP 21 / USP 2A als Ersatzteile fur oder von
Modulen mit Bauzustand A bis H unbedingt die Betriebsanleitung
Positionierprozessoren USP 21 / USP 2A

Artikel-Nr. 322 153 82 Kapitel Kompatibilitat lesen.
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Positionierprozessoren USP 21 / USP -
o @ schleicher

13.1 Anzeige- und Anschlusselemente USP 21 / USP 2A

LED-Anzeigen USP 21/2A

Bezeichnung Farbe an aus
1 MODUL ACCESS  gelb fehlerfreier Zugriff Modul defekt
@ SCHLEICHER Die LED kann auch blinken Steuereinheit im
MODUL ACCES € oder flackern. Ein Blinkimpuls STOPP-Mode
DISABLE CTRL1 ~ Zeigt je einen CF’U-Zungff nicht programmiert
DISABLE CTRL2 * 2 DISABLECTRL1  rot Reglersperre ein Sollwert =0V Reglersperre aus
(Achse1) (Achse1)
ERR ENCODER1 ~
> 3 DISABLE CTRL 2 rot Reglersperre ein und Sollwert = Reglersperre aus
ERKQIEODER? 0V (Achse2) (Achse2)
WATCHDOG  ~ 4 ERRENCODER1 rot Fehler Encoder (Achse1)
5 ERRENCODER2 rot Fehler Encoder (Achse2)
6 WATCHDOG rot Fehler

Reglersperre fur Achse 1 und 2
wird aktiviert, Fehlermeldung
an die Steuereinheit wird
abgesetzt

Schraubklemmen fiir die Einspeisung der Encoder-Versorgungsspannung USP 21/2A
Bezelchnung Erklarung
Anschluss fur Schirm aller Kabel
Einspeisung der Encoderversorgungsspannung (0V)
@ 3 L+ Einspeisung der Encoderversorgungsspannung

Anschlussbelegung USP 21/2A Geschwindigkeitssollwerte Achse1, Achse2
D-sub 9-polig, Stifte

Pin Erklarung
1 Sollwert (+/-10V)
J § Schirm
4 Reglerfreigabe SchlielRer
’ 5 Reglerfreigabe Offner
2 6 Sollwert (0V)
7
< 8
OUTPUTI  OUTPUTZ 9 Reglerfreigabe Wurzel
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Anschlussbelegung USP 21|

D-sub 9-polig, Buchse

ENCODERT ENCODER2

€

-~
v
o
)
o

ceuC
cCCCl

A

(@
A

Pin

© 00 N O OB~ WN =

Positionierprozessoren USP 21 / USP 2A

Encoderanschluss Achse1, Achse2

Erklarung

Encoderversorgungsspannung (DC 5 ... 24V, je nach Einspeisung)
Schirm

A* Encodersignal invertiert

B* Encodersignal invertiert

Null* Nullimpuls invertiert

Encoderversorgungsspannung (0V)

A Encodersignal

B Encodersignal

Nullimpuls

Anschlussbelegung USP 2A Encoderanschluss Achse1, Achse2

D-sub 9-polig, Buchse

ENCODERT ENCODER2

€

ceuC
cCCCC

(@
N

56

Pin

© o ~NOoO O~ WN -

Bezeichnung

Encoderversorgungsspannung (DC 5 ... 24V, je nach Einspeisung)
Schirm

Daten+

Takt-

Encoderversorgungsspannung (0V)

Daten-

Takt+
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Positionierprozessoren USP 21 / USP

2A

13.2

Grunddaten

Anzahl der steuerbaren NC-Achsen

Elektrische Daten

Geschwindigkeitssollwert
Sollwert
Burdenwiderstand

Encoderanschluss
Encoderversorgungsspannung
Eingangssignalspannung

Eingangsburde

USP 2I (Inkrementale Encoder)
Frequenz Encodersignale A u. B
Frequenz Encodersignal Null

USP 2A (Absolute Encoder)
Ubertragung
Taktsignalfrequenz
Taktsignalspannung

Galvanische Trennung

Leistungsaufnahme intern
DC 5V

Anschlusstechnik

Signalleitungen

Kenndaten Lageregler
Verfahrbereich

Lageregeltakt
Geschwindigkeit
Beschleunigung

DC 24V

@ schleicher

Technische Daten USP 21/ USP 2A

2  (max. 8 USP pro Steuereinheit zulassig)

10V / £#10mA
1kQ

DC 5 ... 24V (externe Einspeisung Uber Schraubklemme)
typisch 2,6V... 4,8V (5...15mA)

worst case 3,2...4,6V (6,3...15mA)

2700

< 500kHz (bei Tastverhaltnis 0,5)
< 100kHz (bei Tastverhaltnis 0,5)

synchron seriell (SSI)
190kHz (default), 375kHz, 750kHz (Uber Systemparameter einstellbar)
2V ... 5V (typisch 3V)

ja (OUTPUT1 zu OUTPUTZ2 nicht getrennt)

23W
1,5W

D-Sub, 9-polig

+1m bei 0,1 um Auflésung
+10m bei 1 pm Auflésung
+100m bei 10 um Auflésung
+1000m bei 100 um Auflésung
2ms (4ms)

1mm/min bis 300m/min
1mm/s® bis 100m/s’
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Sonstige Daten
Blockschaltbild

Positionierprozessoren USP 21 / USP 2A

BUS Promodul-U

&
v
RAM RAM EPROM
uP i
68000 i @ e
# #
# n T oI
f
Output 1 Output2  Encoder 1 Encoder 2

Abmessungen /| Gewicht
MaRe (B x H x T) 35,5 mm x 200 mm x 150 mm
Teilungsbreite 1
Gewicht 0,58 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

13.3 Bestellangaben USP 21 / USP 2A

Module

Bestellbezeichnung
USP 2I
USP 2A

Betriebsanleitungen

Bestellbezeichnung

Betriebsanleitung Positionierprozessoren USP 2|1 / USP 2A deutsch

58

Artikelnummer
315069 13
315075 01

Artikelnummer
322 153 82
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Positionierinterface UPI 2DIA / UPI

3DIA

14

@ schleicher

Positionierinterface UPI 2DIA / UPI 3DIA

Positionierinterface fir die Wegerfassung und Sollwertausgabe fiir 2 oder 3 unabhangige NC-Achsen.
Es kénnen inkrementale oder absolute Wegmelsysteme (Encoder) verwendet werden. Die
Sollwertausgabe ist flir analoge Servoverstarker vorgesehen. Das Positonierinterface kann an SPS-
und CNC-Steuereinheiten eingesetzt werden.

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

@
@

cCCC
CoCCC

cCCC
CoCCC

@
@

ENCODER 1 ENCODER 2

© SCHLEICHER
MODUL ACCES @
DISABLE CTRL 1 ~
DISABLE CTRL2 © ~ #

ST TYPE ENC 1/l A |
ISLITYPE ENC 2 e A |

WATCHDOG  “

UPI 2 DIA

OUTPUT 1 OUTPUT 2
J J
aé @
J J

Q)20

%,

ENCODER 123 ENCODER 2

©) SCHLEICHER
MODUL ACCES @
DISABLECTRL1~ ~ 3
DISABLE CTRL2 ~ ~ *
A TYPE ENC 1IN A |
I3 TYPE ENC 2B A |

T TYPE ENC 3l A |

WATCHDOG  ~

UPI 3 DIA

OUTPUT 1 OUTPUT 2-3
J J
’E 92
J J

Q)20

e 2 oder 3 Achsen Wegerfassung,
und Sollwertausgabe

¢ Inkrementale oder absolute
Encoder

e Sollwerte +10V,

e  Geber auf Kabelbruch bzw.
Kabelschluss tiberwacht

¢ Frontseitige Anschlisse
e Status-LEDs

Die Kommunikation mit der
Steuereinheit erfolgt Gber nachladbare
Funktionsbausteine.

Die Funktionsbausteine mussen extra
bestellt werden (siehe
Bestellangaben).
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@ SChIeicher Positionierinterface UPI 2DIA / UPI 3DIA

14.1 Anzeige- und Anschlusselemente
UPI 2DIA / UPI 3DIA

Bezeichnung

%) %)

1 Encoder-Schnittstelle X1
ENCODER 2 EEORERE 2 Encoder-Schnittstelle X8
J J 3 Sollwertschnittstelle X5
J J o2 4 Sollwertschnittstelle X6
o2 5 5 5 Schirmanschluss
J J
25 25 6  Masseanschluss fiir 7
J J
jj 7 Einspeisung der Encoder-
@%‘ J 59 Spannungsversorgung
FNCODERT — ENCODER2 o 8 Sicherung fiir Encoder-
9 o Spannungsversorgung
9 Status-LEDs

© SCHLEICHER © SCHLEICHER
MODUL ACCES @ MODUL ACCES @
DISABLE CTRL 1~ DISABLECTRL1~ ~ 3
DISABLE CTRL2 ~ ~ * DISABLE CTRL 2~ ~ *
U TYPE ENC 1 I A 2 TvPE ENC | I A
L TYPE ENC 2 il A TvPE ENC 2| A
L1 TYPE ENC I A
WATCHDOG Q WATCHDOG

UPI 2 DIA UPI 3 DIA

OUTPUT 1 OUTPUT 2-3 OUTPUT 1 OUTPUT 2-3
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:I;Sls:ionierinteﬁace UPI 2DIA / UPI @ S Chl ei Ch er

LED-Anzeigen UPI 2DIA

LED Bezeichnung Farbe Funktion

1 MODUL ACCESS  gelb Die hell geschaltete LED signalisiert den
fehlerfreien Zugriff der Steuereinheit auf das
Positionierinterface. Die LED wird dunkel
geschaltet, wenn die Steuereinheit im STOPP-
Mode, das Positionierinterface vom

© SCHLEICHER
MODUL ACCES 9
DISABLE T

DIiSABLE

(L TYPE ENC 1 Rl

LI TYPE ENC 2 BB Anwenderprogramm nicht programmiert oder das
Modul defekt ist.

WATCHDOG 2. 2 DISABLE CTRL1  rot Die dunkel geschaltete LED signalisiert die

UPI 2 DIA Ausgabe des analogen Drehzahlsollwerts und die

Freigabe der Reglersperre von Achse 1. Die hell
geschaltete LED signalisiert die 0 V Ausgabe als
Drehzahlsollwert und die Betatigung der
Reglersperre fir Achse 1.

3 DISABLE CTRL 2 rot Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
Ausgabe des analogen Drehzahlsollwerts und die
Freigabe der Reglersperre von Achse 2. Die hell
geschaltete LED signalisiert die 0 VV Ausgabe als
Drehzahlsollwert und die Betatigung der
Reglersperre fir Achse 2.

4 ERR ENCODER 1  rot Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
fehlerfreie Verarbeitung der sechs Encodersignale,
bzw. die der Absolutwertgeber, fiir Achse 1. Die hell
geschaltete LED signalisiert die Unterbrechung
(Kabelbruch) eines oder mehrerer Encodersignale
fur Achse 1

5 ERR ENCODER 2  rot Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
fehlerfreie Verarbeitung der sechs Encodersignale,
bzw. die der Absolutwertgeber, fir Achse 2. Die
hell geschaltete LED signalisiert die Unterbrechung
(Kabelbruch) eines oder mehrerer Encodersignale
fur Achse 2.

6 WATCHDOG rot Die dunkel geschaltete LED signalisiert den
fehlerfreien Zugriff der Steuereinheit innerhalb der
Zykluszeit auf das UPI 3DIA. Die LED wird hell
geschaltet, wenn der Zugriff der Steuereinheit
innerhalb der Zykluszeit auf das UPI 3DIA nicht
erfolgt (fehlerhaftes SPS-Anwenderprogramm fiir
den Funktionsbaustein F150, es sind keine
entsprechenden Remotepages angelegt, in Q.091
sind die Nummern der Remotepages nicht
eingetragen). Es erfolgt eine Fehlermeldung zur
Steuereinheit und die Betatigung der Reglersperre
fir Achse 1, 2 und 3.

7 RELAIS OFF rot wie LED DISABLE CTRL 1
8.. A grin Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
9 Betriebsart "inkrementale Geber" fir die

entsprechende Achse. Die hell geschaltete LED
signalisiert die Betriebsart "Absolutwertgeber bzw.
"Digitaler Servo".
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LED-Anzeigen UPI 3DIA

© SCHLEICHER
MODUL ACCES @

3
:
5
ﬂ
(A

ST TYPE ENC 3R
WATCHDOG ~ “

UPI 3 DIA

62

LED

8

9

10..
12

Bezeichnung
MODUL ACCESS

DISABLE CTRL 1

DISABLE CTRL 2

ERR ENCODER 1

ERR ENCODER 2

ERR ENCODER 3

WATCHDOG

DISABLE CTRL 3

RELAIS OFF
A (drei Stiick)

Farbe
gelb

rot

rot

rot

rot

rot

rot

rot

rot
grun

Positionierinterface UPI 2DIA / UPI 3DIA

Funktion

Die hell geschaltete LED signalisiert den
fehlerfreien Zugriff der Steuereinheit auf das
Positionierinterface. Die LED wird dunkel
geschaltet, wenn die Steuereinheit im STOPP-
Mode, das Positionierinterface vom
Anwenderprogramm nicht programmiert oder das
Modul defekt ist.

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
Ausgabe des analogen Drehzahlsollwerts und die
Freigabe der Reglersperre von Achse 1. Die hell
geschaltete LED signalisiert die 0 V Ausgabe als
Drehzahlsollwert und die Betatigung der
Reglersperre fir Achse 1.

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
Ausgabe des analogen Drehzahlsollwerts und die
Freigabe der Reglersperre von Achse 2. Die hell
geschaltete LED signalisiert die 0 VV Ausgabe als
Drehzahlsollwert und die Betatigung der
Reglersperre fir Achse 2.

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
fehlerfreie Verarbeitung der sechs Encodersignale,
bzw. die der Absolutwertgeber, fiir Achse 1. Die hell
geschaltete LED signalisiert die Unterbrechung
(Kabelbruch) eines oder mehrerer Encodersignale
fir Achse 1

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
fehlerfreie Verarbeitung der sechs Encodersignale,
bzw. die der Absolutwertgeber, fir Achse 2. Die
hell geschaltete LED signalisiert die Unterbrechung
(Kabelbruch) eines oder mehrerer Encodersignale
fur Achse 2.

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
fehlerfreie Verarbeitung der sechs Encodersignale,
bzw. die der Absolutwertgeber, fiir Achse 3. Die
hell geschaltete LED signalisiert die Unterbrechung
(Kabelbruch) eines oder mehrerer Encodersignale
fir Achse 3.

Die dunkel geschaltete LED signalisiert den
fehlerfreien Zugriff der Steuereinheit innerhalb der
Zykluszeit auf das UPI 3DIA. Die LED wird hell
geschaltet, wenn der Zugriff der Steuereinheit
innerhalb der Zykluszeit auf das UPI 3DIA nicht
erfolgt (fehlerhaftes SPS-Anwenderprogramm fiir
den Funktionsbaustein F150, es sind keine
entsprechenden Remotepages angelegt, in Q.091
sind die Nummern der Remotepages nicht
eingetragen). Es erfolgt eine Fehlermeldung zur
Steuereinheit und die Betatigung der Reglersperre
fir Achse 1, 2 und 3.

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
Ausgabe des analogen Drehzahlsollwerts und die
Freigabe der Reglersperre von Achse 3. Die hell
geschaltete LED signalisiert die 0 VV Ausgabe als
Drehzahlsollwert und die Betatigung der
Reglersperre fir Achse 3.

wie LED DISABLE CTRL 1

Die dunkel geschaltete LED signalisiert die
Betriebsart "inkrementale Geber" fiir die
entsprechende Achse. Die hell geschaltete LED
signalisiert die Betriebsart "Absolutwertgeber bzw.
"Digitaler Servo".
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3DIA

@ schleicher

Encoder-Schnittstellen X1 und X8 UPI 2DIA, D-Sub, 9-polig Buchse
Die Encoder-Schnittstellen X1 und X8 haben die gleiche Belegung

Pin Kanal Inkremental- Absolutwert-
J D) Encoder Encoder
1 Geberversorgung +5.3..24V +5.3..24V
) j Kanal 1/2 (geberabhangig) (geberabhéngig)
j j 2 Kanal 1/2 Schirm Schirm
2% 3 Kanal 1/2 /A Data
4 Kanal 1/2 /B nicht beschalten!
v . 5 Kanal 1/2 /Null Takt
ENCODER1  ENCODER 2 6 Geber-versorgung Gnd Gnd
Kanal 1/2
7 Kanal 1/2 A /Data
8 Kanal 1/2 B nicht beschalten!
9 Kanal 1/2 Null /Takt

Encoder-Schnittstellen X1 und X8 UPI 3DIA, D-Sub,25-polig Buchse
Die Encoder-Schnittstellen X1 und X8 sind parallel geschaltet

Pin Kanal Inkremental- Absolutwert-
ENCODER 123 ENCODER 2 Encoder Encoder
1 Kanal 2 A /Data
% .
2 Kanal 2 B nicht beschalten!
S 3 Kanal 2 Null [Takt
v 4 Geberversorgung +5.3..24V +5.3..24V
j Kanal 2 (geberabhangig) (geberabhéangig)
) 5 Geberversorgung +5.3..24V +5.3..24V
o) Kanal 3 (geberabhangig) (geberabhangig)
j 6 Geberversorgung +5.3..24V o +5.3..24V o
‘o) Kanal 1 (geberabhéngig) (geberabhéangig)
o 7 Schirm Schirm Schirm
S 8 Kanal 1 IA Data
9 Kanal 1 /B nicht beschalten!
10 Kanal 1 /Null Takt
11 Kanal 3 A /Data
12 Kanal 3 B nicht beschalten!
13 Kanal 3 Null [Takt
14 Kanal 2 /A Data
15 Kanal 2 /B nicht beschalten!
16 Kanal 2 /Null Takt
17 Geber-versorgung Gnd Gnd
Kanal 2
18 Geber-versorgung Gnd Gnd
Kanal 3
19 Geber-versorgung Gnd Gnd
Kanal 1
20 Kanal 1 A /Data
21 Kanal 1 B nicht beschalten!
22 Kanal 1 Null [Takt
23 Kanal 3 /A Data
24 Kanal 3 /B nicht beschalten!
25 Kanal 3 /Null Takt

/A = negiertes Signal A (gilt fur alle Angaben mit vorgestelltem Schragstrich)

Die Art des verwendeten Encoders (inkremental oder absolut) kann fiir jede Achse einzeln mit
dem Funktionsbaustein F151 eingestellt werden.
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Sollwertschnittstelle X5 und X6 UPI 2DIA
D-Sub, 9-polig Stecker
Die Sollwertschnittstelle X5 und X6 haben die gleiche Belegung.

OUTPUT 1 OUTPUT 2 Pin Kanal Bedeutung
1 Kanal 1/2 Sollwert
2 Kanal 1/2 Schirm
3 frei
4 Kanal 1/2 Reglerfreigabe Schliel3er
5 Kanal 1/2 Reglersperre Offner
6 Kanal 1/2 Gnd
7 Kanal 1/2 Bremse schlieRen bzw. Reglerfreigabe
8 Kanal 1/2 Bremse 6ffnen bzw. Reglersperre
9 Kanal 1/2 + 24V fir Reglerfreigabge und Bremse

Sollwertschnittstelle X5 und X6 UPI 3DIA
D-Sub, 9-polig Stecker

OUTPUT 1 Pin Kanal Bedeutung
1 Kanal 1 Sollwert
= 2 Kanal 1 Schirm
;- : 3 frei
o 4 Kanal 1 Reglerfreigabe Schliefier
j J 5 Kanal 1 Reglersperre Offner
®/ ‘\® 6 Kanal 1 GND
) 7 Kanal 1 Bremse schlieRen bzw. Reglerfreigabe
8 Kanal 1 Bremse 6ffnen bzw. Reglersperre
9 Kanal 1 + 24V fur Reglerfreigabge und Bremse
OUTPUT 2-3 Pin Kanal Bedeutung
1 Kanal 2 Sollwert
(6) < (1) 2 Kanal2und 3  Schirm
> : 3 Kanal 3 Sollwert
J 4 Kanal 2 Bremse schlieRen bzw. Reglerfreigabe
y =4 5 Kanal 2 Bremse 6ffnen bzw. Reglersperre
@/. ‘\® 6 Kanal2und3  GND
) 7 Kanal 3 Bremse schlieRen bzw. Reglerfreigabe
8 Kanal 3 Bremse 6ffnen bzw. Reglersperre
9 Kanal 2 und 3 + 24V

Schraubklemmen fiir Schirm und Encoderversorgungsspannung

Bezeichnung Erklarung
1 o Anschluss fiir Schirm aller Kabel
2 M Einspeisung der Encoderversorgungsspannung (0V)
@ 3 L+ Einspeisung der Encoderversorgungsspannung
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14.2 Technische Daten UPI 2DIA und UPI 3DIA
Grunddaten
Anzahl der steuerbaren NC-Achsen  UPI 2DIA 2

UPI 3DIA 3

Elektrische Daten

Eingangssignal-Spannung
(inkrementale und analoge Encoder)

Ausgangsspannung (Sollwertausgange)
Ausgangsstrom (Sollwertausgange)

DC 24V
DC 5V

Leistungsaufnahme intern

Encoderversorgungsspannung

Schmelzsicherung fiir Encoder-
Versorgungsspannung

Encoder-Eingange inkremental
Gebereingange

max. Geberfrequenz

max. Zahlfrequenz

max. Verfahrgeschwindigkeit

Encoder-Einginge absolut

Gebereingange
Ausgang zum Geber
Taktrate

Gebercode
Datenformat

Sollwertausgange

Auflésung
Schutz der Ausgénge
Freigabeausgange

Galvanische Trennung

Geber
Sollwerte
Freigaben

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05

typisch 2,25V... 3,75V (5...15mA)
worst case 2,75V...3,55V (6,3...15mA)
+10V

+10mA

5,5W (beim Einschalten fir ca. 50ms max. 9,7W)
1TW

geberabhangig 5,3 ... 24V externe Einspeisung
T1,6 A

A, /A, B, /B, Null, /Null
150KHz
600KHz (nach interner Impulsvervierfachung.)

36 m/min bei 1 um Auflésung
10ms Lageregeltakt

Messwert, /Messwert

Takt, /Takt (&hnlich RS-422)
programmierbar: 156, 312 oder 624kHz
programmierbar: Gray, Binar
programmierbar: 21 / 25Bit

12 Bit
dauernd kurzschlussfest

potentialfreie Relaiskontakte
Schaltspannung DC 24V / 100mA

untereinander miteinander verbunden; galvanisch vom Bus, den Freigaben und Sollwertausgéangen getrennt
untereinander miteinander verbunden; galvanisch vom Bus, den Freigaben und Gebern getrennt
untereinander miteinander verbunden; galvanisch vom Bus, den Gebern und Sollwertausgéangen getrennt

65



@ schleicher

Anschlusstechnik

Sollwerte, Freigaben
Geber UPI 3DIA
UPI 2DIA

Anschlussleitungen

Sollwerte, Freigaben
Geber

Abmessungen /| Gewicht

MaRe (B x H x T)
Teilungsbreite
Gewicht

Positionierinterface UPI 2DIA / UPI 3DIA

D-Sub 9 pol. Stecker
D-Sub 25 pol. Buchse
D-Sub 9 pol. Buchse

5 adrig geschirmt, 0,25 mm?
Kabel nach Haidenhain-Vorschrift

35,5 mm x 200 mm x 150 mm
1
0,48 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module".

14.3 Bestellangaben UPI 2DIA / UPI 3DIA

Module

Bestellbezeichnung
UPI 2DIA
UPI 3DIA

Artikelnummer
318134 85
318126 12

Nachladbare Funktionsbausteine* auf Diskette

Bestellbezeichnung
UDF POS deutsch
UDF POS englisch

Artikelnummer
320 101 16
320 140 82

*Die nachladbaren Funktionsbausteine werden flr den Betrieb der UPI unbedingt benétigt.

Betriebsanleitungen

Bestellbezeichnung Artikelnummer
Betriebsanleitung Positionierinterface USP 21 / USP 2A deutsch 322 138 92

Operation Manual Positioning Interface USP 21 / USP 2A englisch 322138 93
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Koppelmodule UKZ / UKS / UKE @ Schleicher

15 Koppelmodule UKZ / UKS / UKE

Verwendung
UKZ e Bei Kopplung eines Baugruppentragers mit einem
Erweiterungsbaugruppentrager
UKS e Bei Kopplung eines Baugruppentragers mit einem
Erweiterungsbaugruppentrager und dem Einsatz mehrerer Steuereinheiten
auf einem Baugruppentrager
UKE e Fir den Einsatz auf den Erweiterungsbaugruppentragern

e Status-LEDs

o frontseitiger Anschluss fir
Koppelkabel

OUTPUT OUTPUT OUTPUT
RACK RACK RACK

JJ
JJ
JJ
JJ
.

2
JJ
JJ
JJ
JJ
JJ
20

J
JJ
JJ
o5

cocococcCccoccCcocCceCecucCCcucCu

25
_)J
JJ
JJ
_)J
2
2
_)J
JJ
JJ
_)J
J
J
_)J
2
J
JJ
2
J
<
J

ceccccclcccclecCcCcCcCcCC

JJ
JJ
JJ
JJ
JJ
J.)
J_)
JJ
JJ
JJ
JJ
JJ
JJ
JJ
JJ
%

ccccccccrccrlcCclcCcCCCC

© SCHLEICHER ©) SCHLEICHER
RACK ACCES () RACK ACCES
RAM ACCES

© SCHLEICHER
RACK ACCES

RACK NO.

UKE

ccccCccclclclcClccclcCcCcc
ccococcCcccCccococoucCccLcLcuc

ccoccoccCccccocccCcucCccccUcC
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15.1 Anzeige- und Anschlusselemente UKZ / UKS / UKE

UKZ UKS UKE

%) J @ < %)

Anschlusselemente

Bezeichnung Erklarung

1 OUTPUT RACK Anschluss fiir Koppelkabel zum
Erweiterungsbaugruppentrager

ourT oureut
RACK RACK

2 INPUT RACK Anschluss fiir Koppelkabel vom vorhergehenden
(nur UKE) Baugruppentrager
LED-Anzeige
bR ot s . Bezeichnung Farbe an aus

3 RACKACCES gelb  fehlerfreier Zugriff kein Zugriff
auf den auf den
Erweiterungsbau- Erweiterungsbau-
gruppentrager gruppentrager

. Koppelkabel
fehlt

. Erweiterung wird
vom Programm
nicht
angesprochen

e  Steuerung in der
Betriebsart
STOP

4 RAMACCES gelb  fehlerfreier Zugriff kein Zugriff
(nur UKS) auf den auf den
Koppelspeicher Koppelspeicher

. Koppelspeicher
wird vom
Programm nicht
angesprochen

e  Steuerung in der
Betriebsart
STOP

e  Koppelmodul ist
defekt

Drehschalter

Bezeichnung Erklarung

5 RACKNO. Einstellen der hexadezimalen Nummer des
(nur UKE) Baugruppentragers
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15.2 Technische Daten Koppelmodule UKZ / UKS / UKE

Grunddaten
AnschlieBbare Koppelmodule (Anzahl) UKZ 1

UKS 1

UKE 2
Koppelram (nur UKS) 32K x 16 Bit
Elektrische Daten
Galvanische Trennung nein
Leistungsaufnahme intern DC 24V -

DC 5V 05W
Abmessungen /| Gewicht
MaRe (B x H x T) 35,5 mm x 200 mm x 150 mm
Teilungsbreite 1
Gewicht 0,48 kg

Zusatzlich gelten die Angaben im Kapitel "Technische Daten aller Module ".

15.3 Bestellangaben UKZ / UKS / UKE

Module

Bestellbezeichnung Artikelnummer
UKZ 318 069 80
UKS 318 069 16
UKE 318 069 81
Zubehoér

Bestellbezeichnung Beschreibung Artikelnummer
Koppelkabel UKK 24 Lange 24 cm 318 069 17
Koppelkabel UKK 100 Lange 100 cm 318 095 99
Koppelkabel UKK 24/V Lange 24 cm mit Weiterleitung der Stromversorgung 318 075 00

Einsatz nur wenn auf dem Erweiterungsbaugruppentrager
kein Netzteil eingesetzt wird.
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16 Technische Daten aller Module

Klimatische Bedingungen

Betriebsumgebungstemperatur

Lagertemperatur
Relative Luftfeuchte
Luftdruck im Betrieb

Mechanische Festigkeit

Schwingen

Schocken
Freier Fall

Elektrische Sicherheit

Schutzklasse
Schutzart
Luft-/Kriechstrecken

Prifspannung

0 ... +55°C (KI. KV nach DIN 40040),.senkrechter Einbau, freie
Luftzirkulation

-25 ... +70°C (KI. HS nach DIN 40040)
10 ... 95% (KI. F nach DIN 40040), keine Betauung
860 ... 1060 hPa

nach DIN EN 60068-2-6
10 ... 57 Hz konstante Amplitude 0,075mm
57 ... 150 Hz konstante Beschleunigung 1 g

nach DIN EN 60068-2-27, Sinus-Halbwelle 15g / 11ms
nach DIN EN 60068-2-32, Fallhdhe 1m (mit Originalverpackung)

Klasse | nach EN 60536 (Basisisolierung und Schutzleiteranschluss)
IP 00 nach EN 60529

nach DIN EN 61131-2, zwischen Stromkreisen
und Korper sowie zwischen galvanisch getrennten Stromkreisen,
entsprechend Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2

AC 350 V/50Hz fir Gerate-Nennspannung DC 24V
AC 1350 V/50Hz fiir Gerate-Nennspannung AC 230V

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Elektrostatische Entladung
Elektromagnetische Felder
Schnelle Transienten (Burst)

Stoéraussendung

70

nach EN 61000-4-2, 8 KV Luftentladung, 4 KV Kontaktentladung
nach EN 61000-4-3, Feldstarke 10 V/m, 80 ... 1000 MHz

nach EN 61000-4-4, 2 KV auf AC/DC-Versorgungsleitungen, 1 KV
auf E/A-Signalleitungen

nach EN 55011, Grenzwertklasse A, Gruppe 1
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17 Schnelleinfiihrung

Die in diesem Kapitel beschriebene Inbetriebnahme der XCx kann
ohne tiefgreifendes Wissen durchgefiuhrt werden. Um schnelle Erfolge
zu erreichen ist es notwendig die Inbetriebnahmeschritte genau zu
befolgen und die Rahmenbedingungen (wie zB. diel/O-Konfiguration)
genau einzuhalten.

171 Inbetriebnahme der Kommunikation

17.11 Kommunikationsschema

X4
RS 232

()
Laplink-cable for

Hyperterminal-
connection

XCx 700

Service-PC

X3 ETH
IP-Address 201.1.3.111

Crosslink-cable for

IP-Address 201.1.3.110 direct connection

Abbildung 1: Anschluss des Service-PC an der XCx

17.1.2 Inbetriebnahme der seriellen Verbindung liber die RS232-Schnittstelle

Die Verbindung Uber die serielle Schnittstelle ist bei der ersten
Inbetriebnahme der XCx sehr hilfreich. Sie ist leicht in Betrieb zu
nehmen und die ersten Reaktionen der XCx kdnnen beurteilt werden.

o Die Kabelverbindung zwischen dem Service-PC COM1 oder
COM2 und der XCx Anschluss X4 herstellen.

o Auf dem PC unter Start/Programme/Zubehér/Hyperterminal das
Programm Hypertrm.exe starten, einen Namen eingeben z.B. XCx
und ein Symbol aussuchen.

o In Eigenschaften von ... unter Verbinden (iber Direktverbindung
Uber COM1 auswahlen und dann auf den Button Konfigurieren
klicken.
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Eigenschaften von XCx EH

Werbinden mit I Einslellungenl

Landeskennzahl: I Deutzchland (49) LI

Geben Sie nur die Ortskennzahl ein.

Ortskennzahl: ISD

B ufrwmmer: I

“erbinden uber: IDirekt\-’erbindung Liber COR1 LI

K.onfigurieren. .. |

¥ | Latides- urd Srtskentzabl venyenden
¥ | Erricutwatlen, falls besetet

ok | abbrechen

e In Eigenschaften von COM1 diese Parameter einstellen.
Eigenschaften von COM1

Anzchiuzzeinztellungen I

L]

Bits pro Sekunde: |115200

D atenbits:

L]

Kl

Baritat: IKeine

Stoppbits: I'I

L]

Pratakall:

Enveitert. .. | Standard wiederherstellen |

Qk, I Abbrechen [Eemehmen |

o Die XCx einschalten oder RESET ausldsen.
Wahrend des Steurungsanlaufes wird im Hyperterminal-
Dialogfenster das Bootprotokoll ausgegeben.
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17.2 Inbetriebnahme der Ethernet-Schnittstelle

Es wird empfohlen die Ethenet-Verbindung fir die Programmierung
mit MULTIPROG zu nutzen, um die héchstmogliche Performance bei
der Konfiguration, Programmierung und Inbetriebnahme
auszuschopfen.

Voraussetzung ist ein PC mit Netzwerkkarte fir Ethernet und ein
Cross-Link-Kabel fiir die Direktverbindung zur XCx.

17.2.1 Auslesen der aktuellen IP-Adresse der XCx liber die RS232-Schnittstelle

Im Dialogfenster von Hyperterminal den Befehl version eingeben.
Es wird die Versionsinformation ausgegeben.
-> version

VxWorks (for Intel XcpuSA - ARMSA1110) version
VxWorks5.4.2.

Kernel: WIND version 2.5.
Made on Jun 3 2002, 13:56:31.
Boot line:

ata=0,0(0,0):/atal0/0S/vxworks.xcn
e=192.168.1.2:ffffff00 u=target pw=target tn=X

Cx o=lnc f=0x08 s=/ata0/0S/Run.vxs

value = 126 = 0x7e = '~'

->

Die IP-Adresse (192.168.1.2), Subnet Mask (255.255.255.00),
Username (u=target) und Passwort (pw=target) stehen in der Zeile:

e=192.168.1.1:ff£f£f£ff00 u=target pw=target tn=X

17.2.2 Einstellen der IP-Adresse des Service-PC

1. Die IP-Adresse des Service-PC wird eingestellt Gber
Start/Einstellungen/Systemsteuerung/Netzwerk/Protokolle.

2. Dann TCP/IP auswahlen und Eigenschaften anklicken.
IP-Adresse eingeben: 192.168.1.1
Subnet Mask eingeben: 255.255.255.0
3. Ein Neustart des PCs ist erforderlich.
4. Auslesen der IP-Adresse zum Uberpriifen des Service-PCs
Windows® 9x  Start/Ausfiihren/winipcfg
Im Bild Netzkarteninfo ist anstelle von PPP-
Adapter der <Name Ider Netzwerkkarte>
anzuwahlen.

Windows® NT  Start/Programme/MS-DOS Eingabeaufforderung
ipconfig eingeben und starten.

Unter IP-Adresse der Netzwerkkarte sollte jetzt 192.168.1.1
stehen.
Unter Subnet Mask sollte jetzt 255.255.255.0 stehen.

Mit O.K. quittieren bzw. Fenster schliessen.
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17.2.3

17.3

74

Schnelleinfiihrung

Ethernet-Verbindung herstellen und priifen

1.

Den Schlisselschalter der XCx auf PROG stellen und den
Ethernet-Anschluss des PC mit der Ethernet-Schnittstelle X6 ETH
der XCx uber ein Cross-Link-Kabel verbinden.

Auf dem PC Start/Programme/MS-DOS-Eingabeaufforderung
wahlen.

Eingabe: doskey (Doskey installiert wird ausgegeben. Als
Eingabehilfe fir einen erneuten Test verwenden).

Eingabe :ping 192.168.1.2 (diese IP-Adresse ist bei Auslieferung
der XCx voreingestellt).

Mit O.K. starten

Ist alles O.K. wird ausgegeben:
ping wird ausgefiihrt...
Antwort von 192.168.1.2........
Antwort...

Antwort ..
Antwort ..

Wird die XCx nicht erkannt, wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Es
sind die IP-Adresse und die Kabelanschliisse zu Uberprifen.

Andern der IP-Adresse der XCx

Das Andern der IP-Adresse ist nicht notwendig, wenn die XCx wie
vorher beschrieben Uber ein Crosslink-Kabel direkt am PC betrieben
wird.

Zum Andern ein Programm den fiir den FTP(File Transfer
Protokoll)-Zugriff (z.B.Windows® Internet Explorer 6) auf dem PC
starten.

Flr den Zugriff per FTP muss die TCP/IP Verbindung zur XCx aktiv
sein. (Siehe Uberprifen der IP-Adresse mit Ping ....)

In der Adresszeile ftp://192.168.1.2 eingeben und starten.

Zur Anmeldung den Benutzernamen und das Kennwort der XCx
eingeben:

Benutzername = target

Kennwort = target

Betriebsanleitung XCx 700 Version 07/05



Schnelleinfiihrung @ SChIeiCher
Anmeldenals K

> Diezer Server unterstiitzt entweder keine anonyme Anmeldung
oder die E-Mail-Adresze wurde nicht akzephert.

FTP-Semer: 192 1681.2

Benutzername: !targel _v_‘

Fennwort: I ““““““

Fugen Sie diezsen FTP-Server nach der Anmeldung zu den
Favariten hinzu, urm spater eine emeute Anmeldung zu
vereinfachen.

[ Anohym anmelden [ Kennwort speichern

Anmeldung I Ahbbrechen

o Jetzt sollte der Inhalt des Compact Flash im Windows® Internet
Explorer stehen.

e Aus dem Verzeichniss \OS die Datei BootLine.txt auf die
Festplatte kopieren.

¢ Die Datei BootLine.txt editieren.
... €=192.168.1.1:ffffff00 ......... u=target pw=target
Bedeutung der Eintrage:
e=192.168.1.1:ffffff00 = IP-Adresse : Subnet-Maske
u=target = Benutzername
pw=target = Kennwort

e Tragen Sie die gewinschte Adresse und g.g.f. den
Benutzernamen und das Passwort ein:

e Die Datei speichern und zurtick auf den Compact Flash der XCx
schreiben.
Wenn der Schreibvorgang fehlschlagt muss das Nur-Lesen-
Attribut der Datei BootLine.txt auf dem Compact Flash
aufgehoben werden. Dazu mit Hyperterminal tber die RS232-
Schnittstelle den Befehl attrib "bootline.txt","-R" eingeben und
ausfihren.

e Den Schliisselschalter der XCx auf PROG und stellen die XCx
aus- und einschalten bzw. RESET auslosen.

17.4 Installation der Programmiersoftware

Die Installation der Programmiersoftware MULTIPROG, des OPC-
Drivers und der AddOns fiir MULTIPROG muss an dieser Stelle
erfolgen.

Die Installation ist detailliert in der folgenden Betriebsanleitung

beschrieben.

Bezeichnung Artikel-Nr.
XCx Kompaktsteuerungen deutsch 322 383 82
XCx Compact Controllers englisch 322 383 83
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Alle Betriebsanleitungen sind als PDF-Datei auf der Service-CDROM
zur XCx verfugbar und kdnnen kostenlos von der Website
http:\\www. schleicher-electronic.com geladen werden.
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17.5 Einlesen der Hardware-Konfiguration und Zugriff auf die I/0O Ebene

Mit der Installation der AddOns fur MULTIPROG (siehe MULTIPROG-
Installation) wird ein Konfigurator-Werkzeug zur Verfligung gestellt,
das folgende Aufgaben tbernimmt:

Anzeigen und Editieren der Hardware-Konfiguration
(Steckplatzliste der Eingangs- und Ausgangsmodule)

Einfligen der erforderlichen Variablen in das SPS-Projekt, mit
deren Hilfe der SPS-Programmierer auf die Eingangs- und
Ausgangsmodule zugreifen kann

Einfligen der erforderlichen Eintrage in die 1/0-Konfiguration des
SPS-Projektes

Der Konfigurator kann Gber den Menueintrag Extras / XIO
Konfiguration gestartet werden.

Extras 7

5 Seitenlavout-Editar
£

oy

3PS/ Koppelspeicher ...

B ProCAMopen Eonfigurationswerkzeoq ...

I Konfiguration ...

Shorkcuts, ..
Optionen. ..

Zunachst erscheint das Dialogfenster XRIO-Konfiguration / XUIO-
Konfiguration, in dem die im SPS-Projekt vorhandenen
Ressourcen und die zugehdrigen Steuerungstypen zur Auswahl
angezeigt werden. Mit dem Button XUIO-Konfiguration wird die
Konfigurierung flr die ausgewahlte Ressource fortgesetzt.

£3 XRI0-Konfiguration / XUIO-Konfiguration PX

K.onfiguration | Ressource | Steusrungstyp |
Configuration | ESOUICE ALIN Fae

‘ FUI0-Kanfiguration
I

43
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Treten Fehler bei der Kommunikation Gber die Ethernet-Verbindung
zur XCx auf, muss die korrekte Parametrierung der Schnittstelle, wie
im Abschnitt "Ethernet Verbindung in MULTIPROG einstellen"
beschrieben, Gberprift werden.

¢ Im Dialogfenster XUIO-Konfiguration wird die im SPS-Projekt
gespeicherte Hardware-Konfiguration angezeigt.
Bei einem neuen SPS-Projekt ist die Hardware-Konfiguration
beim erstmaligen Offnen dieses Fensters zunachst leer. In diesem
Fall muss die Hardware-Konfiguration nur einmalig aus der
Steuerung ausgelesen (Button Konfiguration holen) und mit OK in
das SPS-Projekt eingefiigt werden.

XUIO-Konfiguration @EJ

= B SP5-Rack
B [02] ®Cx700C CPU
B (03] use :zom
B [04] UBADSA

Ff sPs-Rack 1

A sPs-Rack 2 Lischen

fH sPs-Rack 3

A S5Ps-Rack 4

fHH SPs-Rack & Eigenschaften

ff SPs-Rack 6

R sPs-Rack 7

B sPs-Rack 8 F.onfiguration holen
A SPs-Rack 9 '
Bl 5Ps-Rack 10 o, e

B 5P5-Rack 11 B Konfiguration [ozchen
O rre o 15 :

L Abbrechen

LY

Uberpriifung der Hardware-Konfiguration beim Steuerungsanlauf

Die gespeicherte Hardware-Konfiguration wird bei jedem
Steuerungsanlauf mit der tatsachlich vorhandenen Hardware-
Konfiguration verglichen.

Treten dabei Differenzen auf, wird der Steuerungsanlauf mit einer
Fehlermeldung unterbrochen.

Die LED BUS auf der Steuereinheit blinkt rot, im Active-Error-Buffer
wird eine Fehlermeldung gespeichert:

0x01100001 Inkompatible Hardware-Konfiguration

Active-Error-Buffer und Error-Log-Book sind im Schleicher-Dialog auf
jeder Bedienebene uber die Tastenkombination <Ctrl+?> einsehbar.
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Die fur die erstellte Hardware-Konfiguration erforderlichen Eintrage in
die I/O-Konfiguration werden in das SPS-Projekt eingefigt. (die 1/0-
Konfiguration kann durch Doppelklick auf den Knoten
I0_Configuration im Projektbaum gedffnet werden).

Fir das oben gezeigte Beispiel werden die Eintradge XUIO_1_In (unter
INPUT) und XUIO_1_Out (unter OUTPUT) in die 1/0O-Konfiguration

-3 Projekt
-3 Bibliotheken

LA Schleicherlib V10
L& BIT_UTIL”
PROCONDS™
HCx7_VO00"

5.

gl

[ Datentypen
-3 Logische POE:

+|

+

ka5 i g £

E UBE32_|ntermuptFreigabe™
E Interrupt0®
E Interrupt3®
E ChicSpnc”
:l Count®

:l =U00emn®

= % H ardwarestrukbur®

|23 Configuration : X"

-3 Resource ; XCH s’
] Tasks

#y Global_Variables”

I0_Configuration”

il /O-Konfiguration E]

INPUT | QUTPUT | wARCONF |

1/0-Gruppe | Karte #170-Madul

J Bereich | Task

J Karimentar ]

MD&N 1_ln arnwenderdefinierter Ei...
- U0 1 In aAnwenderdefinierter Ei..

Hinzufiigen. ..

Z%IB1000...... CaMTsk

%IBO ... %IBS |_ED

I Eigenzchaften. .. J

| 2

Lazchen ‘ Beschreibung... |

oK [:| abbrechen | ocrcnen | Hile |
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o Die fur die erstellte I/0O-Konfiguration erforderlichen Variablen
werden in das SPS-Projekt eingefugt. (die Variablen-Tabelle kann
durch Doppelklick auf den Knoten Global Variables im
Projektbaum geoffnet werden).

=19 Projekt
—-£3 Bibliotheken
W SchisicherLib_v010
L& BT UTIL®

L PROCONOS®

LEA wCwy NOoo

D atentypen

ogische POE=
UBE 32_InteruptFreigabe™
Interrptd®

(=]
[m]
(0] Interupt3*
[m]
[m]

BB}

ChncSync®
Count”
!E HUIOD emo™
-3 Hardwarestruktur®
225 Configuration ; 20"
-8 Fesource ; KON Fux®
+- (8@ Tasks

++++++mD

4y Global Varisbles*
] 10_Configuration®

= X0 _Variables
o003 _hi0 WIORD YAR_GLOBAL | HUID st 03, UBE 32 0,11, bit inputs EALT
Lio0E_hii2 WIORD WAR_GLOBAL | XUID ot 03, UBE 32 0,11, bit inputs Tl 2
wLlin03_hiid WIORD YAR_GLOBAL  |WUID st 03, UBE 32 0,11, kit inputs by 4
o0 _En WORD WAR_GLOBAL | XUID slot 03, UBE 32 0,11, bit outputs T 0
Lio03 _hAAico T WAR_GLOBAL | WUID slot 03, UBE 32 011, word output | %6bAfy 34000000
o0 _MnEs IMT WAR_GLOBAL | HUID slot 03, UBE 32 011, weord output | %664 3.4000002
Lio03_hAnicd T WAR_GLOBAL | WUID slot 03, UBE 32 011, word output | %6bAfy 34000004
o0 _MACE IMT YAR_GLOBAL | HUID slot 03, UBE 32 011, weord output | %6M%Y 340000085
o0 _hAncs T WAR_GLOBAL | WUID slot 03, UBE 32 011, word output | %6bA?y 3 4000005
Lio03_hAer O IMT YAR_GLOBAL | HUID st 03, UBE 32 011, weord output | %6MA%Y 3.4000010
oS M 2 T WAR_GLOBAL | HUID slot 03, UBE 32 011, word output | %Ay 3.4000012
Lio03_hc 4 INT WAR_GLOBAL | HUID st 03, UBE 32 011, weord output | %6M%Y 3.400001 4
Lio0E_hAGr 6 T WAR_GLOBAL | RUID slot 03, UBE 32 0,11, word output | %Ay 3.400001 6
wLlin0E_hAe 5 INT YAR_GLOBAL  |HUID st 03, UBE 32 011, word outpot | %M%Y 3 4000018
o0 _hAe20 IMT WAR_GLOBAL | WUID slot 03, UBE 32 011, word output | %Ay 3.4000020
wLio0E_hnico2 T WAR_GLOBAL | WUID st 03, UBE 32 011, word output | %6bAfy 34000022
Llio0E_hnc2d IMT WAR_GLOBAL | HUID sl 03, UBE 32 011, weord output | %660 3.4000024
Lio0E_hAG2E T WAR_GLOBAL | WUID slot 03, UBE 32 011, word output | %6bAfy 3 4000026
Lio03_MAGRS IMT YAR_GLOBAL | HUID slot 03, UBE 32 011, weord output | %6MAY 3.40000238
wLio0E _hAics0 T WAR_GLOBAL | WUID slot 03, UBE 32 011, word output | %6bA?y 34000030
wuio0d Qa2 WIORD YAR_GLOBAL  |HUID slot 04, UBA 0,54, kit outputs W 2
Fir das obige Beispiel wurden in diesem Fall fiir die digitalen Ein- und
Ausgange Variablen vom Typ WORD erstellt. Dabei entspricht jedes
der 16 Bits einer solchen Variablen einem digitalen Eingang bzw.
Ausgang. Es kann jedoch auf Wunsch flr jeden digitalen Ein- bzw.
Ausgang auch eine eigene Variable vom Typ BOOL generiert werden.
Hierzu muss die Option Generierung von BOOL-Variablen fiir digitale
Ein-/Ausgénge in den Eigenschaften der Gesamtkonfiguration aktiviert
werden.
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17.5.1 Die Buttons im Dialogfenster XUIO-Konfiguration

Karte hinzufiigen; Buskoppler hinzufiigen

Modul hinzufiigen

Loschen

Eigenschaften

Konfiguration holen

Konfiguration senden

Konfiguration I6schen

nicht relevant fiir XCx 700

Hinzufligen eines neuen Moduls. Es erscheint eine Auswahlliste mit
allen Modulen fir die XCx 700. AnschlieRend kénnen in einem
weiteren Dialogfenster die Eigenschaften des Moduls
(Steckplatznummer, Option, Moduladressen) festgelegt werden. Nach
Bestatigung mit OK wird das Modul hinzugefugt. Es wird
entsprechend der gewahlten Steckplatznummer in die Hardware-
Konfiguration einsortiert.

Ein neues Modul kann nur dann hinzugefligt werden, wenn in der
Baumansicht ein SPS-Rack oder ein anderes Modul ausgewahlt
wurde.

Léschen eines oder mehrerer Module. Wenn in der Baumansicht ein
Modul ausgewahlt wurde, wird dieses Modul aus der Hardware-
Konfiguration entfernt. Wenn in der Baumansicht ein SPS-Rack
ausgewahlt wurde, werden alle zu diesem Rack gehérigen Module
entfernt. Wenn in der Baumansicht der Knoten XUIO-Konfiguration
ausgewahlt wurde, werden samtliche Module aus der Hardware-
Konfiguration entfernt.

Anzeigen der Eigenschaften der Gesamtkonfiguration bzw. eines
Moduls.

Wenn in der Baumansicht der Knoten XU/O-Konfiguration ausgewahlt
wurde, werden die Eigenschaften der Gesamtkonfiguration angezeigt.
Hier kann festgelegt werden, welche Variablen fir die digitalen Ein-
und Ausgange von Modulen generiert werden sollen und welche
Eintrage in die I/O-Konfiguration des SPS-Projektes eingefligt werden
sollen.

Fir SPS-Racks sind keine Eigenschaften verfligbar.

Wenn in der Baumansicht ein Modul ausgewahlt wurde, werden die
Eigenschaften dieses Moduls angezeigt. Hier kbnnen Steckplatz,
Option und Moduladressen geandert werden.

Aktuelle Hardware-Konfiguration von der Steuerung holen und in der
Baumansicht anzeigen. Diese Funktion kann nur ausgefihrt werden,
wenn eine Verbindung zur Steuerung hergestellt werden kann.

Die in der Baumansicht angezeigte Hardware-Konfiguration zur
Steuerung Ubertragen. Diese Funktion kann nur ausgefiihrt werden,
wenn eine Verbindung zur Steuerung hergestellt werden kann. Hiermit
wird die erstellte Hardware-Konfiguration auf dem CompactFlash-
Speicher der Steuerung gespeichert. Die vorherige Hardware-
Konfiguration wird dadurch tberschrieben. Damit die tbertragene
Hardware-Konfiguration wirksam wird, muss die Steuerung neu
gestartet werden.

Hardware-Konfiguration auf der Steuerung I6schen. Diese Funktion
kann nur ausgefiihrt werden, wenn eine Verbindung zur Steuerung
hergestellt werden kann. Hiermit wird die auf dem CompactFlash-
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Speicher der Steuerung gespeicherte Hardware-Konfiguration
geldscht.

Abspeichern der erstellten Hardware-Konfiguration, Einfligen der
Variablen und 1/0-Konfigurations-Eintrage in das SPS-Projekt
entsprechend der erstellten Hardware-Konfiguration und Schlief3en
des Fensters.

Abbrechen

82

Schlielfen des Fensters ohne Veranderungen am SPS-Projekt und
ohne Speichern der erstellten Hardware-Konfiguration.
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17.5.2 Einstellen von Hardware-Konfigurations-Optionen

Die folgenden Ausfiihrungen sind nur fir fortgeschrittene Benutzer
wichtig.

Hardware-Konfigurations-Optionen (im folgenden Optionen genannt),
erlauben eine effektive SPS-Programmerstellung.

Ein SPS-Programm kann sich, durch Abfrage der Optionen, an
unterschiedliche Hardware-Konfigurationen anpassen. Es kénnen
also verschiedene Hardware-Konfigurationen ohne
Programmanderung eingesetzt werden.

Beispiel

Die oben eingelesene Hardware-Konfiguration wird mit zwei Zahler-
Modulen UZB 2VR ergénzt (Button Modul hinzufiigen).

XUIO-Konfiguration

= U0 -K.onfiguration A~
- [ 5PS-Rack D
B [02] =Cx700CCPU
E '” Modul hinzufiige ¥
B 5PS-Rack 1
B sPs-Rack 2 Lischen
B SP5-Rack 3
B SPS-Rack 4
A sP5-Rack 5 Eigenschaften
B 5P5-Rack B
B 5Ps-Rack 7
P SFPS-Rack & Konfiguration holen
E ggggzzt 150 Forfiguration genden
B 5PS-Rack 11 B Konfiguration lazchen
=== R Tl PR )

Bit-Auzgangsmodul, 16 Ausgéngs
054

Abbrechen

Dabei wird bei beiden Modulen die Einstellung Optionen im Dialog
Modul-Eigenschaften auf 1 eingestellt.
(Es sind insgesamt 32 Optionen 0...31 einstellbar.)

Modul-Eigenschaften E‘
e 2/
Abbrechen
Steckplatz, |08 ind

Option: @ 3 Erweitert >

Alle anderen Module behalten ihre Eistellung, voreingestellt ist
Option 0.
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Die Einstellungen kdnnen auch mit dem Button Eigenschaften
Uberprft werden.

XUIO-Konfiguration E]El

=] ﬁ HUN0-Kanfiguration s
- SPSRack0

B [02] xCx700C CPU
B [ use =201 Modul hinzufiigen
B [04] UBADSA
B (05 Uze 2R
B [08] UZE VR

fH SP5-Rack 1

B SPsRack 2

B SPS-Rack 3

B SPs-Rack 4

B sP5-Rack s

B SPsRackE Konfiguratimrimdien
E gg:g:zt; Konfiguration zenden
H sPs-Racka B Kaonfiguration lizchen
@ raem A

Zahlermodul, 2 Vor/RiickwarsZ dhler

Zahlbereich 0..65535, max. 100kHz
UZB 2/R: 24V DL, UZB 2¥R/AY: 5% DC

oK Abbrechen

Loschen

Die beiden UZB 2VR gehdren damit zur Option 1, alle anderen
Module zur Option 0.

Bei Steuerungsanlauf wird die gespeicherte Hardware-Konfiguration
mit der tatsachlich vorhandenen Hardware verglichen.

Von einer Option missen dabei entweder alle Module vorhanden sein
(die Option ist dann aktiv), oder es darf kein Modul dieser Option
vorhanden sein (die Option ist dann nicht aktiv). Die Adressbereiche
nicht aktiver Optionen bleiben reserviert.

Sind die Module einer Option nur teilweise vorhanden, wird ein
Konfigurationsfehler erkannt. (LED BUS auf der Steuereinheit blinkt
rot, im Active-Error-Buffer wird eine Fehlermeldung gespeichert.)
Aktive Optionen werden in den Variablen slotOptions 0 und
slotOptions 1 markiert. Es wird das Bit mit der Nummer der
aktiven Option gesetzt.

Im Koppelspeicherbereich existiert dazu folgende Datenstruktur:

TYPE
XU System Global Bit STRUCT
systemLock USINT; (* CX 08,00..08,03 *)
plcStop USINT; (* CX 08,08..08,11 CPU 0..3 *)
slotOptions 0 UINT; (* CX 09,00..09,15 options 0..15 *)
slotOptions 1 UINT; (* CX 10,00..10,15 options 16..31 ¥*)
errorDetect UINT; (* CX 11,00..11,01 error detection *)
END STRUCT (* XU System Global Bit *);
END TYPE
VAR GLOBAL
cx AT 3MW3.5001520 : XU System Global Bit;
END VAR

84

Das SPS-Programm kann jetzt durch die Abfrage von Bit 1 der
Variablen slotOptions_ 0 entscheiden, ob die zwei UZB 2VR
vorhanden sind und entsprechend reagieren.
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17.6 Zugriff auf Interrupt-Eingange

Die XCx 700 kann vier Interrupts verarbeiten, die durch digitale
Eingange ausgeldst werden.

Dazu werden die ersten vier Eingange eines Eingangs-Modules
UBE 32 0,11 verwendet.

17.6.1 Variablen fiir die Interruptverarbeitung
Bei der Hardware-Konfiguration des Steuerungsaufbaues mit einem
UBE 32 0,11 (siehe oben) werden neben den Variablen der
physikalischen Eingange auch die zur Interruptverarbeitung
bendtigten Variablen angelegt.

E X0 _Variables

xUia03_ho WORD WAR_GLOBAL WU =lot 03, UBE 32 0,11, bt inputs A ]
xUio03_y2 WWiDRD VAR _GLOBAL  |[XUID =lot O3, UBE 32 0,11, bit inputs Shhiy 2
xuio03_hvd WiDRD VAR _GLOBAL  |[XUID =lot O3, UBE 32 0,11, bit inputs A |

U003 _chid WiDRD VAR _GLOBAL  [RXUID =lot O3, UBE 32 011, bit outputs SRR O
*Uio03_hhizo IMT VAR _GLOBAL XU =lot O3, UBE 32 0,11, wword output e 3 4000000
XUio03 iz IMT VAR _GLOBAL XU =lot O3, UBE 32 0,11, wword output SEhAY 3 4000002
*Uio03_hhicid IMT VAR _GLOBAL  |XUIC =lot O3, UBE 32 0,11, wword output ek 3 4000004
*Uio03_hicis IMT VAR _GLOBAL  |XUIC =lot O3, UBE 32 0,11, wword output ek 3 4000006
*Uio03_hics IMT VAR_GLOBAL  |XUIC slot O3, UBE 32 0,11, wword output e 3 4000003
*uUio03_hiiicr 0 IMT VAR_GLOBAL  |XUKD slot OF, UBE 32 0,11, wword output Zehly 3.4000010
*Uio03_hiiicr 2 IMT VAR_GLOBAL  |XUKD slot OF, UBE 32 0,11, wword output Zehly 3.400001 2
xuUia03 bz 4 IMT WaR GLOBAL WU zlot 03, UBE 32 011, word output Sehly 3.4000014
i3 _hNC G IMT WaR_GLOBAL WU zlot 03, UBE 32 011, word output Zehly 3.4000016
a3 _hNC S IMT VAR _GLOBAL | XUIC zlot 03, UBE 32 0,11, word output Sehhiy 3.4000018
xUa03_hA20 IMT WAR_GLOBAL WU =lot 03, UBE 32 0,11, word output Sl 3 4000020
*Uio03_hiiCr22 IMT VAR _GLOBAL  |XUID =lot O3, UBE 32 0,11, wword output Sehiiy 3 4000022
xuUio03_hiiicr2d IMT VAR _GLOBAL  |XUID =lot O3, UBE 32 0,11, wword output ek 34000024
xUio03_hnc2s IMT VAR _GLOBAL  |XUID =lot O3, UBE 32 0,11, wword output ek 34000026
XUio03_hic2s IMT VAR _GLOBAL XU =lot O3, UBE 32 0,11, wword output SERAY 3 40000238
x*uUio03_hiciso IMT VAR _GLOBAL  |KUIC =lot O3, UBE 32 0,11, wword output ek 3 4000030
w04 _ G2 WORD VAR GLOBAL  [HUID slot 04, UBA 0,528, bit outputs Sy 2
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Die fiir die interruptverarbeitung wichtigen Variablen des UBE 32 0,11

Eingange
xuio.._IWO0
xuio.._IW2
xuio.._IW4
Ausgange
xuio.._ QWO
xuio.._ MWQO
bis

xuio.. MWQ14

.. Die Slot-Nummer des UBE 32 0,11 ist in der Tabelle mit zwei punkten dargestellt.

86
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Eingangs-Bits 0 — 15 (Eingangs-Bits 0 — 3 mit Interrupt-Funktionalitat)

Eingangs-Bits 16 — 31

Abbild der Eingangs-Bits 0 — 3 bei freigeschalteter Interrupt-Funktionalitat
(Diese Bits mussen uber xuio.._MWQO0-14 bei der Interrupt-Freigabe

zuriickgesetzt werden siehe unten)

Bit 0 wird gesetzt bei steigender Flanke am Eingang 0
Bit 1 wird gesetzt bei steigender Flanke am Eingang 1
Bit 2 wird gesetzt bei steigender Flanke am Eingang 2
Bit 3 wird gesetzt bei steigender Flanke am Eingang 3
Bit 4 wird gesetzt bei fallender Flanke am Eingang 0
Bit 5 wird gesetzt bei fallender Flanke am Eingang 1
Bit 6 wird gesetzt bei fallender Flanke am Eingang 2
Bit 7 wird gesetzt bei fallender Flanke am Eingang 3

Maske zur Freischaltung der Interrupts

Bit 0
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7

Eingangs-Bit 0 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 1 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 2 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 3 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 0 mit fallender Flanke
Eingangs-Bit 1 mit fallender Flanke
Eingangs-Bit 2 mit fallender Flanke
Eingangs-Bit 3 mit fallender Flanke

Quittieren des Interrupts

xuio.._ MWQO
xuio.._ MWQ2
xuio.._ MWQ4
xuio.._MWQ6
xuio.._ MWQ8
xuio.._ MWQ10
xuio.._ MWQ12
xuio.. MWQ14

Eingangs-Bit 0 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 1 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 2 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 3 mit steigender Flanke
Eingangs-Bit 0 mit fallender Flanke
Eingangs-Bit 1 mit fallender Flanke
Eingangs-Bit 2 mit fallender Flanke
Eingangs-Bit 3 mit fallender Flanke
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17.6.2 Beispiel-POE's fiir die Interruptverarbeitung

Es werden drei POE's erstellt und in die Taskstruktur eingebunden.
Die POE's dienen sowohl der Interruptfreigabe
"UBE32_InterruptFreigabe" als auch der Interrupverarbeitung eines
Messtasters "Interrupt 0" und eines Zahlimpulses "Interrupt3

=23 Logische POEs
- @ IBEZZ_InterruptFreigabe™
m JBE32_T
=| UBE3Z W™
=] InteruptFreigabe’

- @ | nkermpt0®

m [nterruptdT

z=| Interuptthy™

=] Interuptd®
=1-[E] Intermpt3”

m [nterrupt3T

3] Interupt3v®

] Interuptd

Es werden globale Variablen angelegt, fur die Zahlung der

aufgetretenen Interrupts und fur die Kommunikation der POE's
untereinander.

| Interrupt0_Zashler IMT WAR_GLOBAL
| Interrupt3_Zachler T VAR GLOBAL
| Interrupt0_RTrig_Freigabe =la VAR GLOBAL
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POE "UBE32_InterruptFreigabe"

(* Beispiel 1: POE InterruptO/ Task I _EO Ereignis O

Interrupt 0 (UBE32 0,1I Eingang 0)

Auswertung der ersten steigender Flanke am Eingang (zB. ein
Messtaster),

Die InterruptO RTrig Freigabe muss hier manuell durch Forcen gesetzt
werden. Sie wird dann im Programm Interrupt(O zuriickgesetzt

IF InterruptO RTrig Freigabe
THEN
xuio03 QWO := S BIT IN WORD (TRUE,xuio03 QWO, SINT#0) ;
ELSE
xuio03 QWO := R BIT IN WORD (TRUE,xuio03 QWO, SINT#0);
xuio03 MWQO := 0;
END IF;

(* Beispiel 2: POE Interrupt3/ Task I E3 Ereignis 3

Interrupt 3 (UBE32 0,1I Eingang 3)

Auswertung aller fallenden Flanken am Eingang (zB. Zehlen mit einer
Lichtschranke). Die Interrupt3 RTrig Freigabe muss manuell gesetzt
und zuruechgesetzt werden.

IF Interrupt3 FTrig Freigabe
THEN
xuio03 QWO  := S BIT IN WORD (TRUE,xuio03 QWO,SINT#7);
ELSE
xuio03 QWO  := R BIT IN WORD (TRUE,xuio03 QWO,SINT#7);
xuio03 MWQl4 := 0;
END IF;

POE "Interrupt0" (Messtater)

(* Beispiel 1: POE InterruptO/ Task I EO Ereignis O
Interrupt 0 (UBE32 0,1I Eingang 0)
Auswertung der ersten steigender Flanke am Eingang als Messtaster

InterruptO_Zaehler = InterruptO_Zaehler + 1;
InterruptO RTrig Freigabe := FALSE;
RETURN;

POE "Interrupt3" (Zahler)

(* Beispiel 2: POE Interrupt3/ Task I E3 Ereignis 3
Interrupt 3 (UBE32 0,1I Eingang 3)
Auswertung aller fallenden Flanken am Eingang als Zaehler

Interrupt3 Zaehler := Interrupt3 Zaehler + 1;
xuio03 MWQ14 := 07
RETURN;
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17.6.3 Taskstruktur fiir die Interruptverarbeitung

Fir die Interruptfreigabe wird eine zyklische Task mit dem Namen
XUIO angelegt, der die POE "UBE32_InterruptFreigabe" zugewiesen
wird.

=33 Hardwarestukbur®
-2 Configuration ; 30"
—-38 Fesource : ¥OM Fuw®

=358 Tasks
+[E# |_EO0: EVENT
¥ I_E3:EVENT
+ SwncTsk : EVEMNT
¥ CAMTzk . EVEMT

&3 =UI0T sk : CYCLIC

=UIDO_P1 : UBE3Z_InterruptFreigabe®
i Global Variables®

|0_Configuration”

Als Beispiel werden folgende Task-Einstellungen gewahilt:

Task-Linstellungen fiir XCX

Intervall: 0 ms
Prioritat: W Abbrechen
W atchdogzeit: 20 ms Hilfe
Stack: Optionen:
¥
Sl [ SAVE FPU
v MEDIUM
I
" LARGE

 XLARGE [ MO SUSPEMD

Zuletzt sind EVENT-Tasks anzulegen, die interruptabhangig gestartet
und denen die interrupverarbeitenden POE's zugewiesen werden.

-3 Hardwarestukbur
-3 Configuration @ 32"
-5 Resource ; XCHTxs"
-8 Tasks
-8 |_E0: EVENT
@ [_EO_P1 : Interruptd®
-3 B3 EVENT
@ [_E3 P71 Intermupts®

Hier wurden zwei EVENT-Tasks angelegt:
I_EO:EVENT fur Interrupt Uber Eingangs-Bit 0 mit POE "Interrupt0"
|_E3:EVENT fur Interrupt Gber Eingangs-Bit 3 mit POE "Interrupt3"
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Die Zuweisung der Interrupts (Eingangs-Bits) zu den EVENT-Tasks
muss in der Taskeinstellung mittels der Ereignisnummer angegeben
werden. Dabei gilt die Festlegung:

Eingangs-Bit 0 Ereignis 0
Eingangs-Bit 1 Ereignis 1
Eingangs-Bit 2 Ereignis 2
Eingangs-Bit 3 Ereignis 3

Task-Einstellungen fiir XCX

Ereigniz: |Ereignis ] Ok |
e
Pricritat; Ereigniz 1 Abbrechen
Eleignis 2
‘Watchdogzeit: Ereigris 3 Hilfe
Ereigniz
Stack: Ereigniz &
Ereigniz 7
" SMALL Ereigniz 8
2 1an Z
& MEDILM Ereigniz 9
[ BYPASS
i [~ MO SUSPEMD
" #WLARGE =
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18 Anhang

18.1 Warenzeichenvermerke

WINDOWS ist ein eingetragenes Warenzeichen der Microsoft Corporation.
CANopen ist ein eingetragenes Warenzeichen von CAN in Automation e.V,
ProCANopen ist ein eingetragenes Warenzeichen von Vector Informatik GmbH
CANalyzer ist ein eingetragenes Warenzeichen von Vector Informatik GmbH
VxWorks ist ein eingetragenes Warenzeichen der Wind River Systems Inc.

Alle anderen Warenzeichen oder Produktnamen sind eingetragene Warenzeichen der jeweiligen
Firmen.
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19 Sicherheitshinweise

Der im folgenden verwendete Begriff Automatisierungssysteme umfalit Steuerungen, sowie deren Komponenten
(Module), andere Teile (wie z.B. Baugruppentrager, Verbindungskabel), Bediengerate und Software, die fiir die
Programmierung, Inbetriebnahme und Betrieb der Steuerungen genutzt wird. Die vorliegende Betriebsanleitung
kann nur einen Teil des Automatisierungssystems (z.B. Module) beschreiben.

Die technische Auslegung der SCHLEICHER Automatisierungssysteme basiert auf der Produktnorm EN 61131-2
(IEC 61131-2) fur speicherprogrammierbare Steuerungen. Fir die Systeme und Gerate gilt grundsétzlich die CE-
Kennzeichnung nach der EMV-Richtlinie 89/336/EWG und sofern zutreffend auch nach der
Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG.

Die Maschinenrichtlinie 89/392/EWG ist nicht wirksam, da die in der Richtlinie genannten Schutzziele auch von
der Niederspannungs- und EMV-Richtlinie abgedeckt werden.

Sind die SCHLEICHER Automatisierungssysteme Teil der elektrischen Ausristung einer Maschine, missen sie
vom Maschinenhersteller in das Verfahren zur Konformitatsbewertung einbezogen werden. Hierzu ist die Norm
DIN EN 60204-1 zu beachten (Sicherheit von Maschinen, allgemeine Anforderungen an die elektrische
Ausrlstung von Maschinen).

Von den Automatisierungssystemen gehen bei bestimmungsgemafer Verwendung und ordnungsgemaler
Unterhaltung im Normalfall keine Gefahren in Bezug auf Sachschaden oder fir die Gesundheit von Personen
aus. Es kdnnen jedoch durch angeschlossene Stellelemente wie Motoren, Hydraulikaggregate usw. bei
unsachgemalfer Projektierung, Installation, Wartung und Betrieb der gesamten Anlage oder Maschine, durch
Nichtbeachten von Anweisungen in dieser Betriebsanleitung und bei Eingriffen durch ungenligend qualifiziertes
Personal Gefahren entstehen.

19.1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Automatisierungssysteme sind nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen
Regeln gebaut. Dennoch kénnen bei ihrer Verwendung Gefahren fiir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter
bzw. Beeintrachtigungen von Maschinen, Anlagen oder anderen Sachwerten entstehen.

Das Automatisierungssystem darf nur in technisch einwandfreiem Zustand sowie bestimmungsgeman,
sicherheits- und gefahrenbewul3t unter Beachtung der Betriebsanleitung benutzt werden. Der einwandfreie und
sichere Betrieb der Steuerung setzt sachgemalen Transport, sachgerechte Lagerung und Montage sowie
sorgfaltige Bedienung und Wartung voraus. Insbesondere Storungen, die die Sicherheit beeintrachtigen kdnnen,
sind umgehend beseitigen zu lassen.

Die Automatisierungssysteme sind ausschlief3lich zur Steuerung von Maschinen und Anlagen vorgesehen. Eine
andere oder dariiber hinausgehende Benutzung gilt nicht als bestimmungsgemaf. Fiir daraus resultierende
Schaden haftet der Hersteller nicht.

Zur bestimmungsgemaflen Verwendung der Automatisierungssysteme sind die in dieser Betriebsanleitung
beschriebenen Anweisungen zum mechanischen und elektrischen Aufbau, zur Inbetriebnahme und zum Betrieb
zu beachten.

19.2 Personalauswahl und -qualifikation

Alle Projektierungs-, Programmier-, Installations-, Inbetriebnahme-, Betriebs-
und Wartungsarbeiten in Verbindung mit dem Automatisierungssystem diirfen
nur von geschultem Personal ausgeflihrt werden (z.B. Elektrofachkrafte,
Elektroingenieure).
Das Projektierungs- und Programmierpersonal muss mit den Sicher-
heitskonzepten der Automatisierungstechnik vertraut sein.
Das Bedienpersonal muss im Umgang mit der Steuerung unterwiesen sein
und die Bedienungsanweisungen kennen.

Das Installations-, Inbetriebnahme- und Wartungspersonal muss eine
Ausbildung besitzen, die zu Eingriffen am Automatisierungssystem berechtigt.
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19.3 Projektierung, Programmierung, Installation, Inbetriebnahme und Betrieb

Das Automatisierungssystem ist in seiner Anwendung zumeist Bestandteil groRerer Systeme oder Anlagen, in
denen Maschinen gesteuert werden. Bei Projektierung, Installation und Inbetriebnahme der
Automatisierungssysteme im Rahmen der Steuerung von Maschinen missen deshalb durch den
Maschinenhersteller und Anwender die Sicherheitsbestimmungen der Maschinenrichtlinie 89/392/EWG beachtet
werden. Im spezifischen Einsatzfall geltende nationale Unfallverhltungsvorschriften wie z.B. VBG 4.0.

Alle sicherheitstechnischen Vorrichtungen der gesteuerten Maschine sind so auszufiihren, dass sie unabhéngig
von der Steuerung funktionieren. Not-Aus-Einrichtungen missen in allen Betriebsarten der Steuerung wirksam
bleiben. Im Not-Aus-Fall missen die Versorgungsspannungen aller von der Steuerung angesteuerten
Schaltelemente abgeschaltet werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach Spannungseinbriichen und -ausféllen ein unterbrochenes
Steuerungsprogramm ordnungsgemafd wieder aufgenommen werden kann. Dabei dirfen auch kurzzeitig keine
gefahrlichen Betriebszustande auftreten. Gegebenenfalls ist Not-Aus zu erzwingen.

Damit ein Leitungsbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustanden in der Steuerung fiihren kann, sind
bei der E/A-Kopplung hard- und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen. Einrichtungen
der Steuerungstechnik und deren Bedienelemente sind so einzubauen, dass sie gegen unbeabsichtigte
Betatigung ausreichend geschiitzt sind.

19.4 Wartung und Instandhaltung

Werden MeR- oder Priifarbeiten am aktiven Gerat erforderlich, dann sind die Festlegungen und
Durchfiihrungsanweisungen der Unfallverhiitungsvorschrift VBG 4.0 zu beachten. Es ist geeignetes
Elektrowerkzeug zu verwenden.

Reparaturen an Steuerungskomponenten dirfen nur von SCHLEICHER autorisierten Reparaturstellen
vorgenommen werden. Unbefugtes Offnen und unsachgemaRe Eingriffe oder Reparaturen kdnnen zu
Korperverletzungen oder Sachschaden fiihren.

Vor Offnen des Gerates ist immer die Verbindung zum speisenden Netz zu trennen (Netzstecker ziehen oder
Trennschalter 6ffnen).

Steuerungsmodule dirfen nur im spannungslosen Zustand gewechselt werden. Demontage und Montage sind
gemal der mechanischen Aufbaurichtlinien vorzunehmen.

Beim Auswechseln von Sicherungen durfen nur Typen verwendet werden, die in den technischen Daten
spezifiziert sind.

Beim Austausch von Batterien dirfen nur Typen verwendet werden, die in den technischen Daten spezifiziert
sind. Batterien sind in jedem Fall nur als Sondermiill zu entsorgen.

19.5 Gefahren durch elektrische Energie

Nach Offnen des Systemschrankes oder nach Entfernen des Gehauses von
Systemkomponenten werden bestimmte Teile des Automatisierungssystems

zuganglich, die unter gefahrlicher Spannung stehen kénnen.

Der Anwender muss dafiir sorgen, dass unbefugte und unsachgemafe Eingriffe unterbunden werden (z.B.
verschlossener Schaltschrank).

Das Personal muss griindlich mit allen Gefahrenquellen und Mafinahmen zur Inbetriebnahme und Wartung
gemaf den Angaben in der Betriebsanleitung vertraut sein.

19.6 Umgang mit verbrauchten Batterien

Die in den Automatisierungssystemen verwendeten Batterien sind, nach deren Verbrauchsende, dem
Gemeinsamen Ricknahmesystem Batterien (GRS) oder 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstragern zuzufiihren.

Batterien sollen nur im entladenen Zustand zuriickgegeben werden. Der entladene Zustand ist erreicht, wenn
eine Funktionsbeeintrachtigung des Gerates wegen unzureichender Batteriekapazitat vorliegt.

Bei nicht vollstandig entladenen Batterien muss Vorsorge gegen mdégliche Kuzschlisse getroffen werden. Das
kann durch Isolieren der Batteriepole mit Klebestreifen erreicht werden.
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